Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1

A

Hoch

Genauigkeit

- Mit Prazisionsfiihrung
mit hoher Steifigkeit

Serie MY1HT

Mit Prazisionsfiihrung

Serie MY1H

Mit Rollenfithrung

Serie MY1C

= Mit Gleitfiihrung
Serie MY1I
®
Grundausfiihrung ZUIaSSIQGS Moment G I’OSS ->
Serie MY1B

Funf Fuhrungsarten ermoglichen einen grossen
Auswahlbereich



Grundausfiihrung Serie MY 1 B Ausfiihrung mit Gleitfiihrung ~ Serie MY'1 M
Zur Anpassung an die Betriebsbedingungen mit zahl- Die integrierte Fiihrung erméglicht den Einsatz
reichen ungsarten kombinierbar. in verschiedenen Férdersystemen.

Das einfache Design ohne Fihrung  “sgrs M P e
erméglicht Platzerspamis. } ittlere Lasten ” 7
Grlufﬁﬁiluuné _ ‘ — p

i - 9

Ausfiihrung mit Rollenfiung ~~ Serie MY'T C Ausfiihrung mit Pazisionsfiihrung  Serie MY 1 H
Fir gleichmafBigen Betrieb selbst bei Kleine und mittlere ?en-@ von & 10 bis @ 40 sind

exzentrischer Last. ideal fur Pick-and-Place Anwendungen.
e, ‘4;“
Ro nfiihrung B e - Prizisionsaustiin g % -
: 5 ~

Ausfihrung mit Prézisions- y HT Verfiigbare Hiibe Zentraler Luftanschluss
fiihrung mit hoher Steifigkeit Serie MY1 Die Hiibe sind in 1 Die Leitungsanschliisse
Hohe LlFten, hohe Momente und hohe Prazision mm-Schritten erhaltiich. 2[5‘&%“&2‘#5&??&?
Ideal zum Transport und fir Pi d-Place Hubeinstelleinheit Stiitzelement
Anwendungen schwerer Werkstucke

e Die Hubeinstellung kann ein-  Verhindert die Abweichung
Ifu h ru ng oder beidseitig vorgenommen  des Zylinderrohrs bei

werden. Langhuben.
* Anschlagbolzen

* StoBdampfer fur geringe Lasten + Anschlagbolzen (L)
* StoBdampfer fiir schwere Lasten + Anschlagbolzen (H)

Austauschbarkeit

Prazisions-Dop

Grundkdrper und Befestigungslécher
der Serien MY1M und MY1C sind
identisch.
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Serie MY1B

Grundausf
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[ MY1B100 - 200

)
Max pREEs. O8MPo ‘
' DM e € -

[P S S —
E——

Selbst bei Ausstattung
mit einem
Ausgleichs-element ~
betragt die Héhe nur
28,5 mm.
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Hoéhe mm Ausfiihrung mit Prazisionsfilhrung “"5%
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A Die Hubeinstelleinheit (H ) ragt nicht tGber die
@_) Tischhéhe hinaus.
< MaBstab: 100 % >
Kolben-@ (mm) Pneum. Hub- Stiitz-
Anm. 1) Dampfun einstell- { ojement
10 16 20 25 32 40 50 63 80 100 Dampfung  Ei;peit
- Anm. 2)
Grundausfiihrung o I o W I — — >
Gleitfiihrung o W W W - - o/
. Zentraler
(reuzrollenfiihrung Luft- o WV W - - 7/
anschluss
R o Standard-
Prazisionsfilihrung Luft- o W W o/ -/ o/
anschluss
razisionsfiihrung
it hoher Steifigkeit o, @ o > —

Anm. 1) @ 10 ist nur mit zentralem Luftanschluss erhéltlich. Anm. 2) @ 10 ist nur mit Dampfscheibe erhaltlich.
Anm. 3) Sie Seite eeeee fiir die Angaben zu den Bestelloptionen der Serie MY 1

Mit zwei Linearfiihrungen.

7 Max. bewegte Masse 320 kg (@ 63)

Ausfiihrung mit Préazisionsfiihrung mit
hoher Steifigkeit

my1HT50, 63

Das Werkstiick wird beim "1™~ .
Zylinderaustausch e @
nicht beein- S g )

trachtigt.

Montagegewinde mit ﬂ
Transportdsen fiir
einfache Installation
sind Standar

Die Abmessungen entsprechen
denen der Standardausfiihrung
Verriegelung ein- oder beidseitig
moglich

Mit Transportdsen

SVC

O

Einbau einer
Hubeinstelleinheit
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-

Ausﬂihrun? mit zentralem
Luftanschluss (Standard)
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Aus-
gleichs-
element

Endlagen-
verrie-
gelung

Anm. 3)
Bestelloption

o/

Zwischenhiibe
Langhiibe
Mit Gewindeeinsatz

Staubschutzband
NBR-Dichtung

Halterung
o’/ Befestigungs-
element

Die Serie MY1H wurde um eine Ausfiihrung mit Endlagen-
verriegelung erweitert.

P

Verriegelungsstift

Fur prézise Hubregulierung




Serie MY1
Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1 geméaB der folgenden Vorgehensweise.

Standardwerte zur Vorauswahl des Modells
Zr)ﬂggj;lr ) Fihrungsart Standardwerte zur Auswahl der Fiihrung Anm. 1) Zugg{ggn\,{gﬂe '\bn:;azﬂtsg -
M1: Langsbelastung

MY1B |Grundausfiihrung Keine garantierte Genauigkeit erforderlich, in der Regel mit separater Fiihrung Siehe S. 10 X

MY1M |Gleitfiihrung Schlitten-Genauigkeit ca. 0,12 mm Anm. 2) Siehe S. 34

MY1C |Rollenfiihrung Schlitten-Genauigkeit ca. 0,05 mm Anm.- 2) Siehe S. 54

MY1H |Prazisionsfiihrung Schlitten-Genauigkeit von max. 0,05 mm erforderlich Anm- 2) Siehe S. 74

MY 1HT | Prizisionsfiihrung mit hoher Steffigkeit | Schlitten-Genauigkeit von max. 0,05 mm erforderlich Anm. 2) Siehe S. 96

Anm. 1) Verwenden Sie dies als Standardwert bei der Auswahl bzgl. der Fiihrungsgenauigkeit. Wenden Sie sich an SMC, wenn eine
garantierte Genauigkeit fir die Serie MY1C/MY1H erforderlich ist.

Anm. 2) Die Genauigkeit gibt die Abweichung des Schlittens (am Hubende) an, wenn ein Moment mit 50 % des im Katalog angegebenen
zulassigen Moments auf den Schlitten wirkt. (Referenzwert)

Auswahl-Fliessdiagramm

Betriebsbedingungen

m: Bewegte Masse [kg] Einbaurichtung
V : Geschwindigkeit [mm/s] Genauigkeit:
P : Betriebsdruck [MPa]

Uberpriifen Sie die Betriebsbedingungen

Vorauswahl des Zylindermodells

MY1B : Grundausfiihrung

MY1M : Gleitfiihrung

MY1C : Rollenfiihrung

MY1H : Prazisionsfuihrung

MY 1HT: Prazisionsflihrung mit hoher Steifigkeit

Wabhlen Sie eine
geeignete Flhrung far
die Anwendung.

Bestimmung NG Wahlen Sie einen gréBeren Zylinder

der Last
mm max

@OK

Bestimmung des
zulassigen Moments
(ot

@OK

Dampfung am
Hubende

Andem Sie die Fiihrungsart

NG  Wahlen Sie einen gréBeren Zylinder

Ander Sie die Fiihrungsart

G) Wahlen Sie einen gréBeren Zylinder

NG L-Typ NG H-Typ N Externe * NG
Pneumatische Dampfung - Hubeinstelleinheit - Hubeinstelleinheit Dampfungs-
einheit

oK @OK HOK oK

[ Anschlussvarianten und ]<

Signalgebermontage (Modell
gnag ge ) Standard oder zentraler Luftanschluss

@ * Bei Verwendung einer externen Ddmpfungseinheit empfehlen wir, diese in der Nahe
des Lastschwerpunkts zu installieren.
Modell- Mit der oben angegebenen Auswahlmethode kénnen alle Modelle des kolben-
auswahl stangenlosen Bandzylinders (Serie MY 10J) ausgewahlt werden.
Weitere Informationen finden Sie in der separaten Betriebsanleitung; bei Fragen

wenden Sie sich an SMC.

SVC

O



Modellauswahi Serie Y1

Arten der Belastungsmomente, die auf kolbenstangenlose Zylinder wirken

Abhangig von der Einbaurichtung, der Last und der Lage des Lastschwerpunkts kdnnen verschiedene Belastungs-
momente erzeugt werden.

- z
Koordinaten und Momente \
Ms: Querbelastung

Mi: Ladngsbelastung

N

y
X

Statisches Moment

Horizontale Montage

M:: Seitenbelastung

Wandmontage

Einbaurichtung horizontal Decke Wand Vertikal
Statische Last m mi mz ms My Anm.)
M: mixgxX{m2xgxX — msxgxZ

M: mixgxY mxgxY msxgxZ —

Statisches
Moment

M —_— —_— msxgx X msxgxyY

Anm.) maist eine durch StoBkraft bewegliche Masse. Verwenden Sie in diesem Fall die
g: Gravitationsbeschleunigung 0,3 bis 0,7-fache StoBkraft (variiert in Abhéngigkeit von der

Betriebsgeschwindigkeit) als Richtlinie.
Dynamisches Moment

Eéﬂ?l?#g horizontal| Decke | Wand | Vertikal
Dynamische 1,4
Last FE T(’)Txl)axmnxg
8 |Me 1? xFEXZ
SE
g £ | M | Dynamisches Moment Mz tritt nicht auf.
o
g 1
A Mze ER FExY

Anm.)Das dynamische Moment wird unabhangig von der
Einbaurichtung mit obiger Formel berechnet.




Serie MY'1

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1 Betriebsbedingungen
Zylinder .........cccocovveevnrennnnn. MY1H40-500 >

Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300 mm/s 3
Einbaurichtung .................... Wandmontage % Wh: MGGLB25-200 (4,35 kg)

MY 1H40-500 / 2

pmmm—— Einbaurichtung ————

<> 4. Vertikale x
Montage

We: MHL2-16D1 (795 g)

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880g) Wa: Werkstiick (500 g)

Siehe obige Seiten flir Berechnungsbeispiele zu
jeder Einbaurichtung.

2 Lastanbau

42,5 150 Werkstiickmasse und Schwerpunkt
65
° Werkstick-| Schwerpunkt
| Nr. mn X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
T z Whn Xn Yn Zn

e | | X Wa 088kg | 65mm omm | 5mm

Y ‘E - g ¢ T3 Wb 4,35 kg 150 mm 0mm 42,5 mm
— Y We 0,795kg | 150 mm 111 mm 42,5 mm
- 37 E] wd 0,5 kg 150 mm 210 mm 42,5 mm
L n=a,b,c,d

3 Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms = Xmn
=0,88 + 4,35+ 0,795 + 0,5 = 6,525 kg
1

X =WXZ(mnXXn)

— 1 (
~ 6,525

)
Y = s X X2 (mn X yn)

0,88 x 65 + 4,35 x 150 + 0,795 x 150 + 0,5 x 150) = 138,5 mm

= 6525 5125 (0,88x0+4,35x0+0,795x 111 + 0,5x 210) = 29,6 mm
4 =—1x2(mnx2n)
ma

1

= 6505 (0,88 x5 +4,35x42,5+ 0,795 x 42,5 + 0,5 x 42,5) = 37,4 mm

4 Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

mas: Masse
mas max (aus 1 der Grafik MYTH/Ms) = 50 KG .....ovvviniiiiiiceee,
Belastungsgrad o = ms /ms max = 6,525/50 = 0,13

Mz: Moment
Mz max (aus 2 der Grafik MYTH/M2) = 50 NIM ..o
M2=msxgxZ=6,525x9,8x37,4x10%=2,39 Nm
Belastungsgrad oz = M2/M2 max = 2,39/50 = 0,05

O
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Modellauswahi Serie Y1

Ms: Moment
Ms max (aus 3 der Grafik MYTH/Ms) = 38,7 NM ...
Ms=msxgxX=6,525x9,8x138,5x 107 =8,86 Nm
Belastungsgrad 0z = Ms/Ms max = 8,86/38,7 = 0,23

5 Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment
Aquivalente Last FE bei Aufprall
FE=—L4 yvaxgxm=—%_x300x 9,8 x 6,525 = 268,6 N

100 100
M-E: Moment
MiE max (aus 4 der Grafik MY1H/M1 in der 1,4 va = 420 mm/s) = 35,9 Nm
M+E =;—x FE xZ=:13—x 268,6 x 37,4 x 1073 = 3,35 Nm

Belastungsgrad o4 = M1E/M1E max = 3,35/35,9 = 0,09

MsE: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1H/M3 in der 1,4 Va = 420 mm/s) = 27,6 Nm
MsE =1—x FExY =;—x268,6 x 29,6 x 102 =2,65 Nm

3
Belastungsgrad o5 = Mse/MsE max = 2,65/27,6 = 0,10

6 Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung
200 = Ol1 + Ol + Oz + Ol + Os = 0,601
Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.
Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.
Ergibt die Summe der Belastungsgrade Xo. in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine geringere
Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-@ oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1H/ms MY1H/M MY1H/M: MY1H/Ms
= T
1 2\ |
50 e y 50 L] 50 | 50 ]/gk
40 40 4 40 40 =g S
304--.-- — 30 30 _ll (/
30 R =gy g i\
20 L 20 ) 20 N
N\
20 N N
FNIIN o N N
10 N NCIMYAHE0] N | 10 AN
2 \ Ny H32 N N MY 1H32
10 MY1H40 N 5 MYTH257 N R__[MY1
= N £ 1 AN £ 4 N T z s N ;
= S E o4 d MyiH2s| | = 3 MY1H20 £ 4 r MY]H25
2 \ I £ A £ £ A
I 1 s 3 S 2 s 3
g . MY1H25 2 {\ 2 N 2 5\
(]
@y ; 2 i MY:H20 2 " MY1H20
3 MY]HZO : 1 MY4H16 :
‘ 1 L 4 m
LI AN AN
2 MYH16 | r 05
H MY1H16 0,4 N MY1H16
MY1H10 03 yito |
05 - i ] 05 L
0,4 H 02 0,4 r
1 03 I 03 -
U ]
02 o mY1Hto 01 02 MyiHio
100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Serie MY 1 B

Grundausfuhrung
010,016, 9 20, @ 50, @ 63, @ 80, @ 100

Kleinere GréBen
(Abmessungen) und
Kombination mit andern
Flihrungen sind moglich.

Lager

=iy




serie MY1B VVOr der Inbetriebnahme

maximales erlaubtes Moment / Maximal bewegbare Masse

Kolben-@ max. zulassiges Moment [N-m] Maximale bewegte Masse [kg]
Modell
[mm] M1 M2 M3 m1 m2 m3
10 0,8 0,1 0,3 5,0 1,0 0,5
16 2,5 0,3 0,8 15 3,0 1,7
20 5,0 0,6 1,5 21 4,2 3,0
MY1B 50 78 9,3 23 70 14 20
63 160 19 48 83 16,6 29
80 315 37 95 120 24 42
100 615 73 184 150 30 60

Die obigen Werte sind die maximal zuldssigen Werte fiir das Moment und die Last. Entnehmen Sie den jeweiligen
Diagrammen das maximal zuldssige Moment und die maximal zuldssige Last fir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

VorsichtsmaBnahmen bei der Auslegung

Wir empfehlen die Installation eines externen StoBdampfers, wenn der Zylinder mit einer
anderen Fihrung kombiniert wird (Anschluss an Ausgleichselement, usw.) und die max.
zulassige Last Uberschritten wird, oder wenn die Betriebsgeschwindigkeit 1000 bis 1500 mm/s
fur Kolben-@ 16, 50, 63, 80 und 100 betragt.

Bewegte Masse [kg]

mi D
\ ,
} }
m2 ms3
Moment (N-m)
Fi1 -\M1=F1 xLi  F2 < — M2=F2xL2 F3<¢ — M3=F3x L3
—
[] 0 T T

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1. Zur Durchfilhrung der Auswahlkalkulation missen max. zuléssige Last (1), statisches Moment (2)
und dynamisches Moment (3) (zum Zeitpunkt des Aufpralls auf den Stopper) Uberprift werden.

= Verwenden Sie flir die Auswertung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2) und U

(Aufprallgeschwindigkeit U = 1,4 ‘Va) fur (3). Berechnen Sie mmax fur (1) aus dem Diagramm der max. zuléssigen
Last (m1, mz, ms) und Mmax fir (2) und (3) aus dem Diagramm fiir das max. zulassige Moment (M1, Mz, Ms).

Summe der
_ Nutzlast [m] Statisches Moment [M] , Dynamisches Moment [Me] @
gela;!ﬂngsmktoren 200 = Max. zulissige Last [mmax] zulassiges statisches zuléssiges dynamisches <1
er Fuhrung Moment [Mmax] Moment [Memax.]

Anm. 1) Durch die Last usw. im Ruhezustand des Zylinders erzeugtes Moment.
Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Stopper).

Anm. 3) Je nach Werkstiickform kénnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der

Belastungsgrade (Zo) der Summe aller Momente.
2.Referenzformeln (dynamisches Moment bei Aufprall)

Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter

Berticksichtigung des Aufpralls am Stopper.

m: Bewegte Masse [kg]

F: Last[N]

Fe: Aquivalente Last zum Aufprall (beim AnstoBen an den Stopper) [N]
"Va: Durchschnittsgeschwindigkeit [mm/s]

M: Statisches Moment [N-m]
"V = 1,4 Va [mm/s] Fe = 1,4 Va-8-m-g

Me= 1.Fe L= 4,57 DasmL

1.
3 Mit StoBdampfer = 1/100

V: Aufprallgeschwindigkeit [mm/s]

Me:Dynamisches Moment [N-m]
O: Dampfungskoeffizient

(MY1B10, MY1H10)

Li: Abstand zum Last Schwerpunkt [m]

Anm. 4) Mit elastischer Dampfscheibe= 4/100

maximales erlaubtes Moment

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb
der in den Grafiken gezeigten Betriebs-
bereichsgrenzen liegt. Beachten Sie,
dass der Wert der max. zuldssigen Last
manchmal (berschritten werden kann,
auch wenn er innerhalb der in den
Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die
zulassige Last fur die gewahlten Betriebs-
bedingungen.

Maximale bewegte Masse

Wabhlen Sie eine Last, die innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebs-
bereichs liegt. Beachten Sie, dass der
Wert fir das maximal zuldssige
Moment, selbst bei einem Betrieb
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte, manchmal Uberschritten
werden kann. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zuléssige Moment fur die
gewahlten Betriebsbedingungen.

Mit pneumatischer Ddmpfung = 1/100  q)

g: Erdbeschleunigung [9,8 m/s?]

Anm. 4) 1,4Vad ist ein dimensionslo_Fer Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft.
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (=—3~): Dieser Koeffizient dient zur Ermittlung des Durchschnitts des

—l
m FE
- Me
| I—

Lebensdauer.

max. Lastmoments beim Aufprall auf den Stopper unter Beriicksichtigung der Kalkulation der
3. Nahere Angaben zur Modellauswahl finden Sie auf den Seiten 12 und 13. /

10
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Vor Inbetriebnahme Serie M Y1B

MY1B/Mi MY1B/M2 MY1B/Ms
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serie MY1B
Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1B gemaB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung

1 Betriebsbedingungen

ommm—— Einbaurichtung = ----- .
ZYliNder .....vovovoveeeeeeeeeeee oo MY1B50-500 1 Horizontaip Montage - 2. Wandiontage
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ...... 300 mm/s A
Einbaurichtung ......................................... Horizontale Montage
Démpfung ....................................... pneumatische Dﬁmpfung

(6 =1/100) W: Werkstiick (5 kg)

| 4. Vertikale Montage

_______________________________ ’
MY1B50-500 Siehe obige Seiten flir Berechnungsbeispiele zu jeder

Einbaurichtung.

2 Lastanbau

Y Werkstiickmasse und Schwerpunkt
l l T T l ‘ . Schwerpunkt
I I X Werkstiick-| Masse
Nr. m X-Achse Y-Achse Z-Achse
z 40

w 5 kg 40 mm 40 mm 70 mm

Q |

=iiE i

40

3 Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

m1: Masse
mimax (aus 1 der Grafik MY1B/Mi1) = 47 Kgeeorereerererremmninininiiiics
Belastungsgrad Olr = mi/m1max = 5/47 = 0,11

Mi: Moment
M: max (aus 2 der Grafik MY 1B/IM1) = 52 N-Mieeveeeereeeniiiiiiiiii
Mi=mixgxX=5x98x40x10°=1,96 N-m
Belastungsgrad Ol = M+/M1max = 1,96/52 = 0,04

M2: Moment

M2 max (aus 3 der Grafik MY 1 B/Mz) = 672 |0 0 TN
M:a=mixgxY=5x98x40x107°=1,96 N-m

Belastungsgrad Ols = M2/M2max = 1,96/6,2 = 0,32

12
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4 Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment

5 Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Aquivalente Last FE bei Aufprall
Fe=140ax§xmxg=14x300x-— x5 x 9,8 = 205,8 N

M1e: Moment
M1e max (aus 4 der Grafik MY1B/M1 in der 1,4Va = 420 mm/s) = 37 N-m---eeeeeveene
Mg =%x FExZ=—1x2058x70 x 10° = 4,81 N-m

3

100

Belastungsgrad Ols = M1e/M1e max = 4,81/37 = 0,13

Mse: Moment
Mse max (aus 5 der Grafik MY1B/Ms in der 1,4Va = 420 mm/s) = 11,0 N-m--eeeeveennne
Mg =—— x Fex Y =% X 205,8 X 40 X 10° = 2,75 N-m

3

Belastungsgrad Ols = M3e/Mse max = 2,75/11,0 = 0,25

dor=00+O0k+Ola+ O+ Ols=0,85<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewéhlte Modell ist verwendbar.

Waéhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade Zo. in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine geringere

Modeniauswahi Serie MY 1B

Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse

Zulassiges Moment

MY1B/mi MY1B/M MY1B/M: MY1B/Ms
200 ~ 200
500 50 N
400 20 100 N
N
300 N ~
100 \- N 30 N AN A
X 200 TN N ~
\\ N NN % ) N %
N1 100 S NN 20 A A
50 =t _} C DA WH1B100 10 SO MY1B1003 NN Ywvisroo
40 : N N 1 N I N I 20
AN b 4 NwyiBs0 -+ NN N
30 NN 0 =g 1 s - My}tB8o7 = 4 = §E5/ \ Y1880
N 10
2 NN y3100] 20 AN MVLBGS. 3 N \\ ! N
- 20 \Y \"" B £ T | £ N MYiB63 € t MY]B63]
3 N YMviBso z I z 2 z 5 N A ]
g l\ | = 10 . MYiBS0{ | = = 4 i 1
° MY1B63 5} & MY1B50 5 4 MY{B50
B 10 N MY1B50] E U g 1 2 T
g ANA S 5 T o S - [l
& AN = 3 T = = l
3 05
X N 04 I
5 \ 2 T 03 ! ~f
4 N N )
N N \ 1 \_ N 02 o ~
3 N NV 1820 t S NN 04
\ }
| MY1B20] N 03 N
2 MY1B16] 05 I 1 0.1 N ~~IWViB20] ' Hh
N 0.4 N Nwviess ~ S 02 i MY1B201
\ 03 N 16 005 "‘)1 — U \\ l
1 0,04 MY1B16
1 MY1B10 02 \ Nuvib1o oo L | 04 d MY]B16
X N i I
0,1 (1 0,02 N MY1B10 0,06 MY1B10
100 200 300 400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400 500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Basistyp

Serie MY1B

010,90 16,9 20,9 50, @ 63, O 80, @ 100

Fur Kolben-@ 25, 32 und 40 siehe

- Katalog auf www.smc.eu.
Bestellschliissel 9
:EEEITN MY1B(20 -300| |-|IM9BW| |-
Basistyp l Bestelloptionen
Kolben-¢= Siehe Seite 15
) fur néhere Angaben.
10| 10mm Anschlussgewindeart
16| 16 mm Symbol |Ausfihrung]  Kolben-@ Anzahl Signalgeber
20| 20mm —  |M-Gewinde| @ 10, @ 16, @ 20 — | o5t
S Ro @50, @ 63, @ 80 E 15t
63 63 mm TN NPT o 106 3 3 n n“St.
80 80 mm TF G
100| 100 mm .
Verschlauchung ® ¢ Signalgeber
— Standardausfiihrung [ — [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) ]
G Ausflhrung mit axialem Luftanschluss Fur Zylinder @ 10 ohne Signalgeber ist die
Anm.) Fiir @ 10 ist nur die Option G verfiigbar. Zylinderkonstruktion auf einen Reed-Schalter ausgelegt.
Setzen Sie sich hinsichtlich der Umrlstung des
ZyIinderhub [mm].. elektronischen Signalgebers mit SMC in Verbindung:
Die kompatiblen Signalgeber sind je nach Kolben-@
Kolben-@ [mm] Standardhub [mm]* Maximalhub [mm] unterschiedlich. Wahlen Sie aus der nachstehenden
Tabelle einen geeigneten Signalgeber aus.
10, 16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 50, 63,80 | 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 ¢ Symbol Hubbegrenzungseinheit
5000
100 1800, 2000 Siehe ,Hubbegrenzungseinheit* auf Seite 15.

= Hilbe kdnnen von einem Mindesthub von 1 mm in 1-mm-Schritten bis zur max. Hublange angefer-
tigt werden. Bei einem Hub kleiner oder gleich 49 mm ist das Luftddmpfungsvermégen vermindert
und es koénnen nicht mehrere Signalgeber montiert werden. Beachten Sie diesen Punkt.
Geben Sie auBerdem fir Hibe tber 2000 mm ,-XB11” am Ende der Bestellnummer an.
Siehe ,Bestelloptionen” fur Details.

Verwendbare Signhalgeber/siene Seiten 107 bis 117 fiir néhere Informationen zu Signalgebern.

) Lastspannung Signalgebermodell Anschlusskabellange [m] | vorver-
Aus-
ﬂlhlrjjng Sonderfunktion Elé:ﬁgzﬁger V((;rﬁ;a?:r;g DC AC senkrecht gerade 05| 1 | 3| 5 |dahteter| zulassige Last
L 010bis®20[050bi50100 010bis@20[050bi50100 (—) [(M)| (L) | (2) | Stecker
MONV** MON** (]
3-Draht (NPN
raht (NPN) [Y69A] ivsoal | ® |—|®|©
5V,12V o Y C-Steuerung
N — 3.Draht (PNP) MoPY mop o |® o0 O
8 [Y7PV] [Y7P] ]
[} . M9BV** M9B** (]
o h _
§ zweidraht 12V [Y69B] [Y59B] (] —] ® O| O
=) MONWV** MONW** ( J
@ , 8-Draht (NPN) SV 12 [YZNWV] yonwi | ® —|®|C) © —
@ | Diagnoseanzeige Einge- | ’ MOPWV** M9OPW** ) Relais,
< . _
S (2-farbig) gossene | ja | 3-Drant (PNP)| 24V [Y7PWV] vzew) | ® |4 ®[C] © SPS-
= ) M9BWV** M9BW** { ]
o —
g zweidraht 12V [YZBWVI [Y7BWI (] —] ®@ O| O
F% sk
= 3-Draht (NPN) MQ[E’]W*‘ M?i“]A*‘ olo|e|o]| O
5V,12V - C-Steuerung
wasserfest M9PAV if M9PA %f
) 3-Draht (PNP O|O|®@|O| O
(2-farbig) (PP) =) =
. M9BAV §f M9BA i
eidraht 12V O —
e = tvzeal | © Dl
58 Einge- ja (ent::;-)lr?cftﬂllltPN) — 5V — |A%V| — | A% | Z76 | @ |— | @ | — | — |[ICSteveng| —
D ® R ossene
28 Sabel || weigrant | 24V | 1oy 100V [AG3VFE — | A93 | 773 | @ (@ @ (@ — | — | Relas,
nein max. 100V | A9OV | — A90 | 7280 | @ |— | @ | — | — |iC-Steueng] SPS-
=1 Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht garantieren.
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den 0.g. Bestellnummer mit SMC in Verbindung.
=2 Das Anschlusskabel mit 1 m ist nur mit der Ausfiihrung D-A93 verwendbar.
# Symbole fir Anschlusskabellange: 0,5 m --eeeee — Beispiel: MONW «x Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,,O” werden auf Bestellung gefertigt.
Tm e M Beispiel: MONWM = Um Signalgeber (Ausfiihrung M9) auf Zylindern mit @ 63 bis @ 100 umzuristen, sind gesonderte

- L Beispiel: MONWL Signalgeberhalter (BMG2-012) erforderlich.
- Z Beispiel: MONWZ «x D-M9OODO kann nicht auf @ 50 montiert werden. Wahlen Sie Signalgeber mit Befestigungselement

= Neben den 0.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Weitere Einzelheiten finden Sie auf Seite 115.
= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert).

14




Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1B

Medientemperatur

Basistyp

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 10 | 16 | 20 | 50 | 63 | 80 [ 100
Medium Druckluft
Wirkungsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich | 0,2 bis 0,8 MPa [ 0,15 bis 0,8 MPa | 0,1 bis 0,8 MPa
Priifdruck 1,2 MPa
Umgebungs- und 5 bis 60 °C

Dampfung Dampfscheibe [ pneumatische Endlagendadmpfung
Schmierung lebensdauergeschmiert
Hubtoleranz . 1000 0 O:é{’: bis 2700%5®, 2701 bis 5000 3°
Déampfscheibe neumatische 3 Anschluss
B e 7 S T 113
yiade to] Bestelloptionen: Technische Daten
order (Né_ihere Angaben finden Sie auf den Kolbengeschwindigkeit
Seiten 118 bis 120.) Kolben-0 [mm] 10 16, 20, 50 bis 100
Symbol Technische Daten ohne Hubbegrenzungseinheit 100 bis 500 mm/s 100 bis 1000 mm/s
-X168 | Einschraubgewinde Hubbegren- Einheit A 100 bis 200 mm/s 100 bis 1000 mm/s
-XB11 | Langhub-Ausfiihrung zungseinheit | Einheit L und EinheitH| 100 bis 1000 mm/s 100 bis 1500 mm/s @
-XB22 | StoBdampfer sanft dampfende Ausfiihrung Serie RJ Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungskapazitat abnimmt, wenn der Hubeinstellbereich durch Einstellen
-XC67 | NBR-Beschichtung im Staubschutzband des Anschlagbolzens vergroBert wird. Wird der auf S. 18 angegebene Dampfungshubbereich
- Uberschritten, sollte die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm pro Sekunde betragen.
20- Kupferfrei Anm. 2) Bei der Ausflihrung mit zentralem Luftanschluss betrégt die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s.

Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitat.

Siehe Seite 17.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ [mm] 10 16 20
Einheitssymbol A H A A L H
RB RB RB
Konfiguration Mit 0805 Mit Anschlagbolzen Mit 0806 1007
StoBdgém fermodell Anschlagbolzen ,\;'m Anschlagbolzen ,\;'m ,\;it
P Anschlagbolzen Anschlagbolzen | Anschlagbolzen

Hubeinstellbereich ohne Distanzstiick 0 bis -5 0 bis -5,6 0 bis -6
{nit Z]wischenstiick mit kurzem Zwischenstiick — — -5,6 bis -11,2 -6 bis -12
mm

mit langem Zwischenstiick — — -11,2 bis -16,8 -12 bis -18

Anm.) Fur @ 10 ist kein Zwischenstlck erhaltlich.
= Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

Montagezeichnung
Hubbegrenzungseinheit

Hubb inheit Zwi il
rechte Hubbegrenzungseinheit R Emifgﬁ?ns’“m“m
A: Mit Anschlagbolzen L: mit StoBdampfer fir geringe Lasten| H: mit StoBdampfer fir schwere Lasten Dvishenfubposion
ohne + einstellbarer Anschlagbolzen + einstellbarer Anschlagbolzen
Einheit mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem mit kurzem |mit langem
Zwischen- | Zwischen- Zwischen- | Zwischen- Zwischen- |Zwischen-
stiick stiick stiick stiick stiick stiick
e ohne Einheit — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
2|A: Mit Anschlagbolzen AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7
5 - = Anbaubeispiel H6H7
o mit kurzem Zwischenstick | A6S | ABGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 n P
g nitngenvischenstick | A7S | A7A | A7A6 | A7 | A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | A7H6 | A7H7 | | [inkeSeite]
8L it SobgenplerfireingelLasens | LS [ LA | LA6 | LA7 | L [ LL6 | LL7 | LH | LH6 [ LH7 Elnnelt E‘:ggg H
5 igglﬂ::a;rm mitkurzem Zuischenstick | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 Zwischen- Zwischy
8| prgenzvishenstioe | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | L7TH7 Stilek_stiick
=]
:::, H: Mit StoBdampfer fiir schwere Lasten + HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 ——
& |emstelbarer | iy yzem 2vischenstick | H6S | H6A | H6A6 | HBA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H | H6 | H6H7
= | Anschlagbolzen [— - " Anschluss-  Anschluss-
mit langem Zwischenstiick | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7TH6 | H7
= Die Zwischenstucke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition.
StoBdampfer fiir die Einheiten L und H Technische Daten StoBdampfer
Hubbe- Kolben-@ [mm] RB RB RB
Modell renzungs- Modell
9 einhei? 10 20 0805 0806 1007
Standard L — RB0806 max. Energieaufnahme [J] 1,0 2,9 5,9
StoBdampfer/ "
R Sene) H RBO8O5 | RB1007 Hubdampfung [mm] _ S 6 !
= max. Aufprallgeschwindigkeit [mm/s] 1000 1500 1500
StoBdampfer/ L — RJO806H -
sanft d&mpfende Ausfihrung max. Schaltfrequenz [Zyklus/min] 80 80 70
Serie RJ montiert (-XB22) H RJ0805 RJ1007H ausgefahren 1,96 1,96 4,22
* Die Lebensdauer des Sto3dampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht Federkraft [N] eingefahren 3,83 4,22 6,86
der Lebensdauer der MY 1B-Zylinder. Entnehmen Sie die Austauschintervalle den " . S -
produktspezifischen Sicherheitshinweisen der Serie RB. Betriebstemperaturbereich [*C] 5 bis 60
x StoBdampfer/sanft ddmpfende Serie RJ montiert (-XB22) als Bestelloption erhaltlich.
15
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Serie MY1B

Theoretische Leistung Gewicht
_—
IN] [kg]
Kolben-@  [Kolbenfiéche Betriebsdruck [MPa] Gewicht | Gewicht des Gewicht der
[mm] [mm?] 0,2 0,3 0,4 0,5 06 | 07 0,8 . zusitzliches | der  |Stitzelements| Hubbegrenzungseinheit
10 78 | 15| 23| 31| 39] 46| 4] 62 K"['r'mg Bi;fﬁte' Gevichtje | beweg- | (Pro Set) (ie Einheit)
16 200 | 40| 60| 80| 100| 120] 140] 160 SommHub | fichen | Typ A | Gewicht | Gewicht | Gewicht
20 314 62| 94| 125| 157| 188] 219| 251 Tele | undB |Einheit A|Einheit L |Einheit H
50 1962 392| 588| 784| 981| 1177| 1373| 1569 10 0,15 0,04 0,03 0,003 0,01 — 0,02
63 3115 623 934 | 1246| 1557 | 1869| 2180| 2492 16 0,61 0,06 0,07 0,01 0,04 — —
80 5024 | 1004| 1507 | 2009| 2512| 3014| 3516| 4019 20 1,06 0,10 0,14 0,02 0,05 0,05 0,10
100 7850 | 1570| 2355| 3140| 3925| 4710| 5495| 6280 50 7,78 0,44 1,40 0,04 — — —
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?2] 63 | 13,10 0,70 2,20 0,08 — — —
80 | 20,70 1,18 4,80 0,17 — — —
100 | 35,70 1,97 8,20 0,17 — — —
Berechnung: (Beispiel) MY1B20-300A
* Basisgewicht «««--eeereeenne 1,06 kg
e Zylinderhub «---eeveee ---Hub 300

Option

e zusétzliches Gewicht -----0,10 kg/Hub 50 + 2 x Einheit A
0,10 kg x 300/50 + 2 x 0,05 kg = 0,7 kg
* Gewicht -«e--ee 1,76 kg

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MY-A[20

H2

6N

Hubbegrenzungseinheit

Zwischenstiick
. . l i . zum Fixierenin
Hubbegrenzungseinheit Zwischenstiick zum Zwischenhubposition
Kolben-0 Fixieren in
ofben-iJ e . Zwischenhubposition
10| 10mm Einheit Nr. T DistarzeiioK
16| 16mm T — ohne Distanzsticl
20| 20 mm Sympol|  HuPbegrenzungs- gingajage 61 |kurzes Zwischenstiick
Anm.) Hubbegren- Al o links 7[] |langes Zwischenstiick
zungseinheit ist fiir A2 A Einheit rechts l .
@50, 0 63, © 80 und L1 links Zwischenstiicklieferung
@ 100 nicht erhéltlich. L2 L Einheit echts — Einheit installiert
H1 links N |nur Zwischenstiick
H2 H Einheit rechts = Die Zwischenstticke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in

Anm. 1) Fir nahere Angaben zum Einstellbereich
siehe Seite 15.

Anm. 2) Einheiten A und H nur fir @ 10, Einheit A
nur fur @ 16

Stiickliste

Zwischenhubposition.
= Die Zwischenstlicke werden fir ein 2-er Set geliefert.
Anm.) Fir @ 10 ist kein Zwischenstiick erhaltlich.

MY-A20H2
(ohne Distanzstiick)

MY-A20H2-6

T - ..a 1

;i(ré’”f«@‘.

(mit kurzem Abstandsstiick)

kurzes
Zwischenstlick

MY-A20H2-7
(mit langem Abstandssttick)

MY-A20H2-6N
(nur kurzes Abstandsstiick)

kurzes
Zwischenstiick

MY-A20H2-7N
(nur langes Abstandsstiick)

>

langes
Zwischenstlck

langes
Zwischenstlick

Bestellnummer Stiitzelement

Kolben-
) olben-G mm] 10 16 20 50 63 80 100
Ausfuhrung
Stutzelement A MY-S10A MY-S16A MY-S20A MY-S32A MY-S50A MY-S63A
Stitzelement B MY-S10B MY-S16B MY-S20B MY-S32B MY-S50B MY-S63B

Fur weitere Informationen zu Abmessungen usw. siehe Seite 28.

Ein Stutzelement-Set enthalt jeweils ein Element fir die linke und fur die rechte Seite.
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Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Basistyp

Serie MY1B

Dampfungskapazitat der elastischen Dampfung, der pneumatischen
Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Elastische Dampfung>

Die Serie MY1B10 ist standardgemaB mit
elastische Dampfung ausgestattet.

Da der Dampfungshub der elastische Dampfung
kurz ist, sollte ein externer StoBdampfer installiert
werden, wenn der Hub mit einer A-Einheit
eingestellt wird.

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind
standardgem&B mit einer pneumatischen
Dampfung ausgestattet. (AuBer @ 10)

Der Mechanismus der pneumatischen Dampfung
dient zur Vermeidung eines zu starken Aufpralls
des Kolbens am Hubende bei hohen Geschwind-
igkeiten. Die pneumatische Dampfung dient nicht
dazu, den Kolben zum Hubende hin abzubrem-
sen.

Die von der pneumatischen Dampfung absorbier-
baren Last- und Geschwindigkeitsbereiche
werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung Uberschreiten oder wenn eine
Déampfung erforderlich ist, weil der Zylinderhub
aufgrund der Hubeinstellung auBerhalb des
effektiven Dampfungshubbereichs der pneuma-
tischen Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine
Déampfung auBerhalb des effektiven Dampfungs-
bereichs der pneumatischen Dampfung
erforderlich ist, selbst wenn die Last und die
Geschwindigkeit innerhalb der Grenzwerte der
pneuma-

tischen Dampfung liegen oder wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der
pneumatischen Dampfung und unterhalb der der
L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der
L-Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

A\Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende
Abbildung, wenn der Anschlagbolzen
zur Hubeinstellung verwendet wird.
Die Dampfungskapazitadt nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des StoBdampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der
Position fest, in der er ca. 0,5 mm Uber den
StoBdampfer hinausragt.

Anschlagbolzen

0,5

1
=

StoBdampfer

T~

2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit
der pneumatischen Dampfung eingesetzt
werden.

MY1 B1 0 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa MY1 B63 Horzontglgr Aufprall: P = 065 MPa
., 2000 ®» ! i i
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Serie MY1B

Dampfungskapazitat

Pneumatischer Dampfungshub [mm]

Anzugsdrehmoment fiir Hub

A\Sicherheitshinweise

Elastische Dampfscheibe (nur@®
10) Positiver Hub von einer
Seite infolge des Drucks

1

0,9

0,8

0,7

0,6 gi
/

Kolben-@ [mm] Dampfungshub Einstellung Haltebolzen der Einheit .,
16 12 Kolben-@ [mm] Einheit Anzugsmoment
20 15 10 A 04
50 30 H
63 37 it 2 0.7
80 40 20 L 1,8
100 40 0

Anzugsmoment fiir Hubbegrenzung
Haltebolzen fiir Verschlussplatte .

Kolben-& [mm] Einheit Anzugsmoment
20 H 1,2

Berechnung der Energieaufnahme
fiir Hubbegrenzungseinheit

0,5 /

Verstellung mm

0,4 7

0,3 7

0,2 7

yd

0,1 7

0

o o1 02 03 04 05 06 07 08

Druck MPa

mit StoBdampfer [N-m]
horizontaler vertikal vertikal
Aufprall (abwarts) | (aufwarts)

Aufprallart

Produktspezifische Sicherheits- -
hinweise :

A\ Achtung

Achten Sie darauf, sich nicht die

Hénde im Gerat einzuklemmen.

*Bei Verwendung eines Produkts mit
Hubbegrenzungseinheit verringert sich der
Raum zwischen dem Schlitten und der
Hubbegrenzungseinheit am Hubende, so dass
die Hande eingeklemmt werden konnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung
an, um einen direkten Kontakt auszuschlieBen.

Haltebolzen

Einstellbolzen
Kontermutter

Sicherungsscheibe StoBdampfer

18

Kinetische Energie L 2
E1 2 m-V

Schubkraft Fs

Es Fs + m.g-s

Fs -m-g-s

Energieaufnahme

E E1 + E2

Symbol

'V: Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts [m/s]

F: Zylinderschub [N]

s: StoBdampferhub (m)

m: Gewicht des aufprallenden Objekts [kg]

g: Erdbeschleunigung (9,8 m/s?)

Anm.) Die Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts
wird zum Zeitpunkt des Aufpralls am
StoBdémpfer gemessen.

O
2

Befestigung der Einheit
Die Einheit kann durch gleichmaBiges
Anziehen der vier Haltebolzen fixiert werden.

/A Achtung

Befestigen Sie die Hubbegrenzung-
seinheit nicht in einer Zwischenposition.

Wenn die Hubbegrenzungseinheit in einer
Zwischenposition befestigt wird, kénnen,
abhangig von der beim Aufprall frei
werdenden Energie, Slip-Effekte auftreten.
In solchen Féllen wird die Verwendung einer
Hubbegrenzungseinheit zur Sicherung der
Zwischenposition empfohlen.

(auBer @ 10)

(Fir andere Léngen siehe ,Hubbegrenzungseinheit
Anzugsmoment fiir Haltebolzen™.)

Hubeinstellung mit Einstellbolzen

Loésen Sie die Kontermutter des
Anschlagbolzens und stellen Sie dann den
Hub von der Seite der Verschlussplatte
aus mit einem Schraubenschliissel ein.
Ziehen Sie die Kontermutter erneut fest.

Hubeinstellung mit StoBdampfer

Lésen Sie die zwei Haltebolzen der
Verschlussplatte und stellen Sie dann den
Hub durch Drehen des StoBdéampfers ein.
Ziehen Sie anschlieBend die Haltebolzen
der Verschlussplatte gleichmaBig fest, um
den StoBdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Haltebolzen nicht
UbermaBig festzuziehen. (AuBer Einheit L @ 10

und @ 20) (Siehe ,Anzugsmoment der
Haltebolzen der Hubbegrenzungseinheit-
Verschlussplatte”.)

Anm.)

Durch das Festziehen der Haltebolzen der
Verschlussplatte kann diese leicht
durchgebogen werden. Dies hat jedoch
keinerlei Auswirkung auf den Sto3dampfer
und die Funktion der Platte.



Konstruktion: @ 10

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfiihrung

Serie MY1B

Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss: MY1B10G

Stickliste

Nr. Bezeichnung Material Anm. Nr. Bezeichnung Material Anm.
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 15 | Riemenklemmung | Spezialkunststoff (PBT)

2 Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung lackiert 20 | Lager Spezialkunststoff (PBT)

3 Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung lackiert 21 Distanzstiick Chrommolybdénstahl vernickelt
4 Mitnehmer Aluminiumlegierung harteloxiert 22 | Spannstift rostfreier Stahl

5 Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 23 | Innensechskantschraube|  Chrommolybdénstahl vernickelt
6 Endabdeckung Spezialkunststoff (PBT) 24 | Kopfklemmschraube Kohlenstoffstahl vernickelt
7 Kolbenfiihrungsband | Spezialkunststoff (PBT) 25 | Gewindestift mit Schlitz Kohlenstoffstahl schwarz verzinkt und chromatiert
8 Dampfscheibe Polyurethankautschuk 26 | Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl vernickelt
9 Haltevorrichtung rostfreier Stahl 27 | Magnet -

10 | Anschlag Kohlenstoffstahl vernickelt 28 | Oberplatte rostfreier Stahl

11 | Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 29 | Kopfplatte rostfreier Stahl

12 | Dichtung Magnet Gummi (magnetisch) 30 | Filz Filz

Ersatzteile: Dichtsatz

Nr. Bezeichnung Menge MY1B10

13 | Dichtungsband 1 MY10-16A-[Hub]
14 | Staubschutzband 1 MY10-1GB-E
16 | Abstreifer 2

17 | Kolbendichtung 2 MY1B10-PS

18 | Zylinderrohrdichtung | 2

19 | O-Ring 4

*

Die Dichtsétze bestehen jeweils aus den Artikeln (8, 47, @8 und (9.
Die Dichtsatze enthalten einen Beutel mit Fett (10 g).

Wenn, (3 und (4 getrennt geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett
enthalten. (10 g per 1000 Hibe)
Mit folgender Bestellnummer kénnen Sie Fett separat bestellen:
Bestellnummer Beutel mit Fett: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
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Serie MY1B

Konstruktion: @ 16, @ 20, @ 50 bis @ 100

MY1B16, 20, 50 bis 100

-

105 ] 1
I et e <

=

AR

MY1B16/20

MY1B80/100
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfihrung

Serie MY1B

-MY1B16, 20, 50 bis 100

Stiickliste
Nr. Bezeichnung Material Anm. Nr. Bezeichnung Material Anm.
1 | Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 26 | Magnet —
2 | Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung lackiert 28 | Abdeckung oben rostfreier Stahl
3 | Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung lackiert 29 | konischer Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl vernickelt
4 | Mitnehmer Aluminiumlegierung eloxiert - . lackiert
5 | Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 36 | Kopfplatte Aluminiumlegierung (9 63 bis @ 100)
Spezialkunststoff (PBT) 37 | Ruckfiihrplatte Spezialkunststoff (PBT) | (@ 80, @ 100)
6 | Endabdeckung vernickelt 38 | Fithrungsrolle B Spezialkunststoff (PBT) | (@ 80, @ 100)
Kohlenstoffstahl (@ 80, @ 100) 39 | Fiihrungsrolle A rostfreier Stahl (@ 80, @ 100)
7 | Kolbenfiihrungsband | Spezialkunststoff (PBT) 40 | Fiihrungsrollenwelle B rostfreier Stahl (@ 80, @ 100)
8 | Dampfungshiilse Aluminiumlegierun eloxiert . . . harteloxiert
9 Déimpf':ngsgnstellschraube Walzstahl : . vernickelt 41 | Seitendeckel Aluminiumlegierung (9 80, @ 100)
10 | Anschlag Kohlenstoffstahl vernickelt 42 | Sicherungsring Ausfiihrung CR Federstahl
11 | Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 43 | Sechs-kantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
12 | Fiihrungsrolle Spezialkunststoff (PBT)| (@ 16, @ 20, @ 50, @ 63) (© 80, @ 100)
13 | Fiihrungsrollenwelle | rostfreier Stahl (@16, @ 20, @ 50, @ 63) 44 | Sechs-kantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
16 | Riemenklemmung Spezialkunststoff (PBT) (9 80, @ 100)
Aluminiumlegierung chromatiert (@ 80, @ 100) 45 | Distanzstiick B rostfreier Stahl (9 80, @ 100)
17 | Lager Spezialkunststoff (PBT) 46 | Dichtung Magnet Gummi (magnetisch) (@ 80, @ 100)
18 | Distanzstiick rostfreier Stahl (916, 20, @ 50, @ 63) 47 | Schmutzabstreifer Spezialkunststoff (PBT) | (@ 16, @ 20, @ 50, @ 63)
19 | Spannstift Werkzeugstahl
20 | Sicherungsring Ausfiihrung E | Kalt gewalzter Spezialstahl (D 50, @ 63)
21 | Innensechskantschraube | Chrommolybdanstahl vernickelt
22 | Innensechskantschraube | Chrommolybdanstahl vernickelt
- schwarz verzinkt und
23 Is-»r:-zlr::t}:r;kantschraube Chrommolybdanstahl chromatiert/vernickelt
24 | Durchgehende runde Passfeder | Kohlenstoffstahl (D 16, @ 20)
25 | konischer Innensechskantstopfen| Kohlenstoffstahl vernickelt
Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Bezeichnung Menge MY1B16 MY1B20
14 | Dichtungsband 1 MY16-16C- [Hub ] MY20-16C-[Hub]
15 | Staubschutzband | 1 MY16-16B-[Hub MY20-16B-[Hub]
27 | Abstreifer seitlich 2 — MYB20-15CA7164B
34 | O-Ring p Lot KAO0309 | KA00309
(P4xD1,8xD1,1) | (04xD1,8xD1,1)
30 | Abstreifer 2
31 | Kolbendichtung 2
32 | Dampfungsdichtung | 2 MY1B16-PS MY1B20-PS
33 | Zylinderrohrdichtung| 2
35 | O-Ring 4
Nr. Bezeichnung Menge MY1B50 MY1B63 MY1B80 MY1B100
14 | Dichtungsband 1 MY50-16C-[Hub] MY63-16A-[Hub] MY80-16A-[Hub] MY100-16A-[Hub]
15 | Staubschutzband | 1 MY50-16B-[Hub] MY63-16B-[Hub] MY80-16B-[Hub] MY 100-16B-[Hub
27 | Abstreifer seitlich 2 MYB50-15CA7165B | MYB63-15CA7166B | MYB80-15CK2470B | MYB100-15CK2471B
. KA00402 KA00777 KA00050 KA00050
34 | O-Ring 2 (083%x045x019) - = -
30 | Abstreifer 2
31 | Kolbendichtung 2
32 | Dampfungsdichtung | 2 MY1B50-PS MY1B63-PS MY1B80-PS MY1B100-PS
33 | Zylinderrohrdichtung| 2
35 | O-Ring 4

*« Die Dichtsédtze bestehen jeweils aus den Artikeln 30, 31,

P

* Die Dichtséatze enthalten einen Beutel mit Fett (10 g).
Wenn, (4 und (5 getrennt geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett enthalten. (10 g per 1000 Hiibe)
Mit folgender Bestellnummer kénnen Sie Fett separat bestellen: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Anm.) Fur MY1B16, 20, 50, 63 sind zwei Typen des Staubschutzbands erhaltlich. Die Bestellnummer ist je nach
Oberflachenbehandlung der Innensechskanteinstellschraube unterschiedlich.

Einstellschraube @3: priifen Sie bitte sorgféltig das korrekte Staubdichtband.
A: Schwarz verzinkt — MYOO-16B-Hub, B: vernickelt —MYOO-16BW-Hub

O
2

3, @3 und 35. Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend des jeweiligen Kolbendurchmessers.

21



Serie MY1B

AUSfﬁhrung mit zentralem Luftanschluss @ 10 Siehe S. 122 fiir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

MY1B10G—[ Hub |

Montagegewinde flr Ausgleichselement
(2 x M3 x 0,5 Gewindetiefe 5)

24 B o/
B o 2 x @ 5 Senkungstiefe 2 %) 1
) 1 P v 2xM5x0,8 o i
o | —1 N (Anschluss) \"y ‘ > d .
o d ] ] i Bid -
1 | © of & vy ﬁ(} | Y
® & o2 ) o| & |
' Y - i Y
o A 1‘ 10 10 i i
o] 15 | ‘1 57 :2
851 135 e 2] | 85
< 110 + Hub | =
2xM5x0,8 2xM5x0,8
(Gewindestift mit Innensechskant) (Gewindestift mit Innensechskant)
30 50 4 x M3 x 0,5 Tiefe 5 2 x 2 x @ 3,4 Durchgangsbohrung
> Unterseite M4 x 0,7 Tiefe 7
- 59 25 © 59 |
T I g Ty
¥ & 1
| ® hd o D~ - - O PY | Q| ©
[ ° = B | N
D) © ©- vy
5 100 + Hub J
_ 10 _ .10
"’_L ]
N~ ~
/
% ; . i
L L
e i 2xM5x0,8
(Gewindestift mit Innensechskant)
22
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Grundausfiihrung Serie MY1B

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 16, @ 20 i varianten des axialen Luftsanschiusses sishe Seite 122.

MY1B160/2000 —

M5 x 0,8

(Innensechskantstopfen) (Anschluss)
2 x 2 xJ Tiefe K }B
s s =@
: 2y =
1 M5 x 0,8
(Innensechskantstopfen) § g k § ; (Anschluss)

v 2x M5 x 0,8 2 x M5 x 0,8 A

MY1BLIG
(Innensechskantstopfen) (Innensechskantstopfen)
M5 x 0,8 ) . .
(Innensechskantstopfen) Mon.tageg.ewmde fir Ausgleichselement
PC (2 x JJ Gewindetiefe von unten, Senkung KK)
LW 2 x @ T Senkungstiefe E M5 x 0,8 1
— -

E (Anschluss)

\
Bl

T al

= L 7\, 1\ o aY
; Z
] Pl e+t i
Q< Y xd
| IGA \M5x08 Démpfungseinstellschraube // GA| | T
4(;4 (Anschluss) L‘i 2xM5x0,8
(Innensechskantstopfen) M5 x 0,8 GB (Innensechskantstopfen)
A (Innensechskantstopfen) N
A Z +Hub o
(LL) L J
B N PA "4 x MM Tiefe M 2x 2 x @ B Senkungstiefe C
@ LD Durchgangsbohrung
% & I
5 O — _m = = o 4 I
—§ o © ° (¢] Y z
© @
& ] I G| !
PG Q + Hub
-
[mm]
Modell A B C E G |[GA|GB | H J JJ K |KK| L |LD |LL |[LW | M MM N | NC | NE

MY1B161 | 80 | 6 3,5 2 |14 9 |16 37 |M5x08 [M4x0,7 | 10 65 | 8 |35 |40 | 30 M4x0,7 | 20 |14 27,8
MY1B20C1 [100 | 7,5 |45 2 125 [12,5 20,5 | 46 |[M6x1 M4x0,7 | 12 |10 100 |45 |50 | 37 8 |M5x08 |25 [17,5 |34

o

[mm]
Modell NH [NW |PA | PB|PC |PD|PG|PP| Q |[QQ QW |RR|SS | T |TT |[UU |VV (WW | XX |YH |[YW | Z

MY1B160 |27 37 |40 |20 |40 |45 |35 | 75 |153 9 |30 |11 3 7 9 |[10,5 [10 75 | 22 |26 32 (160

MY1B201 |335 | 45 |50 |25 |50 |5 45 |11,5 |191 | 11 36 [145 | 5 8 (10,5 |12 |12,5 [10,5 | 24 (32,5 | 40 |200

i

5

Ausgang unten
(Verwendbarer O-Ring)

BohrungsgroBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite
Modell WX Y S d D R | Verwendbarer O-Ring
MY1B160 | 22 6,5 4 4 8,4 1,1

Cc6
MY1B20(] | 24 | 8 6 4 |84 |11
(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm]).
~ 23
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Serie MY1B

Standardausfﬁhrung/Ausﬁ]hrung mit axialem Luftanschluss @ 50, @ 63 Fur varianten des axialen Luftanschiusses siehe Seite 122.

MY1B5001/630 —

(konischer Innensechskant-
stopfen) —_ ) =
= 2x2xJTiefe K =
2y 5 gy
3 y f
@ , / @
P S F=—=3--—1 %

(Innensechskant-

stopfen) (Anschluss)

L____{ A
Vv 2x Rc 1/4 2xRc 1/4 vV
— ——

(konischer Innensechskantstopfen) ~ (konischer Innensechskantstopfen)

MY1BOG MY1BOG

Montagegewinde fiir Ausgleichselement
(2 x JJ Gewindetiefe von unten, Senkung KK)

PC

LW 2 x @ T Senkungstiefe E Rc 3/8
b Taer 8 R ay
I = [ ﬁ‘ ) : | (’V_
! A P17et
o [
£l & & [ [
I il Rc 3/8 Dampfungseinstellschraube G T
2xRc3/8 (Anschluss) Rc 3/8 GB| 2xRc3/8
(konischer Innensechskantstopfen) A (konischer Innensechskantstopfen) N (konischer Innensechskantstopfen)
- - [
Rc 3/8 - Z + Hub -—
(konischer Innensechskantstopfen)
() L _ . 4x MM Tiefe M
PA 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
@ LD Durchgangsbohrung
s
N =Y -
<+ ’ W )
—m — N I
al id cv z
A
Pg Q + Hub
[mm]
Modell A B C E G |[GB | H J JJ K | KK L LD ([LL |[LW | M MM N NC | NE
MY1B500] | 200 | 14 85| 3 [235 | 37 94 |M12x175 | M6x1 | 25 17 | 200 9 |100 | 80 14 |M8x125 | 47 38 | 76,5
MY1B630 | 230 | 17 |10,5 3 |25 39 [116 |M14x2 (M8x125 | 28 | 24 |[230 | 11 |115 | 96 16 |M8x125 | 50 51 [100

[mm]
Modell NH INW | PA | PB |PC|PD|PG|PP| Q |[QQ/QW |RR|SS | T |TT |[UU |V |WW | XX | YH |[YW | Z

MY1B5001 | 75 92 | 120 | 50 |100 | 8,5 8 |24 384 |27 76 |34 10 15 |22,5 |23,5 23,5 |22,5 | 47 74 92 | 400
MY1B631 | 95 |112 | 140 | 60 |[115 | 9,5 | 10 |37,5 | 440 |29,5 | 92 |455 [1355 | 16 |27 29 25 |28 56 94 | 112 | 460

Ausgang unten
(Verwendbarer O-Ring)

BohrungsgroBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite
Modell WX Y S d D R | Verwendbarer O-Ring
MY1B50C1 | 47 |155 [14,5 10 17,5 | 11

MY1B63C] | 56 |15 18 10 (17,5 | 1,1
(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)

SVC
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfihrung

Serie MY1B

Standardausfi'lhrung/Ausfﬁhrung mit axialem Luftanschluss @ 80, @ 100 Fur varianten des axialen Luftanschiusses siehe Seite 122.

MY1B801/1000] —

Rc 1/2
(konischer Innensechskant-
stopfen) e _ (Anschluss)
m’ § §
%7 2 5 , L 2y
| ; ; h o <
— % ; M e I N
Bc1/2 Q 7 / © ¢
(konischer 1 f
Innensechskant-
stopfen) VvV 2xRc1/2 2xRc1/2 Vv
(konischer Innensechskantstopfen)  (konischer Innensechskantstopfen)
MY1BOG
Rc 1/2 1
LW Rc 1/2 (Anschluss) | NN
(konischer Innensechskantstopfen) Iv o Iy
n 1
° <] [ I > [e] ° | e
Y ST oY ‘ AN g o769y
T % [ ® ) fé T - P T
o : X o O o
Y Ve & \ | f | zI - cy
) H o W
T G Rc 1/2 Démpfungseinstellschraube G uu TIT
> = —
2xRc1/2 (Anschluss) Rc 1/2 GB 2xRc1/2
(konischer Innensechskantstopfen) A (konischer Innensechskantstopfen) N (konischer Innensechskantstopfen)
. Z + Hub -
() L o
PA 8 x MM Tiefe M 2 x 2 x @ LD Durchgangsbohrung
PF
—~ =
>y
& o T6% o - 4/. 21 \ A
L ke - = —Eé_ =—::: ?,'%
o foy, o T  —
s I
f Montagegewinde fiir Ausgleichselement
2 (2 x @ 10H7 Tiefe 10)
PG Q + Hub o
3 —
[mm]
Modell A G GB H L LD | LL | LW M MM N NC | NH | NN | NW | PA PB | PE
MY1B 8001 | 345 | 60 |71,5 | 150 | 340 | 14 [175 | 112 20 |[M10x15 | 85 71 124 35 | 140 80 | 65 | 240
MY1B100C1 | 400 | 70 |79,5 | 190 | 400 | 18 |200 | 140 25 |[Mi2x1,75 | 95 85 | 157 45 | 176 | 120 85 | 280
[mm]
Modell PF | PG | PP Q QQ QW | RR | SS | TT | UU | VW |WW | XX | YH | YW | YY V4
MY1B 801 | 22 15 53 | 660 | 35 90 | 61 15 30 40 60 25 90 | 122 | 140 28 | 690
MY1B1000] | 42 20 69 | 760 | 38 |[120 | 75 20 40 48 70 28 | 120 | 155 | 176 35 | 800
Lﬂ «

Ausgang unten
(Verwendbarer O-Ring)

BohrungsgroBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite

Modell WX Y d D R | Verwendbarer O-Ring
MY1B 801 | 90 45 18 26 1,8 poo
MY1B100C] | 120 50 18 26 1,8

(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)

SVC

O
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Serie MY1B

Hubbegrenzungseinheit

Mit Einstellbolzen
MY1B| Kolben-@ |lT1—| Hub |A

EY

Hubbegrenzungseinheit

MY1B10 MY1B16
[mm]
verwendbarer Kolben-@ | E EA | EB | EC EY FC h T w
MY1B10 10 5 |28 33 | 263 |— |18 | 5(Max.10) | 35
MY1B16 14,6 7 344 | 4.2 365 | — | 24 |54 (Max.11)| 43
MY1B20 19 9 43 58 | 45,6 13 3,2 6 (Max. 12) 53

Mit StoBdampfer fiir geringe Lasten + Einstellbolzen

MY1B20OO—| Hub L

RB0806 ™
Yo}
_ ©
& 0o
g <
6(Max.12) 19 4
3,2

Hubbegrenzungseinheit

4 <
* | -
R < <
6
(StoBdampferhub)

26
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Serie MY1B

Grundausfihrung
Hubbegrenzungseinheit
Mit StoBdampfer fiir schwere Lasten + Einstellbolzen
MY1B| Kolben-@ [[1—| Hub |H
FW
StoBdampfer
it ] °
= o T
o= ——
o — —
/ f 15,4
b IR
ot g -
T 99| =0
h /
E . _F
T

Hubbegrenzungseinheit

* Da die Abmessung EY der Einheit H groBer ist als die obere Héhe des Schlittens (H-Abmessung), miissen Sie beim Anbau eines Werkstlicks, welches die Gesamtlange

(StoBdampferhub) T

MY1B10

[mm]

(Abmessung L) des Schlittens lberschreitet, einen Freiraum mit min. der Abomessung ,a” an der Werksttickseite vorsehen.
verwendbarer Kolben-@ | E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT w StoBdampfermodell a
MY1B10 10 5 28 55 298 | — | — 8 |— | —— | 1,8 | 408 5 5(Max.10) | 35 RB0805 3,5
MY1B20 20 10 49 6,5 | 47,5 6 33 13 12 46 3,5 | 46,7 7 5(Max.11) | 60 RB1007 2,5
27
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Serie MY1B

Befestigungselement

Befestigungselement A
MY-SCA

Befestigungselement B
MY-SCB

2x0G ( |
I 1|
( )
! |
Low
o]
D
2x4d \, (
{ )
— ———
w
[
D
[mm]
Modell  |Vewendvarer Zylinder | A B C D E F G H J
MY-S104 | MY1B 10 | 35 | 436| 12 21 | 3 12| 65| 34| M4x07
MY-S165 | MY1B 16 | 43 | 536 | 15 26 | 49| 8 65| 34| M4x07
MY-S204 | MY1B 20 | 53 | 656| 25 38 | 64| 4 8 45 M5 x 0,8
MY-S328 | MY1B 50 | 113 | 131 45 64 (11,7 | 6 |11 6,6 | M8x1,25
MY-S505 | MY1B 63 | 136 | 158 55 80 | 148 | 85| 14 9 M10x 1,5
A | MY1B 80 | 170 | 200
MY-S63 5 MY1B100 | 206 | 236 70 | 100 | 18,3 | 10,5 | 17,5 | 11,5 | M12x1,75

= Set beinhaltet zwei Elemente flr rechts und links.

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Durchbiegung
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigenge-
wicht und dem Werkstlickgewicht auftreten. In
diesem Fall sollte ein Befestigungselement in der
Hubmitte eingesetzt werden. Die Lénge (L) des
Befestigungselements darf die in der Grafik
rechts gezeigten Werte nicht Giberschreiten.

/A Achtung

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage-
flachen des Zylinders kann die Verwendung
eines Befestigungselements zu einer
verminderten  Zylinderleistung  flhren.
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb
mit Langhub unter Einwirkung von
Vibrationen und StéBen wird der Einsatz
eines Befestigungselements auch dann
empfohlen, wenn dessen Lénge auBerhalb
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt.

2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur
Montage.
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Ausgleichselement

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Grundausfiuhrung

Serie MY1B

Vereinfacht den Anschluss an andere Fuhrungssysteme.

Verwendbarer Kolben-g

Verwendbarer Kolben-g

MY-J10 - MY-J16/MY-J20
Anwendungsbeispiel . Anwendungsbeispiel
| i Werkstiick
; ! S
/ | %/W//
N ] | 1 an
REE Tan = | e el
oo | ] -
YN |
g 1
: ez
3 Fahrun Serie MY1B Ausgleichselement
Montagebeispiel + Montagebeispiel
M4x0,7  Zb M 2
""""" — ! > [l i o
“’.—E+|.,' Hi4 r"[' Jrﬁ’ gt ””””” l: [ I ik é fl T I )
g 9 < - 2x2x@LD ﬁf
Detailausschnitt Zb (3/1) :
Einstellbarer Bereich ! . .
; Detailausschnitt Zb
2x2x@65 ! G (Einstellbarer Bereich)
; D Za
30 1
20 za - | E—
fffffff = — n
! w
P 4* , © + * v
hd b - Y N1t~ olul 7 —
ol ) | ; : : — o
8 > | o B s . +
) ( — o | T u
T |0 1 b —-p}—— L
E A I - ! Detailausschnitt Za
@ - ° =0 || == : ajo (Einstellbarer Bereich)
= 37'@' Detailausschnitt Za (3/1) [mm]
e Einstellbarer Bereich i Modell |VervendoarerZyinder | A B C D R G H
' MY-J16 |MY1B160 | 45 45 | 225 | 30 52 38 18
« Set beinhaltet zwei Elemente fiir rechts und links. © MY-J20 | MY1B200) | 55 52 | 26 35 59 50 21
3 Modell | Verwendbarer Zylinder JJd K L P Q | E3 | E4 | LD
' MY-J16 |[MY1B160 | M4x07 | 10 | 4 | 7 |35 | 1 1 6
1 MY-J20 [MY1B2001 | M4x07 |10 | 4 | 7 [35[ 1 | 1 | 6

Montage der Halteschrauben

Schlitten

(Kolbenmitnehmer)

Stift

Konischer

Federring Halteschraube

Anzugsmoment der Halteschrauben Einheit: Nm
Anzugs- Anzugs- Anzugs-
Modell i Modell moment Modell i
MY-J10 0,6 MY-J25 3 MY-J50 5
MY-J16 1,5 MY-J32 5 MY-J63 13
MY-J20 1,5 MY-J40 5

O

MY-J10 bis 63 (1 set) Stiickliste

Beschreibung Anzahl
Ausgleichselement 2
Stift 2
Konischer Federring 2
Halteschraube 2

= Set beinhaltet zwei Elemente fiir rechts und links.
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Serie MY1B

Verwendbarer Kolben-g

MY-J50/MY-J63
Anwendungsbeispiel
Werkstlick
i
W 7
[ L L ]
|-
L] 0 L1
Fihrung Serie MY1B /S< Ausgleichselement
Montagebeispiel
G Z
)
I ]
1 )
i
° 6 % S = || v
: : o
e — }
— i
] pe— !
oo Detailausschnitt Za
JJ Zb (Einstellbarer Bereich)
N4 “J’/ Hi Lﬁ
KE= § I !
< - 2x2x@ LD qf
wwl
Detailausschnitt Zb
(Einstellbarer Bereich)
[mm]
Model | Vervendbarer Zylinder| A B C D [F G H
MY-J50 | MY1B5000 | 110 | 110 55 70 126 90 37
MY-J63 | MY1B630 | 131 | 130 65 80 149 | 100 37
Model | Vewendbarer Zylinder JJ K L P Q | E3 | Ea | LD
MY-J50 | MY1B500] | M8x1,25 | 20 | 75 | 16 | 8 25 | 25 | 11
MY-J63 | MY1B630 | M10x1,5 | 20 | 95 | 19 | 95 | 25 | 25 | 14

* Set beinhaltet zwei Elemente flr rechts und links.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder

Ausgleichselement

Serie MY1B

Grundausfiuhrung

Vereinfacht den Anschluss an andere Fihrungssysteme.

Verwendbarer Kolben-&

2 80, @ 100

Anwendungsbeispiel

Trager

> A7 > Ausgleichs-
Yz l/4] -~ \LQ{(/// clement
Flhrung i '
B B ; B Schlitten
(Kolbenmitnehmer)
Montagebeispiel
Die Montageflache des Tragers ist
warmebehandelt bei min. 40 HRC.
8
Q)
N
£ Ausgleichs-
2 element
E .
[ = 1 7
\ ol —— ,'
24 0 3
| *g _% @@422540*36,1$ \
9V}
| . — - T
\ £ lot
[ A N @ #H hia
| £ T
! _0C> / } \
k|
£ 20133
s
§ 150

Ausgleichselement

Positionierstift
(@10x18¢)

Montagebohrung (& 80)
Gewindestift mit Innensechskant
(M10x 40¢)

Montagebohrung (& 100)

Gewindestift mit Innensechskant
(M12x40¢)

31
18
C
B

Sicherheitshinweise zum Ausgleichselement

/A Achtung

Vergewissern Sie sich, dass der Abweichungsbetrag von der externen
Fihrung innerhalb des einstellbaren Bereichs liegt.

Die Verwendung des Ausgleichselements ermdglicht den Anschluss an
eine externe Filhrung. Bei einer Kolbenstangenfithrung o. A. ist der
Abweichungsbetrag allerdings groB3, so dass das Ausgleichselement diesen
madglicherweise nicht kompensieren kann.

Uberpriifen Sie deshalb den Abweichungsbetrag und montieren Sie das
Ausgleichselement innerhalb des einstellbaren Bereichs.

Verwenden Sie einen separaten Ausgleichsmechanismus, wenn der
Abweichungsbetrag Giber dem einstellbaren Bereich liegt.

"
\ <
Anzugsmoment der
Innensechskant-
schraube Einheit: Nm
Verwendbarer . Al F
Modell | VeTiencoa A |B(max)[C(min)  Modell | praud™ R
MY-J 80 | MY1B 8001 | 181 15 9 MY-J 80| 25 MY-J80, 100 (1 set) Stiickliste
MY-J100 | MY1B100C] | 221 15 9 MY-J100 44 Beschreibung Anzahl
Anm.)e Der Trager kann mit einem flachen oder runden Zapfen vom Kunden montiert werden Ausgleichselement 1
(gestrichelte Linien) . Positionierstift 2
*"B" und "C" geben die zulassigen Montageabmessungen fiir den Tréger an (flacher Halteschraube 4

oder runder Zapfen).
* Achten Sie darauf, dass die Abmessungen des Tragers nicht die Funktion des
Ausgleichsmechanismus beeintréchtigen.

O

SMC 31



\)

32



Die einfache Fiihrungsart
ermdglicht den direkten
Lager  Anbau von Werkstiicken.

Einstellmechanismus

O
2
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serie MY1M Vor Inbetriebnahme

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Kolben-g Max. zulassiges Moment [Nm] Max. zuléssige Last [kg]
hlec2 [mm] M1 M- Ms mi mz ms
16 6,0 3,0 1,0 18 7 2,1
20 10 5,2 1,7 26 10,4 3
25 15 9,0 2,4 38 15 4,5
MY1M 32 30 15 5,0 57 23 6,6
40 59 24 8,0 84 33 10
50 115 38 15 120 48 14
63 140 60 19 180 72 21

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte flir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fiir das max. zuldssige Moment und die max. zuléssige Last fir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last [kg]

mz
Moment [Nm] ms
Fi < — Mi=F1 x L4 F2 < — M2=Fox L. F3< - Ms=FsxLs
3 = 3

71 07 e B

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1. Max. zuldssige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)

(3) missen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.

= Verwenden Sie zur Berechnung 'Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fur (1) und (2), und U (Aufprallgeschwindigkeit U =
1,4 Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fir (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fiir (2) und (3) aus der Grafik
des max. zulassigen Moments (M1, Mz, Ma).

g:mﬁndesr nde Y0 = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M] A" 1 Dynamisches Moment [Mg] ™™ 2
der Fi]hrt?ng - Max. zuléssige Last [m max] Zulassiges statisches Moment [Mmax] * Tul3ssiges dynamisches Moment [Memax] —

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhéngig von der Werkstlickform kénnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die
Summe der Belastungsgrade (Zc) der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln (Dynamisches Moment bei Aufprall)
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Ber(cksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.

m : Bewegte Masse [kg] V: Aufprallgeschwindigkeit [mm/s]

F  :Kraft [N] L:: Abstand zum Last schwerpunkt [m]
Fe : Aquivalente Kraft zum Aufprall (Aufprall am Anschlag) Me:Dynamisches Moment [N-m]

‘Va : Durchschnittsgeschwindigkeit [mm/s] O: Dampfungskoeffizient V =1,4va

M : Statisches Moment [Nm] Mit= 4/100
(MY1B10, MY1H10)
Mit pneumatischer Dampfung = 1/100
Mit StoBdampfer = 1/100
V = 1,4Va [mm/s] Fe = 1’41)&.8_[;‘]"?9“’ g: Erdbeschleunigung (9,8 m/s?)

Anm.5)

-Me= 5 -FeLi = 4,570admL: [N-m]

Anm. 4) 1,4Da8 ist ein dimensionslgser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft.

Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 3 ): Dieser Koeffizient dient zur Ermittlung des Durchschnitts des
max. Lastmoments beim Aufprall auf den Anschlag unter Beriicksichtigung der Kalkulation der
Lebensdauer.

3. N&here Angaben zur Modellauswahl finden Sie auf den Seiten 36 und 37.
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Max. zuldssiges Moment

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zulassigen Last manchmal Gberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last flr die gewahlten
Betriebsbedingungen.

Max. zulassige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zuldssigen Moments manchmal
Uber-schritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zulassige Moment fir die
gewdhlten Betriebsbedingungen.

U
—
3 Fe
a Me
= |
| —




Vor Inbetriebnahme Serie MY1M
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serie MY1M
Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1M gemaB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Flihrung

1 Betriebsbedingungen

Montage

MY 1M40-500

.

A
<

pmmmm—- Einbaurichtung ~  ----- .

Zylinder ............coeeviieeiiiienne, MY1M40-500 ! 1. Horizontale Montage 2. Wandmontage
1 V4 1

Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va .... 200 mm/s ! :
Einbaurichtung ......... Horizontale Montage : :
[DE 11151 {117]s FERUISIEIIS pneumatische Dampfung Wad: Werkstiick (500 g) E E
=1/100 : ) :

© ) We: MHL2-16D1 (795 g) : S

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880 g) i 3. Deckenmontage 4. Vertikale X W :

1 M| !

' '

1 1

1 1

' '

1 1

1 1

' '

«

Wh: MGGLB25-200 (4,35 kg) Siehe obige Seiten fur Berechnungsbeispiele zu jeder

Einbaurichtung.

2 Lastanbau

Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
[] ) Schwerpunkt

Y . Werllilsrtuck M?zse X-Achse Y-Achse Z-Achse

’ ‘ T T [ - ‘ ‘ ’ Xn Yn Zn

l [ ] Wa 0,88 kg 65 mm 0 mm 5mm

210 z 65
Wb 4,35 kg 150 mm 0mm 42,5 mm
111 150
| u]- — We 0,795kg | 150 mm 111 mm 42,5 mm
[ v — :@ Wad 0,5 kg 150mm | 210mm | 42,5mm
Te} -
o [ L] n=a,b,c,d

3 Berechnung des Gesamtschwerpunkts

mi=2Xmn
=0,88 +4,35+ 0,795 + 0,5 = 6,525 kg
1
X =— X Z(mn X Xn)
= 6505 5125 (0,88 x 65 + 4,35 x 150 + 0,795 x 150 + 0,5 x 150) = 138,5 mm
11
Y =—; XZ(mnXyn)
= 6505 ;25 (0,88 x0+4,35x0+0,795x 111 + 0,5 x 210) = 29,6 mm
11
Z =——XxX(MnXz)
= o ;25 (0,88 X 5 + 4,35 x 42,5 + 0,795 x 42,5 + 0,5 x 42,5) = 37,4 mm

4 Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

m1: Masse
m1 max (aus 1 der Grafik MYTM/M1) = 84 [KQ] - vneemeneeiiieeie e,
Belastungsgrad ot = mi/m1 max = 6,525/84 = 0,08

M:: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MY TM/M1) = 59 [NM] ...oniiiiiee e
Mi=mi1xgxX=6,525x9,8 x 138,5 x 107 = 8,86 [Nm]
Belastungsgrad 02 = Mi/M1 max = 8,86/59 = 0,15

% SvC
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M2: Moment

M2 max (aus 3 der Grafik MY1M/Mz) = 24 Nm

Ms=mixgxY =6,525x9,8 x29,6 x 10%=1,89 Nm
Belastungsgrad ow = M2/M2 max = 1,89/24 = 0,08

5 Berechnung des Belastungsgrads fir dynamisches Moment

Aquivalente Last Fe bei Aufprall

1,4
FE=—00
M1E: Moment

3

M3E: Moment

6 Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

3

xvaxgxm=

MHE = —— X FEXZ = ——

MoE = — X FEXY = ——

1,4
100

Belastungsgrad 05 = Msg/Mse max = 1,77/5,7 = 0,31

20 = 01 + 02 ++ 03 ++ o4 ++ 05 = 0,67 < 1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.

Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.
Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung o in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine
geringere Geschwindigkeit, einen groBeren Kolben-& oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse

Zulassiges Moment

x200x9,8x6,525=179,1 N

MiE max (aus 4 der Grafik MY1M/M1 in der 1,4 va = 280 mm/s) = 42,1 Nm
x179,1 x 37,4 x 10 =2,23 Nm
Belastungsgrad 04 = MiE/ME max = 2,23/42,1 = 0,05

Msg max (aus 5 der Grafik MY1M/Ms in der 1,4 va = 280 mm/s) = 5,7 Nm
x179,1 x29,6 x 102 =1,77 Nm

Modellauswahl Serie MY1M

MY1M/m1 MY1M/M1 MY1M/M2 MY1M/M3
200
200 50 2
40
100 N\
30
100 1 /\ 2?\\ 3 10 \‘
NN NN GRS
\\ So 4 AN \\\ \\ I '\h \\
40
50 NIN i N N[ > 1 N\
AN N N, 4 N
40 N 30 N 10 i N N
NOWNR 1N \\ NN N 3 NN N
30 N NN A NN NC MY[1M63 1N \\ N
g NN 20 MYIMG3 N MY Ic3
o 2 \\ NN . N Yevivso s N o 2 N (T ivso
2 \\\\ N Y iuso £ N N || £ . \\ N £ N N \ ‘
g NN N 10 S s - = N N \MJm‘w = NEE MY1M40
= 10 N N PN v g NN Mvme] |5 3 N 5 NN N
2 N £ N N
§1 \\‘ \\\\ MY M32 é s N\ % i § P N e é |\ N | MY1M32
(03 05
8 . NEA 4 i N memaz N \ ’ 1 N
AN i 3 ' N | NN N wnines 04 1 NN
: N NN ‘ 1 | 03 I N \\MV‘MZE,
8 N 2 + N Nuvines NN 02 1 N Nuvimzo
MY1M16 i \ ‘ MY1M20 : .
2 1 N \myim2o 05 % J MY1M16
1 1 \\ | % 0,4 MY{IM16: 0.1 1
; T VNG 03 :
; H '
02
100 200 300400500 1000 1500 05100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 1000 1500 005 {0200 300400500 1000 1500

Kolbengeschwindigkeit mm/s

Kolbengeschwindigkeit mm/s

Kolbengeschwindigkeit mm/s

Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuhrung mit Gleitfuhrung

Serie MY 1M

216,09 20,9 25,9 32,9 40, D 50, @ 63

Bestellschliissel

300

L

M9BW

Ausfiihrung mit G
Gleitflihrung MY1M|20
Ausflihrung mit Gleitfihrung I
Kolben-0
16 | 16 mm
20 | 20 mm
25 | 25 mm
32 | 32 mm
40 | 40 mm
50 | 50 mm
63 | 63 mm
Anschlussgewindeart ¢
Symbol |Ausfiihrung | Kolben-@
—  [M-Gewinde | @ 16, @ 20
Rc | @25 032,
TN NPT | @ 40, @ 50,
TF G 2 63
Verschlauchung @
— Standardausfiihrung
G Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss
Zylinderhub [mm]¢
Ko[m?]-@ Standardhub [mm]* Maximalhub [mm]
15 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 8000
20, 25,32 | 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600
40,50, 63 | 1800, 2000 5000

= Hibe kénnen von einem Mindesthub von 1 mm in 1 mm-Schritten bis zur max.

Hublénge angefertigt werden. Bei einem Hub kleiner oder gleich 49 mm ist das Luft-
dampfungsvermégen vermindert und es kénnen nicht mehrere Signalgeber montiert

werden. Beachten Sie diesen Punkt.

Geben Sie auBerdem fir Hiibe Gber 2000 mm ,-XB11” am Ende der Bestellnummer an.

Siehe ,Bestelloptionen” fiir Details.

Verwendbare Signalgeber/Siehe Seiten 107 bis 117 fiir néhere Informationen zu Signalgebern.

l;(‘astelloptionen

Siehe Seite 39 fir
detaillierte Angaben.

Anzahl Signalgeber

— | 2st

S 18t

n ,n“ St.
eSignalgeber

[ —

[ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) ]

Die kompatiblen Signalgeber sind je nach Kolben-@
unterschiedlich. Wéahlen Sie aus der nachstehenden
Tabelle einen geeigneten Signalgeber aus.

eSymbol Hubbegrenzungseinheit

Siehe ,Hubbegrenzungseinheit auf Seite 39.

. & | Elektrischer Lastspannung Signalgebermodell Anschlusskabelldnge [m] | vorver-
Aus- . Elektrischer | & o
fihrung Sonderfunktion Eingang £ | Anschluss DC AC senkrecht gerade 0,5 | 1 | 8 | 5 |dahteter| zul&ssige Last
5| (Ausgang) 016,020 [025bs063] 015,020 [025bis063] (—) [(M)] (L) | (2) | Stecker
5 3-Draht (NPN) MINV M9N ® @@ O O
V,12V C-St
2 — 3-Draht (PNP) oV M9PV M9P o e/ [O] o |
E] zweidraht 12V M9BV M9B ® @@ ® O O -
(=2
= ) ) 3-Draht (NPN) MINWV MONW ® @@ O O )
n 5V,12V C-Steuerun
5 D'agg‘_’fses.”ze'ge einge- | ja|3-Drant (PNP)| 24V — MOPWV M9PW e /@e/@e[O]| O : F;eFlfg?’
5 (e-farbig) gossene 2weidrant 12V M9BWV MBW | @ @ ®|O| O | -
] 3-Draht (NPN) 5V 12V MINAV** MONA** O|0O|@|O]| O 1C-Steuerun
g | e 3-Draht (PNP) ' MOPAV® | M9PA™ | O [O|@|O| O i
© zweidraht 12V M9BAV** M9BA** O|C|®@|O]| O -
o B Einge- | s 3Draht (entspricht NPN)| ~ — 5V — A96V | — A% | 276 | @ |— | @ | — | — |ICStewenng] —
é% —_— gossene | | o o oht o4V .y 100V |A93V | — A93 | 273 (@ |— | @O0 — - Relais,
@ Kabel | max. 100V | A9OV | — A90 | Z80 | @ |— | @ | — | — [ICSteuenng| SPS-

=x Wasserfeste Signalgeber kdnnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht garantieren.
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den 0.g. Bestellnummer mit SMC in Verbindung.

= Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,0” werden auf Bestellung gefertigt.

= Symbole flr Anschlusskabellange: 0,5m --.ceee — Beispiel: MONW
im -
3m - L Beispiel: MONWL
5m -....... Z Beispiel: MONWZ

= Neben den o.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Weitere Einzelheiten finden Sie auf Seite 117.
= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). (Siehe Seiten 115 bis 117 flr ndhere Angaben zur Signalgebermontage.)
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M Beispiel: MONWM = Um Signalgeber (Ausfiihrung M9) auf Zylindern mit @ 25 bis @ 63 umzuriisten, sind gesonderte
Signalgeberhalter (BMG2-012) erforderlich.




de 10
ade &

pneumatische
Endlagendampfung

Bestelloptionen: Technische Daten
(Nahere Angaben finden Sie auf den Seiten 118 bis 120,

Symbol

Technische Daten

-X168

Einschraubgewinde

-XB11

Langhub-Ausfihrung

-XB22

StoBdampfer sanft ddmpfende Ausfiihrung Serie RJ

-XC67

NBR-Beschichtung im Staubschutzband

20-

Kupferfrei

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Gleitflihrung

Technische Daten

Serie MY1M

Kolben-@ [mm] 16 | 20 [ 25 | 32 [ 40 | 50 [ 63
Medium Druckluft

Wirkungsweise doppeltwirkend

Betriebsdruckbereich 0,2 bis 0,8 MPa [ 0,15 bis 0,8 MPa
Prifdruck 1,2 MPa

Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C

Déampfung pneumatische Endlagendampfung

Schmierung lebensdauergeschmiert

Hubtoleranz

1000 max. *'§
1001 bis 3000 28

bis 2700 *§®, 2701 bis 5000%5°

Luft- Anschluss vor/settich M5 x 0,8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
anschluss:
groBe Ausgang unten @4 o6 08 210
Kolbengeschwindigkeit

Kolben-@ [mm] 16 bis 63

ohne Hubbegrenzungseinheit

100 bis 1000 mm/s

Hubbegrenzungs- | Einheit

A

100 bis 1000 mm/s("

einheit

Einheit L und Einheit H

100 bis 1.500 mm/s®

Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dadmpfungskapazitat abnimmt, wenn der Hubeinstellbereich durch Einstellen des
Anschlagbolzens vergroBert wird. Wird der auf S. 34 angegebene Dampfungshubbereich Uberschritten,
sollte die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm pro Sekunde betragen.

Anm. 2) Bei der Ausfliihrung mit zentralem Luftanschluss betrégt die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s.

Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitat.

Siehe Seite 42.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Einheitssymbol A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
RB RB RB RB | RB RB RB RB RB RB | RB RB | RB
Konfiguration MiErscl 0806 |icrst: 0806 | 1007 i 1007 | 1412 Mol 1412 |2015: Mirsel 1412|2015 Wil 2015:| 2725 i el 2015:| 2725
StoBdampfermodell it Einstel- Mit Einstell- | Mit Einstell- MitEinstell | Mit Einstell it Einstell | Mit Einstell Mit Einstell | Mit Einstel Mit Einstell | Mit Einstel Mit Einstell | Mit Einstel
bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen
Hubeinstell- | ohne Distanzstick 0 bis —5,6 0 bis -6 0 bis -11,5 0 bis —12 0 bis —16 0 bis —20 0 bis —25
BTl I | harzem o | -5.6bis—112]  —6 bis —12 —11,5 bis —23 —12 bis 24 —16 bis 32 —20 bis —40 —25 bis —50
[mm] mitlangem . |-112bis-16,8 —12 bis —18 —23 bis —34,5 —24 bis —36 —32 bis —48 —40 bis —60 -50 bis -75

= Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

Montagezeichnung Hubbegrenzungseinheit

Zwischenstiick

rechte Hubbegrenzungseinheit Hubbegrenzungseinheit  zum Fixieren in
. . . . . . Zwischenhubposition
o L: mit StoBd&mpfer fir geringe H: mit StoBdémpfer fir schwere
ohne RIS 2] S0 Lasten + einstellbarer Anschlagbolzen | Lasten + einstellbarer Anschlagbolzen
Einheit mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem
Zwischen- | Zwischen- Zwischen- | Zwischen- Zwischen- | Zwischen-
stiick stiick stiick stiick stiick stiick
o= ohne Einheit — SA SA6 | SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 | SH7
.g A: Mit Anschlagbolzen AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 @%%ﬂ
— " ) " 1/04/,
a m!t kurzem Zw!schenslgck A6S | AGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Anbaubeispiel L6L7
c mitlangem Zwischenstick | A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7H | ATH6 | A7H7 - - .
Ty e Tarrm—— [linke Seite | [ rechte Seite |
S L: Mit StoBdampfer i geringe LS LA LAG6 LA7 L LL6 LL7 LH LH6 LH7 Einheit L Einheit L
GE;; t;sslg:lgarer mit kurzem Zwischenstick | L6S L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 kurzes Zwischen- langes Zwischen
§ Anschlagholzen| Mitlangem Zuischenstick | L7'S L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 Stﬂfk stiick
:::) H: it StoBdampfer fir schwere HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 | — %53
= le-i?'nsslteer;lgarer mit kurzem Zwischenstiick| H6S | H6A | H6A6 | HGA7 | H6L | H6L6 | H6L7 | H6H H6 | H6H7 i G . I
[ Anschlagbolzen | it langem Zuischenstick| H7S | H7A | H7A6 | H7ZA7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Anschluss-  Anschluss-
= Die Zwischenstlicke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition.
StoBdampfer fiir die Einheiten L und H Technische Daten StoBdampfer
AR Hubbegren- Kolben-@ [mm] el RB | RB | RB | RB | RB
zungseinheit |~ e ‘ 20 25 32 ‘ 40 50 63 0806 | 1007 | 1412 |2015:| 2725
Sts}gac?-darc: , L RBOS06 RB1007 RB1412 RB2015 max. Energieaufnahme [J] | 2,9 59 | 19,6 | 58,8 | 147
oBRdampfer. 3
( Serio RE) H — [ mBioo7 | merat2 | mB2015 RB2725 Dampfhub [mm] _ 6 [ 7 112 115 ]2
StoBdampler 1 RJ0806H RI1007H RU1a12H max. Aufpraligeschwindigkeit [mmis] 1500
sanftdampfende Ausfiirung max. Schaltfrequenz [Zyklus/min] | 80 70 45 25 10
Serie RJ montiert (XB22) | H —  |Rotoom [uratzn| — - - - Federkraft |ausgefahren| 1,96 | 422 | 6,86 | 8,34 | 8,83
= Die Lebensdager des StoBdémpfe‘rs e-ntsprichtje ngch Betriebsbedingungen r_licht der Lebensdauer [N] eingefahren | 4,22 | 6,86 | 15,98 | 20,50 | 20,01
der MY1M-Zylinder. Entnehmen Sie die Austauschintervalle den Produktspezifischen - - -
Sicherheitshinweisen der Serie RB. Betriehstemperaturbereich [°C] 5 bis 60

= StoBdampfer/sanft dampfende Serie RJ montiert (-XB22) als Bestelloption erhéltlich.
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Serie MY1M

Theoretische Leistung Gewicht
_
IN] kgl
Kolben- (Kolben Betriebsdruck [MPa] -~ : Gewihides | Gewicht der Hubbegrenzungseinheit
GroBe | Flache Kolbe ) zusat;llchgs e Stiitzelements (pro Set) (je Einheit)
[mm] |[mm?| 02 [ 03 | 04 | 05 | 06 | 0,7 | 08 n.g | Basis- | Gewichtje | der -
mm1 |gewicht| 50mm | bewegl | A isfihrun ewicht | Gewicht | Gewicht
16 200 | 40 | 60 80| 100| 120| 140| 160 (mm] Hb  [chenTele “n nq B 9 Ein(rjgim Einheit L | Einheit H
20 314 62 94 125| 157 | 188| 219| 251
16 | 067 0,12 | 0,19 0,01 0,03 | 0,04 —
25 490 98 | 147 196 | 245| 294| 343| 392 20 | 1111 o016 |ozs 002 004 | 005 008
32 804 | 161 | 241 322| 402| 483| 563| 643 o ! : ! : ! ! !
1,64| 024 | 0,39 0,02 0,07 | 0,11 | 0,18
40 | 1256 | 251 | 377 | 502| 628| 754| 879 1005 32 | 3271 038 |ost 04 514 | 025 | 039
7 ) s } ) ) '
50 | 1962 | 392 | 588 | 784| 981| 1177| 1373| 1569 !
40 | 588| 056 | 1,41 0,08 0,25 | 0,34 | 0,48
63 | 3115 | 623 | 934 | 1246| 1557 | 1869 | 2180 | 2492
) - . 50 |10,06| 0,77 | 2,51 0,08 0,36 | 0,51 | 0,81
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?)
63 |16,57| 1,11 | 3,99 0,17 0,68 | 0,83 | 1,08

Option

Berechnung: (Beispiel) MY1M25-300A
* Basisgewicht 1,64 kg
. Zy|inderhub ..................
* zusétzliches Gewicht -- 0,24 kg/Hub 50+ 2 x Einheit A
0,24 kg x 300/50 + 2 x 0,07 kg =1,58 kg
* Gewicht 3,22 kg

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MYM-A [25|L2

Hubbegrenzungseinheit
Zwischenstick

6N

zum Fixierenin
Hubbegrenzungseinheitl Zwischenstiick zum Zuischenhubposition
Fixieren in
16Kol1t:;en-ﬁ ® Zwischenhubposition
20 20 22 Einheit Nr. — ohne Distanzstuick
25| 25mm Symbol | Hubbegrenzungseinheit |Einbaulage 6L] |kurzes Zw!schenstuck
32| 32mm 701 langes Zwischenstiick
40| 40mm ail Einheit A links |
50 | 50 mm A2 rechts Zwischenstiicklieferung
63| 63 mm L1 Einheit L links — Einhe?t installiert
L2 rechts N |nur Zwischenstiick
:1 Einheit H links = Die Zwischenstiicke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in
2 rechts Zwischenhubposition.
Anm. 1) Fir néhere Angaben zum Einstellbereich = Die Zwischenstlicke werden fiir ein 2-er Set geliefert.
siehe Seite 39.
Anm. 2) Einheiten A und L nur fir @ 16
Stiickliste
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N

(ohne Distanzstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

(mit kurzem Abstandsstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

kurzes
Zwischenstlick

(mit langem Abstandsstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

langes
Zwischenstick

(nur kurzes Abstandsstiick)

X

kurzes Zwischenstick

MYM-A25L2-7N
(nur langes Abstandsstiick)

=

langes
Zwischenstiick

Bestellnummer Stiitzelement

Kolben-@
; [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Ausfiihrung
Stutzelement A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Stiutzelement B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Fur weitere Informationen zu Abmessungen usw. siehe Seite 51.
Ein Stutzelement-Set enthalt jeweils ein Element firr die linke und fur die rechte Seite.
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Serie MY1M

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitét der pneumatischen Ddmpfung und der Hubeinstelleinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind
standardgemaB mit einer pneumatischen
Dampfung ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen Damp-
fung dient zur Vermeidung eines zu starken
Aufpralls des Kolbens am Hubende bei hohen
Geschwindigkeiten. Die pneumatische Damp-
fung dient nicht dazu, den Kolben zum
Hub-ende hin abzubremsen.

Die von der pneumatischen Déampfung
absorbierbaren Last- und Geschwindigkeits-
bereiche werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>
Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung Uberschreiten oder wenn
eine Dampfung erforderlich ist, weil der
Zylinderhub aufgrund der Hubeinstellung
auBerhalb des effektiven Dampfungshubbe-
reichs der pneumatischen Dampfung liegt.
L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der
Zylinderhub auBerhalb des effektiven Damp-
fungsbereichs der pneumatischen Dampfung
liegt, selbst wenn die Last und die Geschwind-
igkeit innerhalb der Grenzwerte der pneuma-
tischen Dampfung liegen oder wenn der
Zylinder in einem Last- und Geschwindigkeits-
bereich betrieben wird, der Gber den Grenzw-
erten der pneumatischen Dampfung und
unterhalb der der L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der
L-Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

/A Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Ab-
bildung, wenn der Anschlagbolzen zur
Hubeinstellung verwendet wird.

Die Dampfungskapazitdt nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des StoBdampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkiirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der Position
fest, in der er ca. 0,5 mm uber den
StoB-dampfer hinausragt.

Anschlagbolzen

1D

alA

0,5

—
2il

StoBdampfer

T~
2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit

der pneumatischen Dampfung eingesetzt
werden.

Pneumatischer Dampfungshub Einheit: mm

Kolben-@ Déampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37
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MY1M16 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa MY1M32 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
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Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa

4

i
1
|
|
|
1
|
|
|
|
|
2 345 10 20 30 50 § 100

m3 max. m2 max. = mi max.

Bewegte Masse kg




Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Gleitflihrung

Serie MY1M

Anzugsdrehmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit ¢, ci. nm

Kolben-@ [mm] Einheit Anzugsdrehmoment

A

16 0,6
L
A

20 L 1,5
H
A

3,0
25 L

H 5,0
A

5,0
32 L

H 12
A

40 L 12
H
A

50 L 12
H
A

63 L 24
H

Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte Einneit: Nm

Kolben-g [mm] Einheit Anzugsdrehmoment

L 1,2

25
H 3,3

32 L 3,3
H 10

40 L 3,3
H 10

Berechnung der Dampfungsenergie fiir
Hubeinstelleinheit mit StoBdédmpfer

e Vertikal Vertikal
orizontal | nach unten)| (nach oben)
Art des
Aufpralls
Kinetische Energie 1 m-02
= 2
Schubenergie F-s Fes+meg+s [F's+meges
E
Absorbierte Energie E1+E»
E
Symbole

"V: Schlittengeschwindigkeit [m/s]

m: Masse des aufprallenden Objekts [kg]

F: Zylinderschub [N]

g: Gravitationsbeschleunigung (9,8 m/s?)

S: StoBdampferhub [m]

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum

Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

A\ Produktspezifische
Sicherheitshinweise

/\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass Ihre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden kénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschlieBen.

Gegenmutter flr

Anschlagbolzen Halteschraube der Einheit

Halteschraube firr Verschlussplatte

StoBdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichmaBiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

/\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kdnnen, abhangig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-
Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir
die Verwendung der Befestigungselemente fur
den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen

-X 416 und -X 417 erhaltlich sind.

Wenden Sie sich fur andere Langen an SMC.
(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlag-
bolzens und stellen Sie dann den Hub von der
Seite der Verschlussplatte aus mit einem
Schraubenschlissel ein. Ziehen sie die Gegen-
mutter wieder fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der
Ver-schlussplatte und stellen Sie dann den Hub
durch Drehen des StoBdampfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend  die Halteschrauben  der
Verschlussplatte gleichméaBig fest, um den
StoBdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
UbermaBig festzuziehen. (AuBer @ 10 und & 20
der L-Einheit.) (Siehe "Anzugsdrehmoment der
Halteschraube der Hubeinstelleinheit-Ver-
schlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den StoBdampfer und die Funktion der Platte.

O
2
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Serie MY1M

Konstruktion: @ 16 bis @ 63

MY1M16 bis 63

MY1M16/20/50/63

MY1M16/20

44
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Gleitfiihrung

Serie MY1M

MY1M16 bis 63

Stiickliste
Nr. Bezeichnung Material Anm. Nr. Bezeichnung Material Anm.

1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 27 Distanzstiick rostfreier Stahl

2 Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung lackiert 28 Riickstellfeder rostfreier Stahl

3 Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung lackiert 29 | Spannstift Werkzeugstahl

4 Schlitten Aluminiumlegierung harteloxiert 31 Innensechskantschraube | Chrommolybdéanstahl vernickelt

5 Mitnehmer Aluminiumlegierung chromatiert 32 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt

6 Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 33 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl |schwarz verzinkt und chromatiertivernickel

7 Endabdeckung Spezialkunststoff (PBT) 35 konischer Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl vernickelt

8 Kolbenfiihrungsband |Spezialkunststoff (PBT) 36 | Magnet —

9 Dampfungshiilse Aluminiumlegierung eloxiert 37 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl | schwarz verzinkt und chromatiert
10 Démpfungseinstellschraube Walzstahl vernickelt 38 Innensechskantschraube | Chrommolybdanstahl | schwarz verzinkt und chromatiert
11 Anschlag Kohlenstoffstahl vernickelt 40 konischer Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl vernickelt
12 Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 4 Magnethalter Spezialkunststoff (PBT) (9 16, @ 20)

13 Kupplung gesintertes Eisenmetall 42 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
14 Fiihrungsrolle Spezialkunststoff (PBT) 43 Sicherungsring Ausfiihrung CR Federstahl
15 Fiihrungsrollenwelle rostfreier Stahl 45 Kopfplatte Aluminiumlegierung harteloxiert (& 63)
18 Riemenklemmung Spezialkunststoff (PBT) 47 Anschlussabdeckung Spezialkunststoff (PBT) (D 25 bis @ 40)
23 Einstellarm Aluminiumlegierung chromatiert 48 Schmutzabstreifer Spezialkunststoff (PBT)
24 Lager R Spezialkunststoff (PBT)
25 Lager L Spezialkunststoff (PBT)
26 Lager S Spezialkunststoff (PBT)
Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Bezeichnung |Menge MY1M16 MY1M20 MY1M25 MY1M32 MY1M40 MY1M50 MY1M63
16 | Dichtungsband 1| MY16-16C-[Hub] | MY20-16C-[Hub] | MY25-16C-[Hub]| MY32-16C-[Hub]| MY40-16C-[Hub]| MY50-16C-[Hub] | MY63-16A-[Hub]
17 | Staubschutzband | 1 | MY16-16B-[Hub] | MY20-16B-[Hub] | MY25-16B-[Hub]| MY32-16B-[Hub]| MY40-16B-[Hub]| MY50-16B-[Hub]| MY63-16B-[Hub]
34 | O-Ring o |...Kaooses 1} KA00311 | | KA00311 | . KA00320 |  KA00402 | | Kaoo777 | ] KA00777 .
(@4x01,8x01,1)| (@51x03x01,05) | (051x03xD1,05)| (07,15x0375x01,7) | (083x045x019) — —
44 | Abstreifer seitlich | 2 — — — — — MYM50-15CK0502B | MYMB3-15CK0503B
19 | Abstreifer 2
20 | Kolbendichtung 2
21 | Déampfungsdichtung | 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
22 | Zylinderrohrdichtung| 2
39 | O-Ring 4

# Die Dichtsétze bestehen jeweils aus den Artikeln (19, 0, @0, 22 und 39. Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend des jeweiligen Kolbendurchmessers.
* Die Dichtsatze enthalten einen Beutel mit Fett (10 g).
Wenn, @6 und (7 getrennt geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett enthalten. (10 g per 1000 Hiibe)

Mit folgender Bestellnummer kénnen Sie Fett separat bestellen. GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Anm.) Es sind zwei Typen des Staubschutzbands erhaltlich. Uberpriifen Sie, welcher Typ verwendet werden soll, da die Bestellnummer entsprechend der
Oberflachenbehandlung der Innensechskanteinstellschraube unterschiedlich ist. 3.
A: Schwarz verzinkt—MYOO-16B-Hub, B: vernickelt =MYOO-16BW-Hub

O
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Serie MY1M

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 16, @ 20

Fr Varianten des axialen Luftanschlusses siehe Seite 122.

MY1M16/2000—

SS

RR

Halter fur Signalgebermagnet

2 x2xJTiefe K e
2 Anschluss
gy ( )
N mPR
' // // ' ‘
T = _} o]
— — >y
| Q /7 / ﬁ
& / %)
2xM5x0,8 2xM5x0,8 vV
(Innensechskantstopfen) (Innensechskantstopfen)
M5 x 0,8 M5 x 0,8
(Innensechskantstopfen) (Anschluss)
4 o ¢ 2y
—7 ¥ T
W \ A
M5 x 0,8

(Innensechskantstopfen) G (Anschluss) Dampfungseinstellschraube G (Innensechskantstopfen)
|
M5 x 0,8 <G_B>
A (Innensechskantstopfen) N
~ "~ ZsHuwb -
(L) 4 L _ , 4x MM Tiefe M 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
- B PA o @ LD Durchgangsbohrung
=
‘ ay ‘ _
® S ; 4/ I
e —t ] - -+ 3|2
® o o ; Yy
A
Detailansicht Abschnitt U RS - Q + Hub -
[mm]
Modell A B C G |[GA |GB | H J K L |[LD|LH |LL [LW | M MM N | NC | NE [ NH |[NW | PA
MY1M162 | 80 | 6 35 (135 | 85 [162 | 40 |M5x0,8| 10 80 |36 |225 | 40 54 |6 M4x0,7 | 20 14 | 28 |27,7 | 56 | 40
MY1M20CD 100 | 7,5 |45 (12,5 |12,5 |20 46 | M6x1 | 12 |100 | 4,8 |23 50 58 |75 [M5x08]| 25 17 | 34 (33,7 | 60 | 50
(mm]  Detaillierte Abomessungen des Abschnitts U. [mm]
Modell PB|PG|PP| Q |QQ QW |RR|SS |[TT |UU |VW | W |WW | XX | Z Modell Ul |U2 | U3 |U4 | U5 | U6
MY1M16C | 40 |35 | 7,5 |153 9 | 48 |11 25 |15 | 14 |10 68 |13 | 30 |160 MY1M1i60 | 55 3 2 |34 |58 |5
MY1M20C1 | 40 | 4,5 (11,5 |191 | 10 45 145 |5 18 12 125 | 72 14 | 32 | 200 MY1M20C | 5,5 3 2 34 |58 |55
2x@d Y
i
/ . ! ot
ﬁ o —al I
/ i <A oD
Ji J— =
/ - \ 4# 1 Ausgang unten_
/ — - L9y (Verwendbarer O-Ring)
BohrungsgroBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite
Modell WX Y S d D R | Verwendbarer O-Ring
MY1Mi60 30 6,5 9 4 8,4 11 6
MY1M20O 32 8 6,5 4 8,4 1,1
(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Gleitfiihrung

Serie MY1M

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 25, @ 32, @ 40  Fr varianten des axialen Luftsanschiusses siehe Seite 122.

MY1M2501/320/4000 —

P

P

(konischer Innensechskant-
stopfen)
/

=

=

(konischer Innensechskant-

stopfen)

MY1MOG

P
(Anschluss)

(konischer Innensechskantstopfen)

(konischer Innensechskantstopfen)

2 x2xdJTiefe K -

< = PR
Ei , _ 3 J
- / C |==|
< | [HE e =T —
x — [ — >

) S

— /_/'
vv| 2x2Z 2x2Z vV,

P u
(konischer Innensechskantstopfen)
zY (5
N\ / L@ aY oy
= = = ) L
I i ]
N : =foei+ ;
[\ — i
a4 ] H &A gl
G P Dampfungseinstellschraube G Ug LI'
(Anschluss) P GB ox P
- >
A (konischer Innensechskantstopfen) | = N (konischer Innensechskantstopfen)
: B Z + Hub .
_( L _ . 4xMM Tiefe M 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
PA @ LD Durchgangsbohrung
7 5y
E v 71 O—7 i
oo + + oo ; ;
4 - & - - Ry cvz
© % - 4 @ Y
A
Detailansicht Abschnitt U PG || _ Q + Hub -
- ‘ [mm]
Modell A B C G |[GB| H J K L |[LD|LH|LL (LW | M MM [MW| N |NC | NE | NH |NW P PA
MY1M250] |110 9 |55 |17 |245|54 |M6x1| 95|102 |56 |27 | 59 70 | 10 |M5x08| 66 |30 |21 |[41,8 |40,5| 60 |Rc1/8 60
MY1M32J|140 | 11 |65 |19 (30 |68 |M8x125(16 (132 |6,8 | 35 | 74 88 |13 | M6x1|80 |37 |26 [52,3 |50 | 74 |Rci1/8 80
MY1M40(1 (170 | 14 |85 |23 |36,5| 84 |Mi0x15(15 (162 |86 |38 |89 (104 |13 |M6x1|96 |45 |32 |653 |635| 94 |Rc1/4 [100
,P” steht fur den Zylinder-Versorgungsanschluss.
Detaillierte Abmessungen
mm; des Abschnitts U [mm]
Modell | PB | PG |PP1|PP2| Q |QQ|QW|RR1|RR2| SS |TT |UU |VV | W |WW | XX | Z 7z Modell | U1 | U2 | U3 | U4 | U5 | U6
MY1M2503 | 50 12,7 (12,7 |206 [15,5| 46 (18,9 (17,9 |4,1 {155 | 16 |16 | 84 | 11 | 38 |220 |Rc 1/16 MY1M250] | 55 | 3 2 |34 |58
MY1M320 | 60 15,5 |18,5 (264 |16 | 60 (22 |24 |4 |21 16 | 19 |102 | 13 | 48 |280 |[Rc 1/16 MY1M320 | 55 | 3 2 |34 |58
MY1M40C1| 80 17,5 120 |322 |26 72 (25,5 |29 9 |26 21 | 23 118 | 20 | 54 [340 | Rc1/8 MY1M40O | 6,5 | 3,8 2 |45 |73
(] =
‘ A
/ o
L
L Ausgénge unten (Z2)
/ (Verwendbarer O-Ring)
r
BohrungsgroBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite
Modell WX Y S d D R | Verwendbarer O-Ring
MY1M250 38 9 4 6 11,4 1,1 co
MY1M320 48 11 6 6 11,4 1,1
MY1M400C 54 14 9 8 13,4 1,1 C11,2
(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)
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Serie MY1M

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 50, @ 63  siene eite 122 fiir Varianten des axialen Luftanschiusses.

MY1M500/600] —

Rc 3/8
(konischer Innensechskant-
stopfen)

(Anschluss)

2 x 2 x J Tiefe K =

< E
=) g 2y
o — = A ‘
@\—r’ A o/ - ¢ i
, Rc 3/8 § =} = §
(Innensechskant- Qﬂ,l /_ ﬁe ‘
stopfen) / £ (Anschluss)
vl oL 2xRc 1/4 2xRc 1/4 A

(konischer Innensechskantstopfen) - (konischer Innensechskantstopfen)

MY1MOG

MY1MOG
w
u Rc 3/8 Rc 3/8 w1
(konischer Innensechskantstopfen) ;| (Anschluss) Y ﬁw
LS [+ <+ -1 = gl A L= I
a QE:@ ) 8 ° d- \\ :/ k} ¥ | %V A | oF |.|.“:I:“I
[ Y| ) | fo ol © HIE
N A z ‘ 11 Y
YR I el el
v YTI'< o | |GA\ Rca/8 Dampfungseinstellschraube GA | _ ='I'|'v uu
2 x Rc 3/8 G (Anschluss) ég 2xRc 3/8
(konischer Innensechskantstopfen) Rc 3/8 B (konischer Innensechskantstopfen)
A A _ (konischer Innensechskantstopfen) N
- Z + Hub -
v
us U2 (L) L _ , 4xMM Tiefe M 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
— PA @ LD Durchgangsbohrung
- 3
=1 o = ¢ ¥ —T A ¢ OO
Y ;1\; SEI
——p—— = - B[E o® |[ufz
ﬂ'A 1 v 4
sk o [+ 3 —1y oo |1
—— 3
. . . * MY1M630]
Detailansicht Abschnitt U PG ‘4 Q.+ Hub ~
T 1 [mm]
Modell A B| C| G |GA|GB| H J K L (LD |LH |LK|LL |[LW | M MM N |[NC | NE | NF | NH |[NW | PA
MY1M50J|200 | 17 |10,56 |27 |25 |37,5 (107 |M14x2| 28 [200 |11 29 2 100 (128 | 15 |M8x125 | 47 (435 | 845 | 81 |835 (118 |120
MY1M631|230 | 19 |12,5 (29,5 (27,5 [39,5 [130 |M16x2 | 32 |230 (135 |32,5 |55 [115 (152 |16 |Mi0x15| 50 [56 (104 |103 [105 |142 [140
Detaillierte Abmessungen
mm]  Abschnitt U [mm]
Modell PB|PG|PP| Q |lQQ(QW |RR|[SS |TT [UU|VV | W |W1 WW|XX | Z Modell U1 |U2 [ U3 | U4 | U5 | U6
MY1M50CJ| 90 |10 | 26 |380 | 28 90 [ 35 |10 |35 |24 |28 |144 | 128 | 22 | 74 |400 MY1M500J| 6,5 [ 3,8 |2 45 |73 8
MY1M63J|110 |12 | 42 [436 |30 (110 |49 |13 |43 |28 |30 (168 | 152 | 25 | 92 |[460 MY1M63J| 8,5 |5 25 |55 |84 8
2x0d Y
o
I oY Li] I‘[
E:Z ‘
/ - - 7 A A
; - = ) | x
- = r = @D
[ - & |
/ __ "o Ausgang unten

! (Verwendbarer O-Ring)

BohrungsgroBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite

Modell WX Y S d D R Verwendbarer O-Ring
MY1M500] 74 18 8 10 17,5 1,1 c15
MY1M63C] 92 18 9 10 175 | 1,1

(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)
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Hubeinstelleinheit

Kolbenstangenloser Bandzylinder

Ausfiihrung mit Gleitflihrung

Serie MY1M

Mit einstellbarem Anschlagbolzen

MY1M|Kolben-@|l1—| Hub |A
FC
:/
QL L J S O >
= I
7 /
o E .
_|LEA
; + m
jﬁ ; e w =
©® L1
Hubeinstelleinheit / / h
TT
Modell E EA | EB | EC | EY FC| h T w
MY1M16 14,6 7 30 5,8 395 | 14 | 3.6 | 5,4 (max.11) 58
MY1M20 20 10 32 58 | 45,5 | 14 | 3.6 5 (max. 11) 58
MY1M25 24 12 38 6,5 53,5 | 13 | 3,5 | 5(max. 16,5) 70
MY1M32 29 14 50 8,5 67 17 | 4,5 8 (max. 20) 88
MY1M40 35 17 57 |10 83 17 | 4,5 9 (max.25) | 104
MY1M50 40 20 66 (14 106 26 | 55 | 13(max.33) | 128
MY1M63 52 26 77 (14 129 31 | 55 13 (max. 38) | 152

StoBdampfer fir leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen

Iy
& | |
1

L
@
s

MY1M50/63

MY1M[Kolben-@|1—| Hub |L
StoBdampfer
! (/ B _ﬂ
Qo= — 554 e it / I
O = o ’ &b
= | = L e
T ,:EEL___' =
h / 7> rx\@
E _F / Y @
EA -
| —
* / e
: ,h . MY1M50/63
— e B3
; / ¥l
Hubeinstelleinheit / /
[mm]
Modell E EA | EB | EC EY F FB | FC | FH FW h S T TT W | Modell StoBdampfer
MY1M16 14,6 7 30 58 39,5 4 | —| 14 — | ——| 3,6 [408 6 |54 (max.11) 58 RB0806
MY1M20 20 10 32 5,8 45,5 4 | — | 14 — | —— | 3,6 |408 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1M25 24 12 38 6,5 53,5 6 54 13 |13 66 3,5 |46,7 7 |5 (max. 16,5) 70 RB1007
MY1M32 29 14 50 8,5 67 6 67 17 |16 80 45 67,3 12 8 (max. 20) 88 RB1412
MY1M40 35 17 57 10 83 6 78 17 17,5 91 45 |67,3 12 9 (max.25) | 104 RB1412
MY1M50 40 20 66 |14 106 6 | — | 26 — | ——1| 55 [732 15 |13 (max.33) | 128 RB2015
MY1M63 52 26 77 |14 129 6 | — | 31 — | —| 55 |73,2 15 |13 (max.38) | 152 RB2015
49

O
2



Serie MY1M

Hubeinstelleinheit

StoBdampfer fur schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen
MY1M| Kolben-@|/[1—| Hub |H

FW
StoBdampfer
Werkstiick
- / — -
ggk = jlq Egg 8 E /
: i ! L
7 / —® @
— e =a
T I =
h /' I @
E F /
EA Fl
+ / = f MY1M50/63
— mf s
_- )@ <¢ ] | 5 -
Hubeinstelleinheit / / MY1M16/20
(StoBdampferhub) T S

+ Da die Abmessung EY der H-Einheit gréBer als die obere Hohe des Schlittens (Abmessung H) ist, muss bei der Montage eines Werkstlicks, das tber die Gesamtlange (Abmessung L) des
Schlittens hinausragt , ein Spiel mit min. Abmessung "a" an der Werksttickseite gelassen werden.

Modell E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW h S T TT W | Shock absorber model a
MY1M20 20 10 32 7,7 50 5 — | 14 | — | ——| 3,5 |46,7 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1M25 24 12 38 9 57,5 6 52 17 16 66 4,5 |67,3 12 | 5(max.16,5)| 70 RB1412 4,5
MY1M32 29 14 50 |11,5 | 73 8 67 22 22 82 55 |73,2 15 8 (max. 20) 88 RB2015
MY1M40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 55 |73,2 15 9 (max. 25) | 104 RB2015
MY1M50 40 20 66 |18,5 [115 8 — 1 3 | —]— 11 99 25 |13 (max.33) | 128 RB2725
MY1M63 52 26 77 |19 138,5 8 — | 35 | — | — |11 99 25 |13 (max.38) | 152 RB2725 9,5
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit Gleittahrung ~ Serie MY TM

Befestigungselement

Befestigungselement A
MY-SCA ‘

2x@G i }
\

2x@H w

Befestigungselement B
MY-SCIB

|
|

Model  |Vewendoarer Zylinder| A B C D E F G H J

MY-S165 | MY1M16 61 | 716] 15 26 | 49| 3 65| 34 M4 x 0,7

MY-S208 | MY1M20 | 67 | 79,6| 25 38| 64| 4 8 45| M5x0,8
5
6

MY-S258 | MY1M25 81 | 95 35 50 | 8 95| 55 M6 x 1
MY-S32§ | MY1M32 | 100 | 118 45 64 | 11,7 11 6,6 | M8x1,25
MY1M40 | 120 | 142
_S40A

MY-S405 MY1M50 | 142 | 164 55 80 (14,8 | 85|14 9 M10x 1,5
MY-S638 | MY1M63 | 172 | 202 70 | 100 | 18,3 | 10,5 17,56 |11,5 | M12x 1,75

+ Set beinhaltet zwei Elemente fiir rechts und links.

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Durchbie- m [kg] 200

gung des Zylinderrohrs abhéngig von dessen [} 190

Eigengewicht und dem Werkstlickgewicht ’—y_J:l_'—‘ (2100)
auftreten. In diesem Fall sollte ein Befestigung- , 180

selement in der Hubmitte eingesetzt werden. Z 170

Die Lange (L) des Befestigungselements darf

die in der Grafik rechts gezeigten Werte nicht 160

Uberschreiten.

130
(1800)
120 \

|
L |
150 \\
- 140 \\
L \

/\ Achtung

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage-
flachen des Zylinders kann die Verwendung

110 =2
10 LAz

Gewicht m

eines Befestigungselements zu einer [ | (] 90 \
verminderten  Zylinderleistung  flhren. 7 ) 80 i \
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr L L 70 \—)

bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb Z \
mit Langhub unter Einwirkung von 60 'j\" \
Vibrationen und StéBen wird der Einsatz 50 2

eines Befestigungselements auch dann
empfohlen, wenn dessen Lange auBerhalb
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt. 30
2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur 20

40

\
\ 1\
ANEAVAN

Montage. 10 N\ \ \ \
0 \\ \ \ \
1000 2000 3000 4000 5000
freiliegende Tischlange L [mm]
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Rollenfiihrung
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Geeignet fiir hohe
Momente,
mit Langhub
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serie MY1C Vor Inbetriebnahme

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Modell Kolben-g Max. zulassiges Moment [Nm] Max. zulassige Last [kg]
[mm] M1 M2 M3 mi mz ms
16 6,0 3,0 2,0 18 7 2.1
20 10 5,0 3,0 25 10 3
25 15 8,5 5,0 35 14 4,2

MY1C 32 30 12 m 29 o .
40 60 23 20 68 30 8,2
50 115 35 35 93 42 11,5
63 150 50 50 130 60 16

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fiir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zuldssige Moment und die max. zulassige Last fir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last [kg]

Moment [Nm] m
< = < = < Ms=Fsx L
Fi < — Mi=F1x L1 P < — Mz=Faxl: B — 3=F3XLs
] 4 9

.

1 T

<Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Max. zulassige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) missen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
* Verwenden Sie zur Berechnung 'Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2), und U (Aufpraligeschwindigkeit U =
1,4 Va) fur (3).
Ermitteln Sie m max fir (1) aus der Grafik der max. zuldssigen Last (m1, mz, ms) und Mmax fiir (2) und (3) aus der
Grafik des max. zuldssigen Moments (M1, Mz, Ma).

-
L] ||

Summe der Bewegte Masse [m Statisches Moment [M] ™) Dynamisches Moment [Mg] A"™2
Belastungsgrade Y(( = L <
der Fﬁhrl?ng " Max. zulassige Last [m max] * Zuldssiges statisches Moment [Mmax] * Zulassiges dynamisches Moment [Memax] —

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhéngig von der Werkstlickform kénnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (X0() der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln (Dynamisches Moment bei Aufprall)
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Ber{ick-
sichtigung des Aufpralls am Anschlag.

m : Bewegte Masse [kg]

F :Kraft [N]

Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) (N)
Va: Durchschnittsgeschwindigkeit [mm/s]

M : Statisches Moment [Nm]

Anm. 5) 1.4 Anm. 4)

V=14Va[mm/s] FE= 700 Va-gm

V: Aufprallgeschwindigkeit (mm/s)
Li: Abstand zum Schwerpunkt (m)
Me: Dynamisches Moment [N-m]
O: Dampfungskoeffizient
Mit elastischer Dampfscheibe= 4/100
(MY1B10, MY1H10)
Mit pneumatischer Dadmpfung = 1/100
Mit StoBdampfer = 1/100

1 g: Erdbeschleunigung (9,8 m/s2)

ME = 3 Fe- L1=4,57 Va-m-L1+ [Nm]

Anm. 4) 1,41)a6 ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft.

Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient :17 ): Dieser Koeffizient dient zur Ermittlung des Durchschnitts des
max. Lastmoments beim Aufprall auf den Anschlag unter Bericksichtigung der Kalkulation der
Lebensdauer.

3. Néhere Angaben zur Modellauswahl finden Sie auf den Seiten 56 und 57.
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V=1,4Va

L1

Max. zulassiges Moment

Waéhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zuldssigen Last manchmal Giberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewéhlten
Betriebs-bedingungen.

Max. zulassige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulédssigen Moments manchmal
Uberschritten werden kann, auch wenn er
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte liegt. Uberpriifen Sie des-

halb auch das zulassige Moment fiir die
gewahlten Betriebsbedingungen.

/

FE
Me
=1l
| S—

@)




Vor Inbetriebnahme Serie MY1 C

MY1C/M1 MY1C/M2 MY1C/Ms
200
50 \ 50
40 N 40 N
100 \\
AN 30 N 30 \
AN \ N
\\ 20 AN A\ \\ 20 WAN
N N N
N N
50 N \ \
N NN N
40 N \\ \ N
N 1N A .
30 \\ Mvics3) 10 NS Vs 10 NN Mvicsss
N N
T D mvicso| | E AW N—Jmvicso] | € NN Jmvacso
z 2 N z ™ NIRN i =4
5 NN 5
= \ \ € \ \ L MYIIC40 I
£ LD MY1C40 £ 4 INEAN \ g ¢ N \\ MY1C40
= 10 = N ywicz| | = 3
AN \
AN \\ AN ) N \\ \ N L
N MY1C32 NN 2 X MY1C32
5 N \
4 \\ \\\ \ \
3 MY1C25 1 MY1C20 1 \ MY1C25
‘ AN ANERN
2 MY1C€20- MY1C161 MY1C20
\ 05 05 %
MY1C1
MYTC16 c1é
! 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]
MY1C/m1 MY1C/m2 MY1C/ms
30
200
20
100 N 100
= N,
X 10 ANERN
\\ N N
50 N 50 \\ N\
N
40 N 40 N
5 30 N \\\ S 30 \‘ = 5 N
\ N
9 20 \\\\\\ NMY1C50 o 20 \ \\\\ @ 3 \ N MY1C63]
8 N \\\ -~ 8 NN \\ s NN \MYLCSO
s NN s NN s |5 NN Y
> 10 NIS__TMY1C32 > 10 AN N1 =2 \ NN [
S AN | s AVERN N MY1C50 2 MY1C40
3 NENTMvics| | & \ ~J— 3 \
) N ] ) § I m
I N N [MYjc4o MY1C32
5 N TMY1C20 5 N N i |
N N N N,/ 1 N
4 Nk 4 NN TMY1C32 Nmvic2
MY1C16 N[N N ,lc 5
3 3 N . |
\\ MY1C25 \ MY?CZO
2 2 N [MY1C20 05 A\
\ \ 0.4 MYiC16
MY1C16
0,3
1 1
100 200 300 400 500 1000 1500 100 200 300 400 500 1000 1500 02 100 200 300 400 500 1000 1500
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]
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serie MY1C
Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1C gemdB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1 Betriebsbedingungen
Zylinder ... MY1C40-500
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit va ... 300 mm/s

Einbaurichtung ........................................Deckenmontage
Dampfung:--.eeeseeeeeeeeeene pneumatische Dampfung

Wa: Verbindungsplatte t = 10 (880 g)

MY1C40-500 .
<> 4. Vertikale x
Montage

Wad: Werkstiick (500 g)

—-

|
|
z £

F—
<

24

Whb: MGGLB25-200 (4,35 kg) Siehe obige Seiten fiir Berechnungsbeispiele zu

We: MHL2-16D1 (795 g) jeder Einbaurichtung.

2 Lastanbau

5‘ o v 1 [ Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
] ‘:E( i Werk- Schwerpunkt
= 111 stlick Nr. Mamsns © X-Achse Y-Achse Z-Achse
210 Whn Xn Yn Zn
z Wa 0,88 kg 65 mm 0 mm 5mm
Y Wb 4,35 kg 150 mm 0 mm 42,5 mm
? T We 0,795kg | 150 mm 111 mm 42,5 mm
| X wd 0,5 kg 150mm | 210mm | 42,5mm
65 n=a,b,c,d
150
3 Berechnung des Gesamtschwerpunkts
mz=Xmn
=0,88 + 4,35 + 0,795 + 0,5 = 6,525 kg
X =LXZ(mnXXn)
mz
=5 5125 (0,88 x 65 + 4,35 x 150 + 0,795 x 150 + 0,5 x 150) = 138,5 mm
_ 1
Y = — X 2 (mn X yn)
=651T(0,88x0+4,35x0+0,795x 111 + 0,5 x210) =29,6 mm
Z =—1x2(mnx2n)
m2
== ;25 (0,88 X 5 + 4,35 x 42,5 + 0,795 x 42,5 + 0,5 x 42,5) = 37,4 mm

4 Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

m2: Masse
mz max (aus 1 der Grafik MY1C/m2) = 30 Kg -..cuvvvniiiiiiiiii e
Belastungsgrad o1 = mz2/m2 max = 6,525/30 = 0,22

M:: Moment
M1 max (aus 2 der Grafik MYTC/M1) = 60 NM ...
Mi=m2xgxX=6,525x9,8x138,5x 10 = 8,86 Nm
Belastungsgrad 0tz = M1#/M1 max = 8,86/60 = 0,15
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Modeliauswahi Serie MY 1C

M2: Moment
M2 max (aus 3 der Grafik MYT1C/Mz2) = 23,0 NM ...ouiiiiiiii e
Mz=ma2xgxX=6,525x9,8x29,6x 10°=1,89 Nm
Belastungsgrad 0z = M2/M2 max = 1,89/23,0 = 0,08

5 Berﬁchnung des Belastungsgrads fur dynamisches Moment

" m
Aquivalente Last FE bei Aufprall

_14 14 -
FE= 100 xl)axgxm_mo x 300 x 9,8 x 6,525 = 268,6 N
M+E: Moment

M1E max (aus 4 der Grafik MY1C/M1 in der 1,4 va = 420 mm/s) = 42,9 Nm
MiE =;—x FExZ =:13—X268,6x 37,4x10°%=3,35 Nm
Belastungsgrad o4 = M1E/M1E max = 3,35/42,9 = 0,08

MsE: Moment
MsE max (aus 5 der Grafik MY1C/Ms in der 1,4 va = 420 mm/s) = 14,3 Nm
MaE = —1—x FEX Y = ——x268,6 X 29,6 10°=2,65 Nm
Belastungsgrad 0Os = Mse/MsE max = 2,65/14,3 = 0,19

6 Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

200 =01+ 02+ 0s+04+05=072<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewéhlte Modell ist verwendbar.

Waébhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fiihrung o in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine
geringere Geschwindigkeit, einen gréBeren Kolben-g oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse Zulassiges Moment
MY1C/m:z MY1C/M MY1C/M: MY1C/Ms
200
50 50
40 N 40
100 100 QD % (3 % ‘
\ N
28N { N N
Y N 20 N\ 20 ‘\
50 50 N 4 \ NN <5 )\ N
N e = NN = = == = NN
40 N 40 N NN NI\
(1) I N 10 N Nwyicss I N\
30 N 30 o \.v.v?ces NN 10 NN MYicss
T N
2 W N MY1C50 N Nmvicso NN Nnvicse
N ] \ MY
3 20 \\\\ g 20 N 3 AN € 1 }
é NN \\ z " \\ Z s N Ywvico| | 2 5 t %
2 o L NN ] e g ' wico| [ 4 NN g 4 NH-NH—Yvicao
o AN AN T
H N - Mvicso 2 10 AN s 3 N Ywrez| | = 3 1 |
i) N } N X AN N \ \ ‘
N N | MYicdo AN 2 NP NN
5 \ N - T N MYic32 NN Nyt 2 NN MY1C32
NCNN N N[N Ymvices
4 N MY1C32 5 i \
NN AN \ N N
3 \ | 4 N \\ N N
y MY‘1C25 f 1 MY1C20 1 1 MY1C25
N 3 q MY1C25 T I - i
2 \Mv1c20 AN | AN = NS
T T N T
wicts 2 " Syica Nuvicis T uyiczo
I ‘ 0,5 0,5 T }
;
: uyicts : MY1C16
100 200 300400500 1000 1500 700200 300400500 10007500 100 200 300400500 1000 1500 100 200 300400500 10001500
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Laufrollenfuhrung

Serie MY1C

216,09 20,9 25,9 32,9 40, D 50, @ 63

Bestellschliissel

nEnWETTe MY1C

25

300

M9BW

mit Laufrollenfiihrung

Kolben-@
16 | 16 mm
20 | 20 mm
25 | 25 mm
32 [ 32 mm
40 | 40 mm
50 | 50 mm
63 | 63 mm

Anschlussgewindearte®

Symbol | Ausfilhrung| Kolben-@
— M-Gewinde| @ 16, @ 20
Re @25, 032,
TN NPT @ 40, @ 50,
TF G @63
Verschlauchung @
— Standardausfiihrung

(0]

Ausflhrung mit axialem Luftanschluss

Zylinderhub¢

Kolben-@ o Maximalhub
) Standardhub [mm] [mm
16 100, 200, 300, 400, 500, 600, 700 3000
20, 25, 32 800, 900, 1000, 1200, 1400, 1600 5000
40, 50, 63 1800, 2000

l_B‘esteIIoptionen

Siehe Seite 59 fur

detaillierte Angaben.

Anzahl Signalgeber

2 St.

)

1St

n

,n“ St.

eSignalgeber

=

[ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) ]

Die kompatiblen Signalgeber sind je nach Kolben-@
unterschiedlich. Wahlen Sie aus der nachstehenden
Tabelle einen geeigneten Signalgeber aus.

eSymbol Hubbegrenzungseinheit

Siehe ,Hubbegrenzungseinheit* auf Seite 59.

= Hube kénnen von einem Mindesthub von 1 mm in 1 mm-Schritten bis zur max. Hublange angefertigt
werden. Bei einem Hub kleiner oder gleich 49 mm ist das Luftddmpfungsvermégen vermindert und
es kénnen nicht mehrere Signalgeber montiert werden. Beachten Sie diesen Punkt.
Geben Sie auBerdem flir Hiibe iber 2000 mm ,-XB11” am Ende der Bestellnummer an.
Siehe ,Bestelloptionen” fiir Details.

Verwendbare Signalgeber/siehe Seiten 107 bis 117 fiir nahere Informationen zu Signalgebern.

Signalgebermodell

Anschlusskabelléng

e [m]

" Elekirischer g’ Elektrischer Lastspannung vorver-
" Sonderfunktion . 2| Anschluss senkrecht gerade 0,5| 1 | 3| 5 |dahteter| zulassige Last
fiihrung Eingang | 8 DC AC - - S
5| (Ausgang) 016,020 [025bis063] 016,020 [025bis063] (—) [(M) | (L) | (2) | Stecker
5 3-Draht (NPN) MONV M9N ® @@/ 0| O
5V, 12V |C-Steuerun
e — 3-Draht (PNP) M9PV M9P e|e/@e/O] O | ™
] zweidraht 12V M9BV M9B ® /0 O O -
(=2
Z ] , 3-Draht (NPN) MONWV MONW ®| @@ O O ,
«n 5V, 12V C-Steuerun
5 | Diagnoseanzeige | o | T ieNp) | 24V - MOPWV MOPW | @ (@ |@|O| O | o Relais,
= (2-farbig) eqossene - SPS-
2 9 gKabeI zweidraht 12V M9BWV M9BW ® /@@ O O -
S 3-Draht (NPN) MINAV** M9INA** O|0O|@|O| O
= wasserfest 5V,12V = = C-Steuerung
- (2-farbig) 3-Draht (PNP) M9PAV* M9PA** O |0O|@|O| O
° 2weidraht 12V M9BAV** M9BA** Col|0|®@[O| O -
£5 Ein- i 3Draht (entspricht NPN)| ~ — 5V — A96V | — A% | 276 @ |— | @ | — | — |ICSteueng] —
% %’ e gegossene| | ) 100V | A93V | — A93 | 273 @ |—| @ @ — - Relais,
ES Kabel [y 2weidraht | 24V | 12V F S0V A90V | — | A90 | Z80 | ® |— | @ — | — |CSeweuny SPS-

== \Wasserfeste Signalgeber kdnnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht garantieren.

Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den o.g. Bestellnummer mit SMC in Verbindung.

* Symbole fiir Anschlusskabellange: 0,5 m ..o — Beispiel: MONW
1M eeeeeee
3m e L Beispiel: MONWL
5m e Z Beispiel: MONWZ

= Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,O” werden auf Bestellung gefertigt.

Signalgeberhalter (BMG2-012) erforderlich.

« Neben den o.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Weitere Einzelheiten finden Sie auf Seite 117.
+ Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). (Siehe Seiten 115 bis 117 fur ndhere Angaben zur Signalgebermontage.)
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
mit Laufrollenfiihrung Serie M Y1 C

Technische Daten

Kolben-@ [mm] 16 | 20 | 25 | 32 | 40 [ 50 | 63
Medium Druckluft
Wirkungsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0,15 bis 0,8 MPa [ 0,1 bis 0,8 MPa
Prifdruck 1,2 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C
Dampfung pneumatische Endlagendampfung
Schmierung lebensdauergeschmiert
pneumatische max. 1000 *}® . 18 ; 28
Endlagendampfung Hubtoleranz 1001 bis 3000°2? bis 2700 *;°, 2701 bis 5000 *5
ade 10 Bgstelloptionen; Techr]ische Daten %rl{;t(-:hluss- Anschluss vornseitich M5 x 0,8 Rc 1/8 Rc 1/4 Rc 3/8
order | (N&here Angaben finden Sie auf den groe | Ausgang unten a4 o6 a8 @10
Seiten 118 bis 120.)
Symbol Technische Daten Kolbengeschwindigkeit
-X168 | Einschraubgewinde Kolben-@ [mm] 16 bis 63
-XB11 | Langhub-Ausfiihrung ohne Hubbegrenzungseinheit 100 bis 1000 mm/s
-XB22 | StoRdampfer s.anft dampfende Ausfluhrung Serie RJ Hubbegrenzungs- | Einheit A 100 bis 1000 mm/s™"
-X267 NBR-Besch|c‘rl1tung im Staubdichtband einheit Einheit L und Einheit H 100 bis 1.500 mm/&
-XC56 Bohrungen fir Bolzen Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungskapazitat abnimmt, wenn der Hubeinstellbereich durch Einstellen des
20- | Kupferfrei Anschlagbolzens vergréBert wird. Wird der auf Seite 62 angegebene Dampfungshubbereich tberschritten,
sollte die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm pro Sekunde betragen.
Anm. 2) Bei der Ausfiihrung mit zentralem Luftanschluss betragt die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s.
Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Beschichtung. Siehe Seite
Technische Daten Hubbegrenzungseinheit 62.
Kolben-@ [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Einheitssymbol A L A L H A L H A L H A L H A L H A L H
) ) RB RB RB RB RB RB | RB RB | RB RB | RB RB | RB
Konflg"uratmn Mit Einstel-| 0806 |MitEinstel-| 0806 | 1007 |MitEinstel-| 1007 | 1412 |MitEinstell | 1412 | 2015: | MitEinstel-| 1412 |2015: |Mit Einstell | 2015: | 2725 |MitEinstel-| 2015: | 2725
StoBdampfermodell | toen |, g0 08 e iigrser| %0 {tEnsl [itEnse| " [l |wiEnse| "% |vitnsel | tEnsel| %" |t Ensl it Enstel| P it Entl Wit Entl
bolzen bolzen bolzen bolzen bolzen bolzen bolzen bolzen | bolzen bolzen | bolzen bolzen bolzen
Hub Entelbeth | ohne istanzstick| O bis —5,6 0 bis —6 0 bis —11,5 0 bis —12 0 bis —16 0 bis —20 0 bis —25
;”'.“ FniXiean in i it kurzem Zuischenstick | 5,6 bis —11,2 —6 bis -12 —-11,5 bis —23 —12 bis —24 —16 bis =32 —20 bis —40 —25 bis =50
wischenhubposition
[mm] " it langem Zuischenstick|—11,2 bis —16,8 -12 bis —18 —23 bis —34,5 —24 bis —36 —32 bis —48 —40 bis —60 -50 bis —75
= Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.
. . Montagezeichnung
Symbol Hubbegrenzungseinheit Hubbegrenzungseinheit
rechte Hubbegrenzungseinheit Hubbegrenzungseinheit ﬂ'ﬁ%?ﬁ'é?é”ncﬁ

L: mit StoBdampfer fir geringe Lasten | H: mit StoBd&mpfer fiir schwere Lasten Zwischenhub-

A: Mit Anschlagbolzen

aliinE + einstellbarer Anschlagbolzen + einstellbarer Anschlagbolzen , position
Einheit mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem
Zwischen- | Zwischen- Zwischen- | Zwischen- Zwischen- | Zwischen-
stiick stiick stiick stiick stiick stiick
o ohne Einheit — SA SA6 | SA7 SL SL6 | SL7 SH SH6 | SH7
."E’ A: Mit Anschlagbolzen AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7
@ mit kurzem Zuischenstick | A6S | ABGA A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 I
S , — Anbaubeispiel H6H7
£ mitlangem Zwischenstick | A7S | A7A | A7TA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7TH | A7H6 | A7H7 [linke Seite | [rechte Seite |
g t= '\:ﬂ Stomgfer i geinge LS | LA | LA6 | LA7 | L | LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 EnetH Enelh
S coselhaer | M Distenstik | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L | L6 | L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 kurzes  anges
2 | Anschlagholzen | mitlangem Zvischenstick | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 L7 L7H | L7H6 | L7H7 Zwischenstiick  Zwischenstiick
m = - £ .
2 [ He Wit StoBampte i schwere HS HA HA6 | HA7 HL HL6 | HL7 H HH6 | HH7 o+ % ;3
Q 3
2| [miwmnzvshsi | HGS | HGA | HGA6 | H6A7 | HGL | H6L6 | HGL7 | H6H | H6 | HGH7 o
| Anschlagholzen | mitlangem Zuischenstick | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 | H7 Anschluss-  Anschluss-
= Die Zwischenstlicke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition.
StoBdampfer fiir die Einheiten L und H Technische Daten StoBdampfer
Austih Eny Kolben-@ [mm] Model RB | RB | RB | RB | RB
usfiihrun instellung .
9 Einheit 16 ‘ 20 25 32 ‘ 40 50 63 0806 | 1007 | 1412 |2015: | 2725
Standard L RBOS0G RB1007 RB1412 RB2015 max. Energieaufnahme [J] | 2,9 | 59 | 19,6 | 58,8 | 147
(StoBdampfer/ Hubdampfung [mm] 6 7 12 15 25
Serie RB) H — \ RB1007 | RB1412 RB2015 RB2725 =
Stobcampler 3 R 10806 RO J1a12H max. Aufprallgeschwindigkeit [mm/s] 1500
sanft dampfende Ausfihrung — — max. Schaltfrequenz [Zyklus/min]| 80 | 70 | 45 | 25 10
Serie RJ montiert (XB22) | H — \ RJIOO7H | Rt41eH] — - - - Federkraft | ausgefahren | 1,96 | 422 | 6,86 | 8,34 | 8,83
# Die Lebensdauer des StoBdédmpfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht der Lebensdauer [N] eingefahren | 4,22 | 6,86 | 15,98 | 20,50 | 20,01
der MY1C-Zylinder. Entnehmen Sie die Austauschintervalle den Produktspezifischen - s ’ . ,' ’ -
Sicherheitshinweisen der Serie RB. Betriebstemperaturbereich ['C] 5 bis 60

= StoBdampfer/sanft dampfende Serie RJ montiert (-XB22) als Bestelloption erhéltlich.
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Serie MY1C

Theoretische Leistung Gewicht
_—
[N] kgl
Ko[lr%?r?]-g ngléﬁg- Betriebsdruck [MPa] R Gewichtdes | Gewicht der Hubbegrenzungseinheit
. zusatziiches| Gewicht der | Gy ie Einhei
mme) | 02 | 03 | 04 | 05 | 06 | 07 | 08 Kolben-|Basisge | Gevicnt o e Stutzelemie.nts (pro Set) (ie Einheit)
16 200 40 60 8o| 100! 120| 140| 160 [mm] | wicht |50 mmHub| Tee | Ausfiihrung Gewicht | Gewicht | Gewicht
20 4 s o 25| 1571 1ss| 219] 281 Aund B |der Einheit A| Einheit L| Einheit H
0,67| 0,12 0,22 0,01 0,03 0,04 —
25 490 98 147 196 245 294 343 392 ;g 106! 045 o031 0,02 0.04 0.05 0,08
32 804 | 161 | 241 322| 402| 483| 563| 643 o 1’58 0’24 0’41 0’02 0’07 0’11 0’18
40 1256 | 251 377 502 628 754 879 | 1005 32 3’14 0’3 0’86 0'04 0’14 0’23 0'39
50 1962 | 392 588 784 981 | 1177 | 1373 | 1569 40 ol 052 129 0.08 02 034 0.48
5, ,5 , , ,25 , :
63 3115| 623 934 1246 | 1557 | 1869 | 2180 | 2492
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm?2] 50 110,14 076 |259 0,08 0,36 0,51 0.81
63 [16,67| 1,10 4,26 0,17 0,68 0,83 1,08

Berechnung: (Beispiel) MY1C25-300A
* Basisgewicht 1,58 kg
e Zylinderhub ................ Hub 300
* zusétzliches Gewicht.. 0,24 kg/Hub 50 + 2 x Einheit A
0,24 kg x 300/50 + 2 x 0,07 kg = 1,58 kg
e Gewicht ........ccovveeennne 3,16 kg

Option

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MYM-A|25|L2-|6N

Hubbegrenzungseinheit

Zwischenstiick zum
Fixieren in
. . l ) . Zwischenhubposition
Hubbegrenzungseinheit Zwischenstiick zum
Fixieren in

16Kol1t:;en-ﬂ ® Zwischenhubposition
20 20 22 Einheit Nr. — |ohne Distanzstiick
25| 25mm Symbol | Hubbegrenzungseinheit |Einbaulage 6L |kurzes Zw!schenstuck
32| 32mm 701 langes Zwischenstiick
40| 40mm Al Einheit A links |
50 | 50 mm A2 rechts Zwischenstiicklieferung
63| 63 mm L1 Einheit L links — Einheit installiert

L2 rechts N |nur Zwischenstiick

H1 Einheit H links = Die Zwischenstlicke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in

H2 rechts Zwischenhubposition.

Anm. 1) Fiir nahere Angaben zum Einstellbereich = Die Zwischenstlicke werden fiir ein 2-er Set geliefert.
siehe Seite 59.
Anm. 2) Einheiten A und L nur fir @ 16
Stiickliste
MYM-A25L2 MYM-A25L2-6 MYM-A25L2-7 MYM-A25L2-6N
(ohne Distanzstiick) (mit kurzem Abstandsstiick)  (mit langem Abstandsstiick)  (nur kurzes Abstandsstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

Hubbegrenzungs-
einheit

Hubbegrenzungs-
einheit

kurzes

MYM-A25L2-7N
(nur langes Abstandsstiick)

kurzes
Zwischenstiick

Bestellnummer Stiitzelement

Kolben-@
; [mm] 16 20 25 32 40 50 63
Ausfiihrung
Stutzelement A MY-S16A MY-S20A MY-S25A MY-S32A MY-S40A MY-S63A
Stutzelement B MY-S16B MY-S20B MY-S25B MY-S32B MY-S40B MY-S63B

Fur weitere Informationen zu Abmessungen usw. siehe Seite 71.
Ein Stitzelement-Set enthalt jeweils ein Element fir die linke und fur die rechte Seite.
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Serie MY1C

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitat der pneumatischen Dampfung und der Hubeinstelleinheiten

<Pneumatische Dampfung>

Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind

standardgemal3 mit einer pneumatischen

Dampfung ausgestattet.

Der Mechanismus der pneumatischen Dampfung

dient zur Vermeidung eines zu starken Aufpralls

des Kolbens am Hubende bei hohen Geschwind-

ié;keiten. Die pneumatische Dampfung dient nicht
azu, den Kolben zum Hubende hin abzubrem-

sen.

Die von der pneumatischen Dampfung absorbier-

baren Last- und Geschwindigkeitsbereiche

werden in den Grafiken gezeigt.

<Hubeinstelleinheit mit StoBdampfer>

Verwenden Sie diese Einheit, wenn Sie den
Zylinder mit einer Last oder Geschwindigkeit
betreiben, die die Grenzwerte der pneumatischen
Dampfung Uberschreiten oder wenn eine
Dampfung erforderlich ist, weil der Zylinderhub
aufgrund der Hubeinstellung auBerhalb des
effektiven D&mpfungshubbereichs der
pneuma-tischen Dampfung liegt.

L-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder-
hub auBerhalb des effektiven Dampfungsbe-
reichs der pneumatischen Dampfung liegt, selbst
wenn die Last und die Geschwindigkeit innerhalb
der Grenzwerte der pneumatischen Dampfung
liegen oder wenn der Zylinder in einem Last- und
Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der tber
den Grenzwerten der pneumatischen Dampfung
und unterhalb der der L-Einheit liegt

H-Einheit

Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der
L-Einheit und unter denen der H-Einheit liegt.

A\ Achtung

1. Beachten Sie die unten stehende Ab-
bildung, wenn der Anschlagbolzen zur
Hubeinstellung verwendet wird.

Die Dampfungskapazitadt nimmt drastisch ab,
wenn der effektive Hub des StoBdampfers
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird.
Ziehen Sie den Anschlagbolzen in der
Position fest, in der er ca. 0,5 mm Uber den
StoBdampfer hinausragt.

Anschlagbolzen —
pe
05
=
StoBdampfer
E— L~

2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit der
pneumatischen Dampfung eingesetzt werden.

Pneumatischer Dampfungshub Einneit: mm

Kolben-@ Dampfungshub
16 12
20 15
25 15
32 19
40 24
50 30
63 37

62

MY1C16 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa MY1C32 Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
i i i i i 1
hg ]
22000 ; ; ; 22000 1 — &,
IS | 1 1 I | 1 | /79-
£ 1500 = O : £ 1500 s T oo | | |}
— 1 Lo i - ! 3
5 1000 B S —— 51000 : %,—.,Eﬁ’ggal
k=) UL/ TS T k=) T S 1
- T~ e o TS 2 1 i
% 500 | & S 500 : :
'S 400 ‘ ~J S 400 ‘
@ 1 N g @ | 1
S, 300 : : & 300 ! \
§ 200 : : £ 200 : :
5 | | 5 ] !
< ! ! < 1 !
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Laufrollenfiihrung

Serie MY1C

Anzugsmoment der Halte-
schraube der Hubeinstelleinheit c;cit: Nm
Kolben-@ [mm] Einheit Anzugsmoment
16 A 0,6
L
A
20 L 1,5
H
A
25 L 80
H 5,0
A
5,0
32 L
H 12
A
40 L 12
H
A
50 L 12
H
A
63 L 24
H

Anzugsmoment der Halteschraube der

Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte  Einheit: Nm
Kolben-@ [mm] Einheit Anzugsmoment

L 1,2

25
H 3,3
L 3,3

32
H 10
L 3,3

40
H 10

Berechnung der Dampfungsenergie fiir
Hubeinstelleinheit mit StoBdémpfer

Vertikal Vertikal

Horizontal | ¢k unten) (nach oben)

Art des
Aufpralls

Kinetische
Energie
Eq

Schub-
energie F-s
E2

F:s+m-g's|F's—-m-g's

Absorbierte
E1+E2

Energie
E

Symbole

"V: Schlittengeschwindigkeit [m/s]

m: Masse des aufprallenden Objekts [kg]

F: Zylinderschub [N]

g: Gravitationsbeschleunigung [9,8 m/s?]

S: StoBdampferhub [m]

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist
zum Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer
gemessen.

A\ Produktspezifische
Sicherheitshinweise

A\ Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht

in der Einheit eingeklemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubein-
stelleinheit verringert sich der Raum zwischen
dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit, so
dass die Hande eingeklemmt werden kénnten.
Bringen Sie deshalb eine Schutzabdeckung an,
um einen direkten Kontakt auszuschliessen.

Halteschraube
der Einheit

Halteschraube fir
Verschlussplatte

Gegenmutter fir
Anschlagbolzen

Verschlussplatte StoBdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméaBiges Anziehen
der vier Halteschrauben fixiert werden.

A\ Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in
einer Zwischenposition.

Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischen-
position befestigt wird, kénnen, abhangig von der
beim Aufprall frei werdenden Energie, Slip-
Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir
die Verwendung der Befestigungselemente fur
den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen

-X 416 und -X 417 erhéltlich sind. Wenden Sie
sich fir andere Langen an SMC. (Siehe
"Anzugsmoment der Halteschraube der
Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>
Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlagbol-
zens und stellen Sie dann den Hub von der Seite
der Verschlussplatte aus mit einem Schrau-
benschlissel ein. Ziehen sie die Gegenmutter
wieder fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Losen Sie die zwei Halteschrauben der
Verschlussplatte und stellen Sie dann den Hub
durch Drehen des StoBdampfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend die Halteschrauben der
Ver-schlussplatte gleichmaBig fest, um den
StoBdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht
UbermaBig festzuziehen. (AuBer @ 16, @ 20, @
50, @ 63)

(Siehe "Anzugsdrehmoment der Halteschraube
der Hubeinstelleinheit-Verschlussplatte ".)

Anm.)

Durch das Festziehen der Halteschrauben der
Verschlussplatte kann diese leicht durchgebogen
werden. Dies hat jedoch keinerlei Auswirkung auf
den StoBdampfer und die Funktion der Platte.

SVC
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Serie MY1C

Konstruktion: @ 16 bis @ 63

MY1C16 bis 63

OT—~0® _F0—F—01
]
L]
e 5
@3
10
45
18 @6 g
19 10 9 (06 ‘
7 30 @8 38 Sy
18 9 )
N MY1C16, 20
MY1C63
A + ©
MY1C50, 63 : ! 41 : = 0
{ ? 4 il I :

N a4 L ! o
’ © e S5 39
1 27% i 40
MY1C16, 20 g

Querschnitt A-A

30 i (2) 4 (2 2
i i@\\i : / s
i —— ‘ ‘ “@q‘}

&
\\

= R —— L
\ E% %
: —— @ MY1C16, 20, 50, 63
O—
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Laufrollenfiihrung

Serie MY1C

MY1C16 bis 63

Stiickliste
Nr. Bezeichnung Material Anm. Nr. Bezeichnung Material Anm.
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 24 Endabdeckung Spezialkunststoff (PBT)
2 Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung lackiert 26 Riickfiihrplatte Spezialkunststoff (PBT)
3 Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung lackiert 27 Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt
4 Schlitten Aluminiumlegierung chemisch vernickelt 28 Distanzstiick rostfreier Stahl
5 Mitnehmer Aluminiumlegierung chromatiert 33 Federstift Werkzeugstahl
6 Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 34 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl | schwarz verzinkt und chromatiert
7 Kolbenfiihrungsband | Spezialkunststoff (PBT) 35 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
8 Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 36 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
9 Fihrungsrolle Spezialkunststoff (PBT) 37 Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl | schwarz verzinkt und chromatiert/vernickelt
10 Fiihrungsrollenwelle rostfreier Stahl 38 konischer Innensechskantstopfen | Kohlenstoffstahl vernickelt
11 Kupplung gesintertes Eisenmetall 39 Magnet
12 Dampfungshiilse Aluminiumlegierung eloxiert 40 Magnethalter Spezialkunststoff (PBT)
13 Dampfungseinstellschraube Walzstahl vernickelt M1 Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
14 Riemenklemmung Spezialkunststoff (PBT) 42 konischer Innensechskantstopfen | Kohlenstoffstahl vernickelt
17 Schiene gehérteter Stahldraht 44 | Sicherungsring Ausfiihrung CR Federstahl
18 Kappe Kreuzrolle Spezialkunststoff (PBT) (9 25 bis @ 40) 45 Kopfplatte Aluminiumlegierung harteloxiert (@ 63)
19 Kreuzrolle — 46 Abstreifer seitlich Spezialkunststoff (PBT) (9 50 bis I 63)
20 Exzenterzahnrad rostfreier Stahl 47 Buchse Aluminiumlegierung (@ 16 bis @ 20)
21 Exzenterhalter rostfreier Stahl 48 Anschlussabdeckung | Spezialkunststoff (PBT) (@ 25 bis @ 40)
22 Einstellzahnrad rostfreier Stahl 49 | Schmutzabstreifer Spezialkunststoff (PBT)
23 Sicherungsring rostfreier Stahl
Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Bezeichnung |[Menge| MY1C16 MY1C20 MY1C25 MY1C32 MY1C40 MY1C50 MY1C63
15 | Dichtungsriemen | 1 MY16-16C-Hub | MY20-16C-[Hub | MY25-16C-[Hub | MY32-16C-[Hub | MY40-16C-{Hub | MY50-16C-{Hub | MY63-16A-[Hub]
16 | Staubschutzband | 1 MY16-16B-[Hub | MY20-16B-[Hub MY25-16B-[Hub MY32-16B-[Hub | MY40-168-[Hub | MY50-168-[Hub MY63-16B-Hub |
s2 | Orhing 5 |...KA00309 |  KAQO3TY | | KA0O31T | | KA00320 | KA00402 |  KAOO777 | | KAQO777
(©@4x@1,8x01,1)|(@51x03x01,05) [(@51xD3xD1,05)| (@7,15x0375x01,7) | (083x045x019) — —
46 | Abstreifer seitlich | 2 — — — — — MYM50-15CK0502B | MYM63-15CK0503B
25 | Abstreifer 2
29 | Kolbendichtung 2
30 | Dampfungsdichtung | 2 MY1M16-PS MY1M20-PS MY1M25-PS MY1M32-PS MY1M40-PS MY1M50-PS MY1M63-PS
31 | Zylinderrohrdichtung | 2
43 | O-Ring 4

* %

Wenn, (5 und (6 getrennt geliefert werden, ist Beutel mit Fett enthalten. (10 g per 1000 Hiibe)
Mit folgender Bestellnummer kénnen Sie Beutel mit Fett separat bestellen: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Die Dichtséatze bestehen jeweils aus den Artikeln @), @9, 30, 3) und @3. Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend des jeweiligen Kolbendurchmessers.
Die Dichtsatze enthalten einen Beutel mit Fett (10 g).

Anm.) Es sind zwei Typen des Staubschutzbands erhéltlich. Uberpriifen Sie, welcher Typ verwendet werden soll, da die Bestellnummer entsprechend der

Oberflachenbehandlung der Innensechskanteinstellschraube unterschiedlich ist. 32.

A: Schwarz verzinkt — MYOO-16B-Hub, B: vernickelt -MYOO-16BW-Hub

O
2
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Serie MY1C

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 16,320  Fur varianten des axialen Luftanschiuss siehe Seite 122.

MY1C160/200 —

(Anschluss

)

M5 x 0,8

2x2xdJ Tiefe K

v / .

L} |
— — A
= E- s

y ] ? Y (Anschluss)
L/ RN P 4

2xM5x0,8 2xM5x0,8 vV

(Innensechskantstopfen) (Innensechskantstopfen) MY1COG
M5 x 0,8 M5 x 0,8
Innensechskant§topfen) 1

(7]
Z1)
I — |
3] el
Halter fiir Signalgebermagnet
2xM5x0,8 GA M5 x 0,8 G/ 2 x M5 x0,8
(Innensechskantstopfen) G (Anschluss) Dampfungseinstellschraube G (Innensechskantstopfen)
|
M5 x 0,8 GB
A (Innensechskantstopfen) N
B Z+Hub o
(L) L 4 x MM Tiefe M 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
i I PA o O LD Durchgangsbohrung
=
@’ 3y _
© - i)
3 4 = $+ 32
. o Lo . Ty
A
PG Q + Hub
—
[mm]
Modell A B (o3 G GA | GB H J K L LD LH LL LW M MM N NC
MY1C160] 80 | 6 35 [135 85 | 16,2 | 40 M5x0,8 | 10 80 | 36 |225 40 54 6 M4 x0,7 | 20 14
MY1C2001 100 | 7,5 45 [125 12,5 | 20 46 M6 x 1 12 100 | 48 |23 50 58 75 |M5x08 | 25 17

[mm]
Modell NE NH | NW PA PB PG PP Q QQ | Qw RR SS TT uu Vv w |ww XX z
MY1Ci60 28 | 27,7 | 56 40 40 3,5 75 | 153 9 48 11 2,5 15 14 10 68 13 30 160
MY1C2001 34 | 337 | 60 50 40 45 |11,5 | 191 10 45 145 | 5 18 12 12,5 72 14 32 200

e«

T

oD ‘

Ausgang unten
(Verwendbarer O-Ring)

Lot

B

BohrungsgréBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite

Modell WX Y S d D R | Verwendbarer O-Ring
MY1C1601 30 6,5 9 4 8,4 1,1 co
MY1C200] 32 8 6,5 4 8,4 1,1

(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Laufrollenfiihrung

Serie MY1C

Standardausfﬁhrung/Ausfﬁhrung mit axialem Luftanschluss @ 25, 0 32, @40  Fur varianten des axialen Luftanschiusses siehe Seite 122.

MY1C25[1/321/400 —

P
(konischer Innensechs- ) —~ Anschluss
kantstopfen) E 2 x 2 xdJ Tiefe K s ( )
/ 2 g
.0 ) v.‘ ’/.‘=
: € / / ¢
e =
P o y — x
%4 — — %3
(konischer Innensechs- L 7 T \
kantstopfen) / / i
— —
vV \ 2x2Z 2x2Z / W
MY1COIG (konischer Innensechskantstopfen)  (konischer Innensechskantstopfen) MY1COG
w P
(konischer Innensechskantstopfen) I.IzJ (Anschluss)
0 ks [ o
h Ez ) o 7 b7
’ | T [ & — 1\ "
& z ] K { N o+ o ]
d B ERANE- == ] 5 2 i
] | ‘ P | \_Haler fr Signalgebermagnet } \Il'/ by | %
o o o
T Uu G P Dampfungseinstellschraube G uu T
MwW (Anschluss) . P GB 5>y P
2xP - A - (konischer Innensechskantstopfen) | N (konischer Innensechskantstopfen)
(konischer Innensechskantstopfen) - Z + Hub -
(LL) L 4 x MM Tiefe M 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
- T PA o @ LD Durchgangsbohrung
™ =
l a
B3 - <
© o—r )
ot -m — * L, 3|2
MRS o 4 gz
& e 1 & © !y
A
PG _ Q + Hub -
[mm]
Modell A B|C |G |GB|H J K L (LD |LH|LL |LW | M MM |[MW | N | NC | NE | NH |NW P PA
MY1C2501(110 | 9 |55 |17 |245(54 |[M6x1| 95 (102 |56 | 27 | 59 | 70 | 10 | M5x08| 66 | 30 |21 [41,8|40,5| 60 |Rc1/8 | 60
MY1C32C1 ({140 (11 |65 |19 |30 |68 |M8x125(|16 132 (6,8 | 35 | 74 |88 | 13 | M6x1| 80 |37 |26 |52,3|50 |74 [Rc1/8 | 80
MY1C4001|170 | 14 |85 |23 |36,5(84 |Mi0x15(|15 (162 |86 | 38 | 89 [104 | 13 | M6x1| 96 |45 |32 (653|635 94 | Rc1/4 (100
,P” steht fir den Zylinder-Versorgungsanschluss.
[mm]
Modell | PB | PG |PP1|PP2| Q | QQ |QW ([RR1|RR2| SS | TT |UU [VV | W (WW | XX | Z Y74
MY1C25(1| 50 7 (12,7 |12,7 [206 |155 |46 (18,9 |17,9 | 4,1 |155|16 |16 | 84 | 11 [ 38 | 220 |Rc 1/16
MY1C32C1| 60 | 8 (155 (18,5264 |16 60 (22 24 |4 |21 |16 |19 [102 | 13 |48 |280 |Rc1/16
MY1C40C1{ 80 | 9 [17,5 |20 |[322 |26 72 (255 |29 9 |26 |21 [23 [118 | 20 |54 |340 | Rc1/8
(] =1
— - 1 ‘ A
/ T oD
| — \
fmr e e — +-—-—
| A Ausgénge unten (ZZ)

(Verwendbarer O-Ring)

BohrungsgroéBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite

Modell WX Y S d D R Verwendbarer O-Ring
MY1C250 38 9 4 6 11,4 1,1
MY1C320] 48 11 6 6 11,4 1,1 co
MY1C400] 54 14 9 8 13,4 1,1 C11,2

(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)
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Serie MY1C

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 50, @ 63 Fir varianten des axialen Luftanschiusses siehe Seite 122.

MY1C5001/6301—

Rc 3/8

(konischer
Innensechskants-
topfen

ﬁ'
—
~-—

©
@
@ /

Rc 3/8

(konischer
Innensechskant-
stopfen)

—
IS
—/

MY1COG

/

'

/

=

2xRc1/4

2x 2 xJTiefe K

2xRc1/4

Rc 3/8

(Anschluss) \

054

e

Rc 3/8
(Anschluss)

MY1COG

(konischer Innensechskantstopfen) - (konischer Innensechskantstopfen)

w
wi1 Rc 3/8 Rc 3/8
"5" L konischer Innensechskantstopfen) ;| (Anschluss)
I Y <X EE lg | =!I g
[] N (¢} [7)]
3y A gﬁgﬁz | \ — / _. 12! 31
7 Ky RS \AR 72t ‘ i
) al N i 7 el zl
. ~ | [GA Rc 3/8 Dampfungseinstellschraube, gA - uu | 1T
2xRc3/8 G (Anschluss) Lq 2xRc3/8
(konischer Innensechskantstopfen) Rc 3/8 GB (konischer Innensechskantstopfen)
A (konischer Innensechskantstopfen) N
— -— >
A Z +Hub o
=(LL) - L o AXMM Tiefe M 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
PA @ LD Durchgangsbohrung
) . E
‘ L =Y
b 4 I ¢ o0 o
o N
P m =
‘ £ 5.2 o9 [z
% L3 —2L Y © 1 |R
A MY1C630]
PG Q + Hub
[mm]
Modell A B C G [GA | GB | H J K L LD | LH | LK | LL | LW M MM N NC | NE
MY1C500] | 200 | 17 [10,5 |27 25 37,5 |107 (M14x2 | 28 200 |11 29 2 100 | 128 15 M8x125 | 47 |43,5 | 84,5
MY1C630 | 230 | 19 |125 [29,5 |27,5 [39,5 |130 |[Mi6x2 | 32 |230 (135 |325 | 55 (115 [152 | 16 |Mi0x15 | 50 |60 [104
[mm]
Modell NF | NH [NW | PA | PB | PG | PP Q |QQ |[QW | RR | SS | TT | UU | VWV W | W1 |WW | XX Y4
MY1C500] 81 | 835 |118 120 90 10 26 380 | 28 90 35 10 35 24 28 [144 |128 | 22 74 400
MY1C63C | 103 (105 142 140 | 110 12 42 436 | 30 |110 49 13 43 28 30 (168 |152 | 25 92 460
[i'd
!
A
oD
Ausgéange unten (Z2)
(Verwendbarer O-Ring)
BohrungsgroéBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite
Modell WX Y S d D R Verwendbarer O-Ring
MY1C500] 74 18 8 10 17,5 1,1 c15
MY1C63C] 92 18 9 10 17,5 1,1
(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)
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Hubeinstelleinheit

Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Laufrollenfiihrung

Serie MY1C

Mit einstellbarem Anschlagbolzen

MY1C|[Kolben-@|1—| Hub |A
h
; ﬁ
FC [ —
, / N
Q, Er=———f '—————z o Q & E ''''' E;:*’
109 § &% 7 / 0@ w | —— .
) [ —J ———— /—A A
1 / L 99 @
| —
E —
EA /
, MY1C50/63
7/
i j
—
AR St o ettt
: '—IQ ;
Hubeinstelleinheit / !
TT
Modell E | EA| EB| EC| EY | FC | h T w
MY1C16 14,6 7 30 58 395 | 14 |36 |54(max.11)| 58
MY1C20 20 10 32 58 |455 | 14 | 3,6 5 (max. 11) 58
MY1C25 24 12 38 6,5 | 535 | 13 |35 |[5(max.16,5)| 70
MY1C32 29 14 50 8,5 | 67 17 |45 8 (max. 20) 88
MY1C40 35 17 57 |10 83 17 |45 9 (max.25) | 104
MY1C50 40 20 66 |14 106 26 |55 |13(max.33) | 128
MY1C63 52 26 77 |14 129 31 55 13 (max. 38) | 152
StoBdampfer fir leichte Lasten + einstellb. Anschlagbolzen
MY1C[Kolben-@|C0—[ Hub |L
StoBdampfer
O ’ i =IO — %‘( h
- /y 1 u . ~
| > /
g&z ,zgg 8 [11] -
—J ———— — @
/ / /§—© @
™ f— A= S
h rﬁﬁ ——f _'.__'.__E}:ﬂ*”’
' WY
E _F L N2 @
EA -
—/' / / LL—
i | =i
m
b s = et g et = et al T MY1C50/63
0 < ,7 L f
C /’ [ MY1C16/20
Hubeinstelleinheit /
(StoBdampferhub) T S
[mm]
Modell E | EA| EB | EC|EY| F | FB| FC| FH | FW | h S T TT W |Modell StoBdampfer
MY1C16 14,6 7 30 58 | 39,5 4 |—| 14 |— | —— 3,6 |40,8 6 |54 (max.11)| 58 RB0806
MY1C20 20 10 32 5,8 | 455 4 |— | 14 |—|——| 3,6 |408 6 5 (max. 11) 58 RB0806
MY1C25 24 12 38 6,5 | 53,5 6 54 13 |18 66 3,5 46,7 7 |5(max.16,5) | 70 RB1007
MY1C32 29 14 50 8,5 | 67 6 67 17 |16 80 45 67,3 | 12 8 (max. 20) 88 RB1412
MY1C40 35 17 57 |10 83 6 78 17 (17,5 91 45 67,3 | 12 9 (max.25) | 104 RB1412
MY1C50 40 20 66 |14 106 6 |— | 26 |—|—— 55 |732 | 15 |13 (max.33) | 128 RB2015
MY1C63 52 26 77 |14 129 6 |—| 31 —— | —— | 55 [732 | 15 |13 (max.38) | 152 RB2015
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Serie MY1C

Hubeinstelleinheit

StoBdéampfer fiir schwere Lasten + einstellb. Anschlagbolzen
MY1C[Kolben-@|C1—|[ Hub |H

f>

StoBdampfer ;

@ I

Werkstlick | ) / i@ @ @
[@I# @.f‘: =-Fo; // T - / 9@
@Q ****** =] ° E&G 8 E ——- 1. 3#]
ol = | — ——. =
/ : ! 9
TT i
h / L
E.LF MY1C50/63
EA
;
: = 5
= , = = MY1C16/20
O] /
: i
Hubeinstelleinheit !
(StoBdampferhub) T S

* Da die Abmessung EY der H-Einheit gréBer als die
obere Hohe des Schlittens (Abmessung H) ist, muss bei der Montage eines Werkstiicks, das Uber die Gesamt-lange (Abmessung L) des Schlittens hinausragt ,
ein Spiel mit min. Abmessung "a" an der Werkstiickseite gelassen werden.

Modell E EA | EB | EC | EY F FB | FC | FH | FW | h S T TT W | Modell StoBdampfer| a
MY1C20 20 10 32 7,7 | 50 5 |— | 14 |— | — | 35467 7 5 (max. 11) 58 RB1007 5
MY1C25 24 12 38 9 57,5 6 52 17 16 66 45 (67,3 | 12 |5(max.16,5) | 70 RB1412 4,5
MY1C32 29 14 50 |11,5 |73 8 67 22 22 82 551732 | 15 8 (max. 20) 88 RB2015 6
MY1C40 35 17 57 |12 87 8 78 22 22 95 551732 | 15 9 (max. 25) | 104 RB2015
MY1C50 40 20 66 |18,5 (115 8 |[— |30 |—|— |11 99 25 |13 (max.33) | 128 RB2725
MY1C63 52 26 77 |19  [1385 8 |— |3 |—|— 11 99 25 |13 (max.38) | 152 RB2725 9,5
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Befestigungselement

Kolbenstangenloser Bandzylinder
mit Laufrollenfiihrung

Serie MY1C

Befestigungselement A
MY-SCA

2x0 G (

2x@H Wy
| A C
B D
I
Befestigungselement B
MY-SCB
i 2xd l_Dl_J z
( i {
) )
§:‘ HH HE :S
1]
A C
‘ B D
I
[mm]
Model  |Vewendoarer Zylinder| A B (& D E F G H J
MY-S164 | MY1C16 | 61 | 716| 15 | 26 | 49| 3 | 65| 34| M4x07
MY-S204 | MY1C20 | 67 | 796| 25 | 38 | 64| 4 | 8 45| M5x0,8
MY-S258 | MY1C25 | 81 | 95 | 35 50 | 8 5 95| 55 M6 x 1
MY-S324 | MY1C32 | 100 [118 | 45 | 64 [11,7| 6 |11 6.6 | M8x1,25
MY1C40 | 120 |142
- A
MY-8408 o T4 T1eq | 55 | 80 [148| 8514 9 | M10x15
MY-S634 | MY1C63 | 172 (202 | 70 | 100 | 18,3 | 10,5 17,5 | 11,5 | M12x 1,75

# Eine Reihe von Befestigungselement besteht aus einem linken Trager und eine richtige Unterstitzung.

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Durchbiegung
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigenge-
wicht und dem Werkstiickgewicht auftreten. In
diesem Fall sollte ein Befestigungselement in der
Hubmitte eingesetzt werden. Die Lange (L) des
Befestigungselements darf die in der Grafik rechts
gezeigten Werte nicht Uberschreiten.

/A Achtung

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage-
flachen des Zylinders kann die Verwendung
eines Befestigungselements zu einer
verminderten Zylinderleistung fuhren.
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb
mit Langhub unter Einwirkung von
Vibrationen und StéBen wird der Einsatz
eines Befestigungselements auch dann
empfohlen, wenn dessen Lange auBBerhalb
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt.

2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur
Montage.
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Mit Linearfiihrung fiir hohe
Linearitat und
Positioniergenauigkeit

Linearfiihrung

Ausfiihrung mit
Endlagenverriegelung zum
Halten einer Position am
Hubende (auBer Kolben- & 10)

O
2
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serie MY1H VVOr der Inbetriebnahme

maximales erlaubtes Moment / Maximal bewegbare Masse

Modell Kolben-Q Max. zuléssiges Moment [N-m] Maximale bewegte Masse [kg]
[mm] M1 M2 M3 mi m2 m3
10 0,8 1,1 0,8 6,1 6,1 6,1

MY1H 16 3,7 4,9 3,7 10,8 10,8 10,8
20 11 16 11 17,6 17,6 17,6

Die obigen Werte sind die maximal zulassigen Werte fiir das Moment und die Last. Entnehmen Sie den
jeweiligen Diagrammen das maximal zuléssige Moment und die maximal zuléssige Last fur spezifische
Kolbengeschwindigkeiten.

Bewegte Masse [kg]

Moment [N-m] m3
F1 < — M1=F1x L1 F2 < — M2=F2xL2 F3<¢ s Ms=F3 x L3
a3 a 5

T ] [ ]

[ 1 LI O m

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Zur Durchfihrung der Auswahlkalkulation miissen max. zuldssige Last (1), statisches Moment (2)
und dynamisches Moment (3) (zum Zeitpunkt des Aufpralls auf den Stopper) Uberprift werden.
# Verwenden Sie flir die Auswertung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fir (1) und (2) und L
(Aufpraligeschwindigkeit U = 1,4Va) fir (3). Berechnen Sie mmax fiir (1) aus dem Diagramm der max. zuldssigen
Last (m1, mz, ms) und Mmax fiir (2) und (3) aus dem Diagramm fiir das max. zuldssige Moment (M1, M2, Ms).

Summe der :

Nutzlast [m Statisches Moment [M] ® D isches M Me] @
Belastungsfaktoren X0[ = o [m] atisches [M] .\l/n.amlsc els oment [Me] <
der Fiihrun g ax. zuldssige Last [m max] ~ zuldssiges statisches Moment [Mmax]  zulassiges dynamisches Moment [Memax.]

Anm. 1) Durch die Last usw. im Ruhezustand des Zylinders erzeugtes Moment

Anm. 2) Durch die Sto3belastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Je nach Werkstlickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die Summe der
Belastungsgrade (Xo) der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln (dynamisches Moment bei Aufprall)
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter
Berucksichtigung des Aufpralls am Stopper.

m: Bewegte Masse [kg] V: Aufprallgeschwindigkeit [mm/s]

F: Last[N] L1: Abstand zum Schwerpunkt [m]

Fe: Aquivalente Last zum Aufprall (beim AnstoBen an den Stopper) [N] ~ Me: Dynamisches Moment [N-m]

‘Va: Durchschnittsgeschwindigkeit [mm/s] O: Dampfungskoeffizient

M: Statisches Moment [N-m] Mit elastischer Dampfscheibe = 4/100

) (MY1B10, MY1H10)
Mit pneumatischer Dampfung = 1/100
Mit StoBdampfer = 1/100

V = 1,4Va [mm/s] Fe = 1,40a-8.m-g
Anm. 5)
~Me= & -FeLi = 4,570admL: [N-m]

maximales erlaubtes Moment

Wahlen Sie ein Moment, das innerhalb
der in den Grafiken gezeigten Betriebs-
bereichsgrenzen liegt. Beachten Sie,
dass der Wert der max. zuléssigen Last
manchmal Uberschritten werden kann,
auch wenn er innerhalb der in den
Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberprifen Sie deshalb auch die
zuldssige Last fir die gewahlten
Betriebsbedingungen.

Maximale bewegte Masse

Wahlen Sie eine Last, die innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebs-
bereichs liegt. Beachten Sie, dass der
Wert fir das maximal zulassige
Moment, selbst bei einem Betrieb
innerhalb der in den Grafiken gezeigten
Grenzwerte, manchmal Uberschritten
werden kann. Uberpriifen Sie deshalb
auch das zuldssige Moment fur die
gewahlten Betriebsbedingungen.

g: Erdbeschleunigung (9,8 m/s?) )
—_—

Anm. 4) 1,4Vas ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft. FE
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (=-1): Dieser Koeffizient dient zur Ermittiung des Durchschnitts des max.

Lastmoments beim Aufprall auf den Anschlag unter Beriicksichtigung der Kalkulation der Lebensdauer. Me
3. Nahere Angaben zur Modellauswahl finden Sie auf den Seiten 76 und 77. / []; 5

/
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Vor Inbetriebnahme Serie M Y1H

MY 1H/M1 MY1H/M2 MY1H/Ms
50 50 50
40 40 40
30 %0 30
20
20 20
10 \\
10 N X 10 A
AN
— N —_ —
€ N £ 5 € N
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_ N . 3 MY1H207 - 4 >
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@ N @ N @ N
€ 3 N £ 2 N £ 3 N
(e} o o
S N TN g \ g NHTTIN
2 \\ MY3H20 N 2 \\ MY tH20
N ! AN MY:Hi6] N
\\ AN \\
1 \\ \\\ 1 \\
AN AN
N 05 N N
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03 MY1H10
0,5 ’ 0,5
0,4 02 0,4
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N myiH10 Nz
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serie MY1H
Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Inre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1C gemdB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung

1 Betriebsbedingungen

ZYNNET ..o, MY1H20-500 eeeee- Einbaurichtung  _____
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ... 300 mm/s 1. Horizontale Montage 2. Wa"‘;,mmtage ;
Einbaurichtung ...........ccccoiininiinne Wandmontage

DAMPTUNG «eeeeeveeenneennninnnniinneinnnnes pneumatische Dampfung (6 =1/1 OO)

[
1
1 1
1 1
1 1
1 1
' 1
1 1
1 1
1 1
1 1
<> 1
MY1H40-500 'I Wh: MGGLB20-100 (2 kg) ' @ E
: 3N -
1 | } 1
1 N 1
! BN '
P ]
' 25 Iy
. _ 1 1
We: MHL2-10D (280 g) : 4. Vertikale w :
; Montage N :
| R ——————— »
Wa: Verbindungsplatte t = 10 (440 g) Wd: Werkstiick (200 g) Siehe obige Seiten fiir Berechnungsbeispiele zu
jeder Einbaurichtung.
2 Lastanbau
40 100 . .
5 60 Masse und Schwerpunkt jedes Werkstiicks
Werk- M Schwerpunkt
ﬁ_} 7 stiick-Nr. rar?: © [ X-Achse | Y-Achse | Z-Achse
i J — X Whn Xn Yn Zn
L1+ & o l Wa 0,44 kg 60 mm 0mm 5mm
Y'EH =t Y o] Wb 2,0 kg 100 mm 0 mm 40 mm
B We 0,280 kg | 100 mm 90 mm 40 mm
Wid 0,2 kg 100 mm 189 mm 40 mm
‘ n=a, b, c,d

3 Berechnung des Gesamtschwerpunkts

ms =Xmn
=0,44 +2,0 + 0,280 + 0,2 = 2,92 kg

1
X =—xZ(mnXXn)
ms

=ﬁ(0,44x60+2,0x 100 + 0,280 x 100 + 0,2 x 100) = 94,0 mm
Y = ﬁxi(mnxyn)

= 21)5 (0,44 x0+2,0x0+0,280 x90 + 0,2 x 189) = 21,6 mm
Z = x5 (mnxzn)
ms

= 5 195 (0,44 x5+ 2,0 x40 + 0,280 x 40 + 0,2 x 40) = 34,8 mm

4 Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

ms. Masse
mamax (aus 1 der Grafik MYTH/M3) = 17,6 Kge-+--oveeveeeesremmminiimiiiii
Belastungsgrad Ol1 = ms/ms max = 2,92/17,6 = 0,17

M2: Moment

M2=m3xgxZ=292x9,8x234,8x10-3=1,00 Nm
Belastungsgrad Ol = M2/M2 max = 1,00/16,0 = 0,07
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5. Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

6 Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

Ms:

Moment

Ms max (aus 3 der Grafik MY1H/Ms) = 11,0 Nm

Ms=m3xgxX=292x9,8x94,0x102%=2,69 Nm
Belastungsgrad Ols = Ma/Ms max = 2,69/11,0 = 0,25

Equivalent load Fe at impact

FE=1,4Vaxdxmxg=1,4x300 x

MiEe:

Mae:

Moment

Mie max (aus 4 der Grafik MY1H/M1 in der 1,4Va = 420 mm/s) = 7,9 Nm

1

Mie = ixFExZ= ix120,2x34,8x10‘3=1,40 Nm

3

3

Belastungsgrad Ols = M1e/M1e max = 1,40/7,9 = 0,18

Moment

Mse max (aus 5 der Grafik MY1H/Ms in der 1,4Va = 420 mm/s) = 7,9 Nm

M3e = a XxFexY = ix 120,2x 21,6 Xx 103 =0,87 Nm

3

3

Belastungsgrad Ols = M3se/Mse max = 0,87/7,9 = 0,12

Yo=00+0k+0i+0s+0i=0,79<1

Die obige Berechnung ergibt einen zulassigen Wert; das ausgewéhlte Modell ist verwendbar.

Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.
Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Fihrung o in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine
geringere Geschwindigkeit, einen groBeren Kolben-& oder eine andere Produktserie in Betracht.

Bewegte Masse

Zulassiges Moment

— x2,92x9,8=1202N
100

modenauswahi Serie MY 1H

MY1H/ms MY 1H/M MY1H/M2 MY1H/Ms
50 50 50 50
40 40 40 40
30 80 30
30 2
20 2 20
20 1
¢ 10 N @
10 = = 10t 5
2 [ == ( 4,) A =
10 5 N \!
2 A £ £ . N N N
I ~ 5 N — N g 5 N
< : I \| £ 3 MY1H20 Z N
2 NN E f E z ]
& \ S 3 S 2 2 3
g 5 = \\ = \\\ E N
3] 1 n
. \ > i \\\ Y1H20 \ =z > i \\\ MY{IH20
s N MY1H20 1 N 1 N MY1H16 n N
1 N N " N
N 1 I ™ 1 ™
MY1H16] N, 05 A AN
2 ¢ 116 04 H16
MY1H10 N Lk g N Myt
0s 5 03 MY1H10 0s
04 1 02 04
1 03 : 0 03 .
\
02 i MY1H10 o1 02 MY1H10

100

200 300 400 500 1000 1500

Kolbengeschwindigkeit mm/s

100 200 300 400 500 1000 1500

Kolbengeschwindigkeit mm/s

" 100

200 300 400 500 1000 1500

Kolbengeschwindigkeit mm/s

T

200 300 400 500 1000 1500

Kolbengeschwindigkeit mm/s
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuhrung mit Linearfuhrung

Serie MIY1H

010,016, @ 20

Fir Kolben-@ 25, 32 und 40 siehe
Katalog auf www.smc.eu

Bestellschliissel

TRETACE MY 1H[20] |-[300 -IM9BW| |-

Ausfiihrung mit Linearfiihrung I IBesteIIoptionen
Siehe Seite 79 fir
Kolben-O detaillierte Angaben.
10 | 10 mm .
16 | 16 mm Anzahl Signalgeber
20 | 20 mm
— 2 St
S 1St
Verschlauchung @ n n“ St.
= Standardausfiihrung
G Ausflihrung mit axialem Luftanschluss 0$ignalgeber
Anm.) Fur @ 10 ist nur die Option G verfligbar. l — [ ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) ]
« Wahlen Sie aus nachstehender Tabelle ein
. geeignetes Signalgebermodell aus.
ZylmderhUb [mm] ¢ Fiir Zylinder @ 10 ohne Signalgeber ist die
Kolben-@ Standardhub Zwischenhiibe Langhub maximal Zylinderkonstruktion auf einen Reed-Schalter ausgelegt.
[mm] [mm] (-XB10) (-XB11) hers't_?lljlgarer Setzen Sie sich hinsichtlich der Umriistung des
elektronischen Signalgebers mit SMC in Verbindung:
Zwischenhiibe von 60 bis
10 590 mm (n 10 mm-Schrite) — ePosition der Endlagenverriegelung:
50. 100. 150 abweichend von den :
) j Standardhiben. — Ohne Endlagenverriegelung
200, 250, 300 1000 E Rechte Seit
350, 400, 450 | Zuischenhibe von 51 bis | Hube von 601 bis 1000 eere =ere
500, 550, 600 | 599 mmn mm (in 1 mm-Schriten) F Linke Seite
16, 20 mm-Schritien) abweichend | bei Uberschreitung der w Faltenbalg
von den Standardhiben. | Standardhiibe. * MY1H10 ist nicht mit Endlagenverriegelung verfigbar.
—  Siehe Seite 93 fur die Positionen der
Bestellbeispiel Endlagenverriegelung.
= Fligen Sie flr Zwischenhlbe das Symbol ,-XB10” an das Ende der Bestellnummer.
= Fligen Sie fUr Langhlbe das Symbol ,-XB11” an das Ende der Bestellnummer.
e Symbol Hubbegrenzungseinheit

Siehe ,Hubbegrenzungseinheit‘ auf Seite 71.
Fur die Endlagenverriegelungsseite ist kein Zwischenstlick erhaltlich.

Verwendbare Sign3|g€ber/8iehe Seiten 107 bis 117 fiir ndhere Informationen zu Signalgebern.

) 2 | Elektrischer Lastspannung Signalgebermodell Anschlusskabellédnge [m] | vorver-
Aus- s . Elektrischer| £ .
fihrung onderfunktion Eingang | & Anschluss DC AC senkrecht . 0,5| 1 | 3 | 5 |ohne|drahteter| zulassige Last
5 | (Ausgang) g (=) | (M) [ (L) [ (@) | (N) | Stecker
3-Draht (NPN) M9NV M9N ® @O O] O
5V, 12V IC-Steuerun
) — 3-Draht (PNP) MPV | MP | @ @@ O|O| O ’
25 zweidraht 12V M9BV M9B ® @0 OO O -
o o
ok ) ) 3-Draht (NPN) MONWV | MONW | ©® @® @ O O] O :
= 5V,12V C-Steuerun
£ D'ag(';‘_’fsa’“:si’;e'ge Ein- | ja [3-Draht (PNP)| 24V — [ M9PWV | MOPW | @ (@ [®@ O[O O | Reldts.
£ 5 gegK(;sbseelne zweidraht 12V M9BWV M9BW ® @@ 0O O] O -
25 3-Draht (NPN) MONAV*' | MONA*' | O |O | @ |O|—| O
© 5V,12V - IC-Steuerun
wassertst 3-Drant (PNP) : M9PAV* | MOPA* | O (O |@|O|—| O :
zweidraht 12V M9BAV*' | M9BA*' | O |O|@|O|—| O -
~ 3-Draht
58 Ein- a | (entsprcnt PNy | 5V — A96V A96 ® | —|®|— | — | — [CSewenng] —
$ £ gegossene 100V | A93V2 | A93 | @ (@@ |®|—| — | - |Rehs
T o Kabel | zweidraht | 24V | 12V :
nein max. 100V | A90V A90 ® |— | ®|—|— | — |(CSeueng| SPS-

«1 Wasserfeste Signalgeber kénnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht garantieren.
Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den o.g. Bestellnummer mit SMC in Verbindung.
%2 Das Anschlusskabel mit 1 m ist nur mit der Ausfihrung D-A93 verwendbar.

= Symbole fir Anschlusskabellange: 0,5m - — Beispiel: MONW * Elektronische Signalgeber mit der Markierung ,O” werden auf Bestellung gefertigt.
M  Beispiel: MONWM

. L Beispiel: MONWL
5m e Z Beispiel: MONWZ

= Neben den 0.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Weitere Einzelheiten finden Sie auf Seite 117.
= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). (Siehe Seiten 115 bis 117 fir ndhere Angaben zur Signalgebermontage.)
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Technische Daten

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Linearfithrung

Kolben-@ [mm] [ 16 [ 20
Medium Druckluft
Wirkungsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0,2 bis 0,8 MPa l 0,15 bis 0,8 MPa
Priifdruck 1,2 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C

Dampfung

Déampfscheibe

[ pneumatische Endlagendémpfung

Serie MY1H

Dampfscheibe

pneumatische

Schmierung lebensdauergeschmiert
Hubtoleranz +J 8

Luft- .

anschluss- Anschluss vorn/seitlich M5 x 0,8

groBe Ausgang unten o4

de 10
ade & |

Symbol

Technische Daten

-X168

Einschraubgewinde

-XB10

Zwischenhubausfuhrung

-XB11

Langhub-Ausfihrung

-XB22

StoBdampfer sanft ddmpfende Ausfihrung Serie RJ

-XC67

NBR-Beschichtung im Staubschutzband

-XC56

Bohrungen fir Bolzen

20-

Kupferfrei

Bestelloptionen: Technische Daten
(Nahere Angaben finden Sie auf den Seiten 118 bis 120.)

Technische Daten Verriegelung Endlagendampfung
Kolben-@ [mm] 16 [ 20
Verriegelungsposition eine Seite (wahlbar), beide Seiten
Haltekraft (max.) [N] 110 170
Hub-Feineinstellbereich [mm] 0 bis -5,6 0 bis -6
Spiel max. 1 mm
Manuelle Entriegelung maoglich (nicht verriegelbare Ausflihrung)!

Kolbengeschwindigkeit

Kolben-@ [mm]

10 16, 20

ohne Hubbegrenzungseinheit

100 bis 500 mm/s

100 bis 1000 mm/s

Hubbegrenzungs- | Gewicht

100

bis 200 mm/s 100 bis 1000 mm/s

einheit

Einheit L und Einheit H

100 bis 1000 mm/s

100 bis 1.500 mm/s @

Anm. 1) Beachten Sie, dass die Dampfungskapazitat abnimmt, wenn der Hubeinstellbereich durch Einstellen des Anschlagbolzens
vergroBert wird. Wird der auf Seite 81 angegebene Ddmpfungshubbereich Uberschritten, sollte die
Kolbengeschwindigkeit 100 bis 200 mm pro Sekunde betragen.

Anm. 2) Bei der Ausfilhrung mit zentralem Luftanschluss betragt die Kolbengeschwindigkeit 100 bis 1000 mm/s.

Anm. 3) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der Dampfungskapazitat. Siehe Seite 81.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

Kolben-@ [mm] 10 16 20
Einheitssymbol H A L A L H
o RB , RB , RB RB
Konfiguration 0805 ~ Mit 0806 Mit 0806 1007
StoBdampfermodell Mit Einstellbolzen Einstellbolzen | i Einstellbolzen Einstellbolzen | 1 Einstelibolzen | Mit Einstellbolzen
Hubeinstellbereich ohne Distanzstiick 0 bis ‘—10 0 bis -5,6 0 bis —6
E““?] isch k| mit kurzem Zwi — —5,6 bis —11,2 =6 bis —12
mm
mit langem Zwischenstiick — —11,2 bis —16,8 —12 bis —18
#1) Hubbegrenzung fur @ 10 erhéltlich. Siehe Seite 83 fir detaillierte Angaben. .
Montagezeichnung

=2) Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.

Symbol Hubbegrenzungseinheit

Hubbegrenzungseinheit
Hubbegrenzungseinheit Zwischenstiick
zum Fixieren in

rechte Hubbegrenzungseinheit Zwischenhubposition
Einheit mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem mit kurzem | mit langem
wischen- | Zwischen- wischen- | Zwischen- wischen- | Zwischen-
stuck stuck stuck stuck stuck stuck
S ohne Einheit — SA SA6 SA7 SL SL6 SL7 SH SH6 SH7 So platzieren, dass der vorstehende Teil auf
< A: Mit Anschlagbolzen AS A AA6 | AA7 AL AL6 | AL7 AH AH6 | AH7 der Seite der‘Hubbegrenzungs 2u lisgen kommt.
%":, m!1 kurzem Zw!schensl?ck A6S | AGA | A6 | A6A7 | A6L | A6L6 | A6L7 | A6H | A6H6 | A6H7 Anbaubeispiel L6L7
= mnﬂlange.m uischenstick | A7S | A7A | ATA6 | A7 A7L | A7L6 | A7L7 | A7TH | A7H6 | A7H7 [Tinke Seite | [rechte Seite]
g t;gﬂt'etnsioﬂdammer'"r geringe LS | LA | LA6 | LA7 | L LL6 | LL7 | LH | LH6 | LH7 EnheitL  EinheitL
;6; ainstellbarer | Mithurzem Zuischenstick | L6S | L6A | L6A6 | L6A7 | L6L L6 L6L7 | L6H | L6H6 | L6H7 kurzes  langes
-8 | Anschlagbolzen| it langem Zwischenstick | L7S | L7A | L7A6 | L7A7 | L7L | L7L6 | L7 | L7H | L7H6 | L7H7 \ Zwischenstlick _ Zwischenstick
% I:: Wit StoBdampfer i schvere HS | HA | HA6 | HA7 | HL | HL6 | HL7 | H | HH6 | HH7 ote ete ® © %:q
e [Mitluzen dvstenstick | H6S | HEA | HGA6 | HGA7 | HBL | H6L6 | HEL7 | H6H | He | HEH7 | |kl f-——¢
= Anschlagholzen | mitlangem Zuischenstick | H7S | H7A | H7A6 | H7A7 | H7L | H7L6 | H7L7 | H7H | H7H6 H7 \Anschluss— Anschluss—/
= Fir die Endlagenverriegelungsseite ist kein Zwischenstiick erhéltlich.
= Die Zwischenstlicke fixieren die Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition. Technische Daten Stoﬂdampfer
" .. . . . Modell RB RB RB
StoBdampfer fiir die Einheiten L und H 0805 | 0806 | 1007
Ausfiihrung Hubbegrenzung- Kolben-@ [mm] max. Fnergieaufnahme [J] 1,0 2,9 5,9
seinheit 10 16 [ 20 Hubdampfung [mm] 5 6 7
Standard L — RB0806 max. Aufprallgeschwindigkeit [nm/s] | 1000 1500 1500
(StoBdémpfer/RB Serie) H RB0805 — l RB1007 max. Schaltfrequenz [Zyklus/min] 80 80 70
StoBdampfer/sanft ddmpfende Ausfihrung L — RJO806H Federkraft | ausgefahren 1,96 1,96 4,22
Serie RJ montiert (-XB22) H RJ0805 — [ RJ1007H [N] eingefahren 3,83 4,22 6,86
= Die Lebensdauer des StoBdampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht der Lebensdauer Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 60

der MY1H-Zylinder. Entnehmen Sie die Austauschintervalle den Produktspezifischen

Sicherheitshinweisen der Serie RB.

= StoBdampfer/sanft dampfende Serie RJ montiert (-XB22) als Bestelloption erhéltlich.
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Serie MY1H

Theoretische Leistung Gewicht
-
[N] [kg]
Kolben-g |<olben- Betriebsdruck [MPa] o Gewichtdes | Gewicht der Hubbegrenzungseinheit
[mm] [ﬁﬁ:‘s 0.2 0.3 0.4 05 0.6 0.7 0.8 Kolben-@ |Basisge- Z(l;se?r:izc“hcthjzs lgiewic‘hlﬁer Stitzelements (pro Set) (je Einheit)
) ) , ) ) ) , 3 ewegichen - ; : :
10 78 15 23 31 39 46 54 62 [mm] | wicht | o oD ng‘L Ausfiihrung | Gewicht | Gewicht | Gewicht
Aund B |derEinheitA| Einheit L | Einheit H
16 200 40 60 80 100 120 140 160
10 0,26 | 0,08 | 0,05 0,003 - —_ 0,02
20 314 62 94 125 157 188 219 251
) I - 16 0,74 0,14 | 0,19 0,01 0,02 0,04 —
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MPa] x Kolbenflache [mm2]
20 1,35| 0,25 | 0,40 0,02 0,03 0,05 0,07
Berechnung: (Beispiel) MY1H20-300A
¢ Basisgewicht ................ 1,35 kg
e Zylinderhub .................. Hub 300

Option

* zusatzliches Gewicht ..0,25 kg/Hub 50 + 2 x Einheit A
0,25 kg x 300/50 + 2 x 0,03 kg = 1,56 kg
e Gewicht ........ccoeeeinnnnne 2,91 kg

Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit

MYH-A |20

H2/-

6N

Hubbegrenzungseinheit
Zwischenstiick zum

A . Fixieren in Zwischenhub-
. . Zwischenstiick zum position
Hubbegrenzungseinheit Fixieren in Zwischenhub- '
Kolben-Q e position
10| 10mm . . — |ohne Distanzstuick
16| 16 mm Einheit Nr. 6] |kurzes Zwischenstiick
20| 20mm Symbol | Hubbegrenzungseinheit |Einbaulage 701 |langes Zwischenstiick
Al Gewicht links lZwischenstﬁcineferung
A2 rechts — [ Einheit installiert
Sl Einheit L links N |nur Zwischenstiick
L2 rechts * Die Zwischenstiicke fixieren die So platzieren, dass der
H1 Einheit H links Hubbegrenzungseinheit in Zwischenhubposition. vorstehende Teil auf der
H2 Inhel rechts * Di?’ waritschenst[]cke werden flr ein 2-er Set Seite der Hubbegrenhungs-
Anm- D E;Llel'r]r;éggirti gggaben zum Einstellbereich * lg:iel:e@e16 ist kein Zwischenstlck erhaltlich. einheit 2u liegen kommt.
Anm. 2) Einheit H nur fiir @ 10, Einheiten A und L nur - - - - —
fur @ 16 * Bei Bestellung des Zwischenstiicks fur die Hubbegrenzungseinheit
wird das Zwischenstiick dazu geliefert.
Stiickliste
MYH-A20H2 MYH-A20H2-6 MYH-A20H2-7 MYH-A20H2-6N

(ohne Distanzstiick) (mit kurzem Abstandsstiick)

Hubbegrenzungs-
einheit

Hubbegrenzungs-
einheit

%%\M

Zwischenstlick

(mit langem Abstandsstiick) (nur kurzes Abstandsstiick)

<

j\kurzes Zwischenstlick

MYH-A20H2-7N
(nur langes Abstandsstiick)

j\ langes Zwischenstiick

Hubbegrenzungs-
einheit

Zwischenstlick

# Das Zylindergehause ist mit Muttern ausgestattet.

Bestellnummer Stiitzelement

Kolben-@
Ausfiihrung mm] L e &
Stiitzelement A MY-S10A MY-S16A MY-S20A
Stitzelement B MY-S10B MY-S16B MY-S20B

Fir weitere Informationen zu Abmessungen usw. siehe Seite 94.
Ein Stitzelement-Set enthalt jeweils ein Element fir die linke und fur die rechte Seite.
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Austiihrung mit Linearfahrung  Serie MY TH

mit pneumatischer Ddmpfung ausgestattet.

Der pneumatische Ddmpfungsmechanismus verhindert zu 100 \‘V\
hohe Aufprallkréfte des Kolbens am Hubende wahrend ‘
des Betriebs mit hohen Geschwindigkeiten. Die 005 01 02 030405 1 23 4

o]
o

Dampfungskapazitat
Auswahl der Dampfung Dampfungskapazitét der elastischen Dampfung, der pneumatischen Dampfung und der Hubbegrenzungseinheiten
Elastische Dampfscheibe
Die Serie MY1H10 ist standardmaBig mit elastische ~ MY1H10 horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
Dampfung ausgestattet. 2000
Da der Dampfungshub der elastischen Dampfung kurz ist, 1500
solte ein externer Stodampfer installiert werden, wenn | 2 .
der Hub mit einer A-Einheit eingestellt wird. g 1000 24
Der von der elastische Ddmpfung absorbierbare Last- und g f")e,,‘:::
Geschwindigkeitsbereich wird durch die Grenzwertlinien in 5 500 7
der Grafik dargestellt. T 400 N4
Pneumatische Ddmpfung E 800 N %,
Die kolbenstangenlosen Bandzylinder sind standardmasig 2 200 INQA
s
E

5 10
pneumatische D&mpfung bremst allerdings nicht den _T
Kolben am Hubende. m1, m2, m3 max.

Die Last- und Geschwindigkeitsbereiche, die die bewegte Masse [kg]

pneumatische Dampfung absorbieren kann, sind in den
Diagrammen dargestellt.

Hubbegrenzungseinheit mit StoBdampfer MY1H16 horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
Verwenden Sie diese Einheit, beim Betrieb mit Lasten :
oder Geschwindigkeiten, die die Grenzwerte der @ 2000 1
pneumatischen Dampfung Uberschreiten bzw. wenn eine £ 1500 :
Démpfung  erforderlich ist, die aufgrund der % 1000 N !
Hubbegrenzung auBerhalb des effektiven pneumatischen <
Dampfungshubbereichs liegt. g ~ L
Einheit L S S0 Nher ]
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinderhub El 300 ™, \
auBerhalb des effektiven Dé&mpfungsbereichs der s 5”"”%//3%
. . f . = 0l el |
pneumatischen Dampfung liegt, selbst wenn die Last und g 200 Py L
die Geschwindigkeit innerhalb der Grenzwerte der | £ Py
pneumatischen D&mpfung liegen oder wenn der Zylinder < 100 ‘
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich betrieben 08 12 84 02030
wird, der (ber den Grenzwerten der pneumatischen m1. m2. ma max _1
Dampfung und unterhalb der der L-Einheit liegt e )
Einheit H bewegte Masse [kg]
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder in einem
Last- und Geschwindigkeitsbereich betrieben wird, der
unterhalb der Grenz-Kennlinie der Einheit H liegt MY1H20 horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa
AAChtung < 2000 :
& 1500
1. Beachten Sie die unten stehende 51000 N 1
Abbildung, wenn der Einstellbolzen 3 S "
zur Hubbegrenzung verwendet wird. g 500 ‘Lﬁw’?’ﬁ_
Die Absorbationskapazitat nimmt drastisch ab, E 40 ‘ f’ﬁhe,-,‘
wenn der effektive Hub des StoBdampfers g S0 5""”07.;//(94-/1_
aufgrund der Hubeinstellung verkirzt wird. 2 200 i en
Ziehen Sie den Einstellbolzen in der Position fest, a ”’”’%
in der er ca. 0,5 mm (ber den StoBd&mpfer 2 100 L
hinausragt. 1 2 345 10 20 30 40 50
einstellbarer Einstellbolzen mi, m2, m3 max.
bewegte Masse [kg]

StoBdampfer

2. Der StoBdampfer darf nicht zusammen mit
der pneumatischen Dampfung eingesetzt
werden.

Pneumatischer Dampfungshub [mm)

Kolben-& [mm] Dampfungshub
16 12
20 15
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Serie MY1H

Dampfungskapazitat

Anzugsdrehmoment der Haltebolzen

der Hubbegrenzungseinheit (Nm]
Kolben-& [mm] Anzugsmoment
10 Siehe Einstellverfahren
auf Seite 83.
16 0,7
20 1,8

Berechnung der Energieaufnahme
bei Hubbegrenzungseinheit

mit StoBdampfer [N-m
horizontaler | vertikal vertikal
Aufprall (abwarts) | (aufwarts)

Aufprallart

Kinetische Energie LI,
E1 2 m-V
Schubkraft F-s F.s +m-g:s| F-s - mg:s
E2
Energlegfnahme Ei1 + Ea
Symbol

V: Geschwindigkeit des aufprallenden Objekts [m/s]

F: Zylinderschub [N]

s: StoBdampferhub [m]

m: Gewicht des aufprallenden Objekts [kg]
g: Erdbeschleunigung (9,8 m/s?)

Anm.) Die Geschwindigkeit des aufprallenden
Objekts wird zum Zeitpunkt des Aufpralls
am StoBdampfer gemessen.

elastische Dampfung (nur @ 10)
Positiver Hub von einer Seite

infolge des Drucks

1
0,9
0,8
0,7
0,6
0,5
0,4
0,3
0,2
0,1

Abweichung [mm]

0
00,10,20,30,40,50,60,70,8
Druck [MPa]
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Serie MY1H

Al

A Achtung

Seien Sie vorsichtig, dass lhre Hande nicht in der Einheit einge-

klemmt werden.

* Bei Verwendung eines Produkts mit Hubeinstelleinheit verringert sich der
Raum zwischen dem Schlitten und der Hubeinstelleinheit am Hubende, so
dass die Hande eingeklemmt werden kdnnten. Bringen Sie deshalb eine
Schutzabdeckung an, um einen direkten Kontakt auszuschlie3en.

Gegenmutter fir Anschlagbolzen

Halteschraube der Einheit

StoBdampfer

<Befestigung der Einheit>
Die Einheit kann durch gleichméBiges Anziehen der vier Halteschrauben
fixiert werden.

/A\Achtung

Befestigen Sie die Hubeinstelleinheit nicht in einer Zwischenposition.
Wenn die Hubeinstelleinheit in einer Zwischenposition befestigt wird,
kénnen, abhangig von der beim Aufprall frei werdenden Energie,
Slip-Effekte auftreten. In diesem Fall empfehlen wir die Verwendung der
Befestigungselemente fiir den Anschlagbolzen, die als Bestelloptionen -X
416 und -X 417 erhéltlich sind. (AuBer @ 10.)

Wenden Sie sich flr andere Langen an SMC. (Siehe Anzugsmoment der
Halteschraube der Hubeinstelleinheit".)

<Hubeinstellung mit Anschlagbolzen>

Lésen Sie die Gegenmutter des Anschlagbolzens und stellen Sie dann den
Hub von der Seite des Zylinderdeckels aus mit einem Schraubenschliissel
ein. Ziehen sie die Gegenmutter wieder fest.

<Hubeinstellung mit StoBdampfer>

Lésen Sie die zwei Halteschrauben der Einheit an der StoBdampferseite und
stellen Sie den Hub durch Drehen des StoBdampfers ein. Ziehen Sie
anschlieBend die Halteschrauben der Einheit gleichméBig fest, um den
StoBdampfer zu fixieren.

Achten Sie darauf, die Halteschrauben nicht GberméaBig festzuziehen.
(AuBer @ 16 und @ 20) (Siehe Anzugsmoment der Halteschraube der
Hubeinstelleinheit".)

O

Produktspezifische Sicherheitshinweise 1

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

A\ Achtung

Fiihren Sie zur Einstellung der Hubeinstelleinheit des MY1H10 die
folgenden Schritte durch.

O-Ring
(fur Einkerbung)
Befestigung
Fein-Einstell- ~ Abstand 10 der  Gegenmutter A )
bereich 10 Halteschrauben Hale- Gehause
‘ ‘ schraube Anschlag- StoRdampfer
bolzen
—ﬂwr
i l l ﬁ Halteschraube fiir
Fiihrungsschiene Fiihrungs-
4 schiene
Abstand 15 der Halteschrauben A

der Flihrungsschiene

Ausschnitt A-A

Einstellung

1. Lésen Sie die zwei Gegenmuttern und anschlieBend die Halteschrauben
durch Drehen um ca. zwei Umdrehungen.

2. Bewegen Sie das Gehause bis zu der Einkerbung genau vor dem
gewlnschten Hub. (Die Einkerbungen befinden sich in abwechselnden
Schritten von 5 mm und 10 mm.)

3. Ziehen Sie die Halteschraube mit 0,3 Nm fest. Achten Sie darauf, dieses
Anzugsmoment nicht zu Uberschreiten.

Die Befestigung passt in die Montagebohrung an der Fihrungsschiene,
um ein Verrutschen zu vermeiden und erlaubt eine Montage mit
geringem Anzugsmoment.

4. Ziehen Sie die Gegenmutter mit 0,6 Nm fest.

5. Fuhren Sie die Feineinstellung mit dem Anschlagbolzen und dem
StoBdampfer durch.
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Serie MY1H

Produktspezifische Sicherheitshinweise 2

Vor der Inbetriebnahme durchlesen.

Mit Endlagenverriegelung

|

Empfohlener Pneumatikschaltkreis \

|

Einfluss der Dampfung

A\ Achtung

Erforderlich fiir sicheres
Verriegeln und Entriegeln.

1=
"
-

>

i

]

|

Sicherheitshinweise zum Betrieb

A\ Achtung

1.

Verwenden Sie keine 3/2-Wege-Elektromagnetventile.

Vermeiden Sie den Einsatz in Verbindung mit
3/2-Wege-Elektromagnetventilen (insbesondere die Ausfihrungen mit
Metallschieber). Wenn Druckluft im Anschluss an der Seite des
Verriegelungsmechanismus eingeschlossen wird, kann der Zylinder nicht
verriegelt werden.

Selbst nach ausgeflhrter Verriegelung kann diese nach einiger Zeit
aufgrund von Druckluftverlusten am Elekiromagnetventil gelést werden .

. Zum Losen der Verriegelung ist Riickdruck erforderlich.

Vergewissern Sie sich vor dem Betriebsstart, dass, wie oben dargestellt,
das System so gesteuert wird, dass die Druckluft an der Seite ohne
Verriegelungsmechanismus zugefihrt wird (im Fall der beidseitigen
Verriegelung, die Seite, an der der Schlitten nicht verriegelt wird) . Es
bestent die Mdglichkeit, dass die Verriegelung nicht geldst wird. (Siehe
den Abschnitt zum Ldsen der Verriegelung.)

. Loésen Sie zur Montage oder Einstellung des Zylinders die

Verriegelung.

Werden Montage- oder andere Arbeiten im verriegelten Zustand des
Zylinders durchgefUihrt, kann die Verriegelungseinheit beschédigt werden.

. Betreiben Sie den Zylinder mit max. 50 % der theoretischen

Zylinderkraft.

Betragt die Last mehr als 50 % der theoretischen Zylinderkraft, kann dies
zu Problemen wie beispielsweise Fehlfunktionen beim Ldésen der
Verriegelung oder zu Sch&den an der Verriegelungseinheit filhren .

. Betreiben Sie nicht mehrere Zylinder gleichzeitig.

Vermeiden Sie Anwendungen, in denen zwei oder mehr Verriegelungszylinder
synchronisiert werden, um ein Werkstlick zu bewegen, da eine der
Zylinderverriegelungen méglicherweise nicht bei Bedarf gelést werden kann.

6. Verwenden Sie ein abluftgesteuertes Drosselriickschlagventil.

7.

Die Verriegelung kann méglicherweise mit einer Zuluftdrossel nicht geldst werden.

Vergewissern Sie sich, dass der Kolben das Hubende an der
Verriegelungsseite erreicht.

Der Zylinder kann weder ver- noch entriegelt werden, wenn der Kolben
das Hubende nicht erreicht. (Siehe den Abschnitt zur Einstellung des
Verriegelungsmechanismus.)

|

Betriebsdruck \

A\ Achtung

1.

Der Anschluss auf der Verriegelungsseite muss mit mindestens
0,15 MPa versorgt werden, um die Verriegelung zu lésen.

|

Entliftungsgeschwindigkeit \

A\Achtung

1.

84

Fallt der Druck am Anschluss auf der Seite des Verriegelungs-
mechanismus auf 0,05 MPa oder darunter, wird automatisch
verriegelt. Beachten Sie, dass im Fall einer langen und diinnen
Druckluftleitung an der Verriegelungsseite oder falls das Dross-
elriickschlagventil in einigem Abstand vom Zylinderanschluss
installiert ist, die Entliftungsgeschwindigkeit abnimmt und das
Einrasten der Verriegelung etwas langer dauert.

Der gleiche Effekt kann auftreten, wenn ein am Entliftungs-
anschluss des Elektromagnetventils montierter Schalldampfer
verstopft ist.

/A Achtung

1. Wenn sich die pneumatische Dampfung im fast oder ganz

geschlossenen Zustand befindet, besteht die Mdglichkeit, dass
der Schlitten das Hubende nicht erreicht und daher nicht
verriegelt wird.

|

Einstellung der Endlagenverriegelung

| A\ Achtung

1. Der Mechanismus der Endlagenverriegelung ist bei Auslieferung

bereits eingestellt. Eine weitere Einstellung fiir die Verriegelung
am Hubende ist daher nicht erforderlich.

. Stellen Sie den Mechanismus der Endlagenverriegelung nach
Justieren der Hubeinstelleinheit ein. Zuerst missen der
Anschlagbolzen und der StoBdampfer der Hubeinstelleinheit
justiert und fixiert werden. Andernfalls kann méglicherweise
weder ver- noch entriegelt werden.

. Fuhren Sie die Feineinstellun% der Endlagenverriegelung
folgen-dermaBen durch. Lésen Sie die Halteschrauben des
Verriegelungsfingers und justieren Sie dann, indem Sie die Mitte
des Verriegelungskolbens auf die Mitte der Fingerbohrung
ausrichten. Fixieren Sie den Verriegelungsfinger.

Hubeinstelleinheit

Verriegelungsfinger
(Bohrung)

Verriegelungskolben

|

Lésen der Verriegelung

AWarnung

1. Achten Sie darauf, vor dem L&sen der Verriegelung Druckluft

an der Seite ohne Verriegelungsmechanismus zuzu-

fuhren, damit keine Last auf diesen wirkt, wenn er geldst wird.
(Siehe empfohlener Pneumatik-Schaltkreis.) Wird die Verrie-
gelung unter Belastung und bei Entlliftung des Anschlusses
auf der Seite ohne die Verriegelung geldst, wirkt eine tber-
maBige Kraft auf die Verriegelungseinheit, so dass diese
moglicherweise beschadigt wird. Darlberhinaus sind plétzliche
Schlittenbewegungen tberaus gefahrlich.

|

Manuelle Entriegelung

/A Achtung

1. Bei manueller Entriegelung muss der Druck abgelassen

werden.

Wird die Endlagenverriegelung unter Druck geldst, kdnnen
unerwartete Kolbenbewegungen das Werkstiick usw. beschédigen.

2. Fuhren Sie die manuelle Entriegelung der Endlagenverriegelung wie

folgt durch. Dricken Sie den Verriegelungskolben mit einem
Schraubendreher 0.A. nach unten und bewegen Sie den Schlitten.

EWeitere Sicherheitshin-
'weise bzgl. Montage, '
! Druckluftanschluss und E
1Umgebung entsprechen !
1 denen der Standardserie.

Schraubendreher, o. A.

ZSNC



Konstruktion: @ 10

Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Linearfithrung

Serie MYTH

Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss

Y

/ L] j
D
=
.
30
-
4
D)
v
0
Stickliste
Nr. Bezeichnung Material Anm. Nr. Bezeichnung Material Anm.
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 22 Federstift rostfreier Stahl
2 Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung lackiert 23 Innensechskantschraube Chrommolybdénstahl vernickelt
3 Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung lackiert 24 Rundkopf-Kreuzschlitzschraube | Kohlenstoffstahl vernickelt
4 Mitnehmer Aluminiumlegierung harteloxiert 25 Innensechskantschraube | Kohlenstoffstahl | schwarz verzinkt und chromatiert
5 Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 26 Innensechskantstopfen Kohlenstoffstahl vernickelt
6 Endabdeckung Spezialkunststoff (PBT) 27 Magnet —
7 Kolbenfiihrungsband | Spezialkunststoff (PBT) 28 Schlitten Aluminiumlegierung harteloxiert
8 Dampfscheibe Polyurethankautschuk 29 Kopfplatte rostfreier Stahl
9 Haltevorrichtung rostfreier Stahl 30 Filz Filz
10 Stopper Kohlenstoffstahl vernickelt 31 Linearfiihrung -
11 | Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 32 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
12 | Dichtung Magnet Gummi Magnet 33 | Vierkantmutter Kohlenstoffstahl vernickelt
15 | Riemenklemmung Spezialkunststoff (PBT) 34 | Anschlagplatte Kohlenstoffstahl vernickelt
20 | Lager Spezialkunststoff (PBT) 35 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
21 | Distanzstiick Chrommolybdanstahl vernickelt 36 | Fiihrungsanschlag Kohlenstoffstahl vernickelt
37 | Innensechskantschraube | Chrommolybdénstahl vernickelt
Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Bezeichnung Menge MY1H10
13 | Dichtungsband 1 MY 10-16A-[Hub
14 | Staubschutzband 1 MY10-16B-[Hub]
16 Abstreifer 2
17 Kolbendichtung 2
18 | Zzylinderrohrdichtung | 2 MY1B10-PS
19 0-Ring 4

« Die Dichtséatze bestehen jeweils aus den Artikeln (8, (7, (8 und (9.

Die Dichtsatze enthalten einen Beutel mit Fett (10 g).

Wenn, (3 und (4 getrennt geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett (20 g) enthalten.
Mit folgender Bestellnummer kdnnen Sie Fett separat bestellen:
GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

O
2
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Serie MY1H

Konstruktion: @ 16, @ 20

MY1H16, 20

8 34 (12 33 B2 @4 3@7@? fﬁ 1® @ 6
o — ff

~“H L ' p 7
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Linearflihrung

Serie MY1H

MY1H16, 20
Stiickliste
Nr. Bezeichnung Material Anm. Nr. Bezeichnung Material Anm.
1 Zylinderrohr Aluminiumlegierung harteloxiert 23 Magnet —
2 Zylinderdeckel WR Aluminiumlegierung lackiert 24 | Vierkantmutter kohlenstoffstahl vernickelt
3 Zylinderdeckel WL Aluminiumlegierung lackiert 25 Federstift Werkzeugstahl
4 Schlitten Aluminiumlegierung harteloxiert 28 | Innensechskantschraube | chrommolybdénstahl | schwarz verzinkt und chromatiertveickel
5 Mitnehmer Aluminiumlegierung chromatiert 29 | Innensechskantschraube | chrommolybdénstahl vernickelt
6 Kolben Aluminiumlegierung chromatiert 30 | Innensechskantschraube | chrommolybdénstahl vernickelt
7 Kolbenfiihrungsband |Spezialkunststoff (PBT) 31 Innensechskantschraube | chrommolybdanstahl vernickelt
8 Riementrenner Spezialkunststoff (PBT) 36 | konischer Innensechskantstopfen |  kohlenstoffstahl vernickelt
9 Fiihrungsrolle Spezialkunststoff (PBT) 38 | konischer Innensechskantstopfen|  kohlenstoffstahl vernickelt
10 Fiihrungsrollenwelle rostfreier Stahl 40 | Anschlag kohlenstoffstahl vernickelt
1 Kupplung gesintertes Eisenmetall 4 Distanzstiick rostfreier Stahl
12 Dampfungshiilse Aluminiumlegierung eloxiert 42 Innensechskantschraube | chrommolybdénstahl vernickelt
13 | Dampfungseinstellschraube Walzstahl vernickelt 43 | Sicherungsring Ausfiihrung CR Federstahl
14 Riemenklemmung Spezialkunststoff (PBT) 44 | Schmutzabstreifer spezialkunststoff (PBT)
17 Fihrung -
18 Endabdeckung Spezialkunststoff (PBT)
21 Lager Spezialkunststoff (PBT)
Ersatzteile: Dichtsatz
Nr. Bezeichnung Menge MY1H16 MY1H20
15 | Dichtungsband 1 MY16-16C-[Hub] MY20-16C-[Hub]
16 | Staubschutzband 1 MY16-16B-[Hub] MY20-16B-[Hub
. KA00309 KA00309
35 | O-Ring 2 " 0ax018x0110) | @Gax018x014)
39 | Abstreifer seitlich 1 MYH16-15BK2900B MYH20-15BK2901B
19 | Abstreifer 2
32 | Kolbendichtung 2
33 | Dampfungsdichtung 2 MY1H16-PS MY1H20-PS
34 | Zylinderrohrdichtung | 2
37 | O-Ring 4

* %

Wenn, (5 und (6 getrennt geliefert werden, ist ein Beutel mit Fett (20 g) enthalten.
Mit folgender Bestellnummer kdnnen Sie Fett separat bestellen: GR-S-010 (10 g), GR-S-020 (20 g)

Die Dichtsatze bestehen jeweils aus den Artikeln (19, 32, 33, 39 und @. Bestellen Sie den Dichtsatz entsprechend des jeweiligen Kolbendurchmessers.
Die Dichtsatzeenthalten einen Beutel mit Fett (10 g).

Anm.) Es sind zwei Typen des Staubschutzbands erhaltlich. Uberpriifen Sie, welcher Typ verwendet werden soll, da die Bestellnummer entsprechend der

Oberflachenbehandlung der Innensechskanteinstellschraube unterschiedlich ist. 8.

A: schwarz verzinkt und chromatiert — MYOO-16B-Hub, B: vernickelt — MYOO-16BW-Hub

O
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Serie MY1H

Konstruktion: @ 16, @ 20

Mit Endlagenverriegelung

MY1HOG-OF (W)

S A
, @
=7 L : o
Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Anm.
1 | Verriegelungsgehduse Aluminium harteloxiert
2 | Verriegelungsfinger Werkzeugstahl vernickelt
3 | Halter fiir Verriegelungsfinger Stahl vernickelt
4 | Verriegelungskolben Werkzeugstahl chemisch vernickelt
5 | Zylinderkopf Aluminium harteloxiert
6 | Riickstellfeder Federstahl verz. und chromatiert
7 | Bypassrohr Aluminium harteloxiert
10 | Stahlkugel Chromlagerstahl
11 | Stahlkugel Chromlagerstahl
13 | Sicherungsring Typ R Werkzeugstahl vernickelt
14 | O-Ring NBR
15 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl vernickelt
16 | Zyl.Schraube mit Innensechskant Chrommolybdénstahl vernickelt
17 | Stahlkugel Chromlagerstahl
18 | Stahlkugel Chromlagerstahl
Dichtungen
Pos. Bezeichnung Material| Qty. MY1H16 MY1H20
8 | Abstreifer NBR 1 KB00257 KB00257
9 | Kolbendichtung NBR 1 KB00202 KB00202
12 | O-ring NBR 1 KA00057 KA00057

«x Mit folgender Bestell-Nr. kénnen Sie Schmierfett separat bestellen:

Bestell-Nr. Schmierfett: GR-S-010 (10 g)
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit Linearflihrung Serie MY1H

Siehe S. 122 fir Varianten des zentralen Luftanschlusses.

Ausfihrung mit zentralem Luftanschluss @ 10

MY1H10G— Hub |

2xM5x0,8
(Anschluss) *TTi
o s
of &
| B
15
110 + Hub
2xM5x0,8
(Gewindestift mit (Gewindestift mit
Innensechskant) Innensechskant)
30 50  4xM3x0,5Tiefe5  Zentrierlinie der Fiihrung 2 x 2 x @ 3,4 Durchgangsbohrung
5.9 ‘ 25 a Unten M4 x 0,7 Tiefe 7
| | =]
Yo} ®. I
—°® s 750 000
i o O ® & vl
el 2 = el 2
| \ ®
e - Y - TN &
B s [To \ &
[t} \Zentrierlinie zur Zylindermontage
© \Zentrierlinie zur Werkstiickmontage
5‘ 100 + Hub |
] ]
L
=T H Wil
StoBdampfer + einstellbarem Anschlagbolzen
MY1H10G — H
10,5
/ 7
I~ J !
Nfesl dOoy /——— [y
o O———— / ©
P
/ /
(StoBdé@mpferhub) 5 40,8
20
20
J J/
(YO 6’/ / TS
C ¢ ‘S ) @ @
/S :
Hle v %
@) , A &
3 / 3
o 4-—-—- o A - e {—-= °
° — )
@) @/ @
/ /
2,4
5
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Serie MY1H

Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 16, @ 20 Fir Varianten des axialen Luftanschlusses siehe Seite 122.

MY1H160/200 —

A
M5 x 0,8 w )

/ (konischer Innensechskantstopfen) ; _2 xM5x0,8 ,2 x M5 x 0,8 2x2x JTiefe K
(konischer Innensechskantstopfen) (konischer Innensechskantstopfen) =
4 , -

7
" wss0s = s
(konischer Innensechskantstopfen) /

(Anschluss)

NE

MY1HOG MY1HOG
M5 x 0,8 M5 x 0,8
(konischer Innensechskantstopfen) (Anschluss)

7)) —_— T I —

4 @olos g i — oo |,
- 3 3 i T (¢ 7 " : i 5 5 ;)
I — bs [ = \ (3 of_| 4 €

, IR 7=
z al e z
uu o GA\ P Dampfungseinstellschraube //GA o uu TT
‘ Anschluss ‘
LI 2xM5x0,8 ‘G’J ( ) L@» 2xM5x0,8
(konischer Innensechskan’tstopfen) M5x 0,8 GB (fonischer mensechskenstopfen)
A (konischer Innensechskantstopfen) N
Z + Hub
(LL) L 2 x 2 x @ B Senkungstiefe C
PA 4 x MM Zentrierlinie der Fiihrung /@ LD Durchgangsbohrung
Tiefe M
|
= T8 6 ot O 6 —6F
B = T Eo ©) =
5 A = o o1 =z
[ \ \ L (e J4
s ¢ | pal—— B
o \ Zentrerlinig zur Zylindermontage w
o Zentrierlinie zur Werkstiickmontage o
Q + Hub
[mm]

Modell A B C G |[GA|GB | H J K L LD | LL (LW | M MM N NC | NE | NH | NW

~

MY1H161 | 80 | 6 35 |14 9 16 40 |M5x08 | 10 80 |35 40 60 M4x0,7 | 20 (14 27,8 |27 37
MY1H20CT |100 | 7,5 |45 (125 [1255 [20,5 | 46 | M6x1 12 |100 | 4,5 50 78 8 |[M5x08 |25 |17,56 |34 33,5 | 45

[mm]
Modell PA | PB | PC | PD | PE | PF | PG | PP Q QQ |[QW | RR | SS | TT | UU | VV |WW | XX | YH 4
MY1H16 | 40 40 7,5 21 9 35 |85 | 75 |153 9 30 |11 3 9 10,5 |10 75 | 22 |25 160
MY1H20C1 | 50 40 (14,5 27 | 12 45 |45 (11,5 [191 11 36 (14,5 5 |10,5 (12 12,5 (10,56 | 24 |31,5 200

2x0@d Y
w I
:‘; - - i 4 r ;
—— 0 R |
o T .
/ oo I 2 oD
! ' H
/ L) ) "
L - - : Ausgange unten
/ ; (Verwendbarer O-Ring)

BohrungsgroéBe fiir zentralen Luftanschluss an der Unterseite
Modell WX Y S d D R Verwendbarer 0-Ring
MY1H160 22 6,5 4 4 8,4 1,1
MY1H20C 24 8 6 4 8,4 1,1
(Bearbeiten Sie die Montageflache auf die oben stehenden Abmessungen [mm].)

SVC
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit Linearfithrung

Serie MY1H

Hubeinstelleinheit

Mit einstellbarem Anschlagbolzen
MY1H| Kolben-@|(0—| Hub

A

FC

FA

6l T =3[/
A e
7, y 7 “ _‘- -d)- E
O = ;
< glef
EA
= v o @—@—yﬁ/ ) 5
- ———-9® =
0% ¢
& @ﬁ —
o2 = 4§> // = - B Lo ﬂ =
& o —
h
Hubeinstelleinheit TT | | E
Applicable bore size E EA | EB | EC | EY FA | FC h T w
MY1H16 14,6 7 28 58 | 395|115 13 3,6 |54 (max.11)| 37
MY1H20 19 10 88 58 | 455 | 15 14 3,6 | 6 (max.12) 45

StoBdampfer fur leichte Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen

MY1H|Kolben-@|(0—| Hub |L
FA FC RBO806 o
] ]
(StoBdampferhub) T S
EA
E| © © © © =
- — . - L@—- I_:
0% &%e |
- ?—._,// —————— R o =
- s ,7 ] ] L w
h
Hubeinstelleinheit TT E || 4
[mm]
Modell E EA | EB | EC | EY F FA | FC h S T T w Modell StoBdampfer
MY1H16 14,6 7 28 58 | 39,5 4 11,5 13 3,6 | 40,8 6 54 (Max.11) | 37 RB0806
MY1H20 19 10 33 58 | 45,5 4 15 14 3,6 | 40,8 6 6 (Max. 12) 45 RB0806
91
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Serie MY1H

Hubeinstelleinheit

StoBdampfer fur schwere Lasten + einstellbarem Anschlagbolzen

MY1H20CO—[ Hub |H

92

RB1007

_H

o0

—

7,7

49,5

(StoBdampferhub) 7

46,7

KR N O 2

0% e

I S —

10

Hun

!

©

% *

©

33
45

\Hubeinstelleinheit

O
2

35 |

6 (max.12)

191].5




Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit Linearfiihrung Serie MY1H

Abmessungen fiir andere Ausfiihrungen als die mit Endlagenverriegelung entsprechen denen der]

Mit Endlagenverriegelung 91 6, 9 20 [Standardausfﬂhrung. Fr weitere Informationen zu Abmessungen usw. siehe Seiten 89 und 90.

MY1HO—COE
(rechte Seite)
2
- -

o
&
‘oY

: © Y
Langloch zur Hubeinstellung Ny
(Einstellbereich: : bis TL mm) \ T
A |

L. 99 e :
© - 1] O
O s =H——1 i-«&%
¢ <+ M
&
MY1HO—OF MY1HO—OW
(linke Seite) (beidseitig)
L1~ . Langloch zur Hubeinstellung
T / (Einstellbereich: TL mm)

>
~
I
©-
o
>
4
>
-

o
|
i
i

i

i

i

i

|

L

i

i

i

|

i

i

i

i

i

i

|

i

|

i

i

1o
.é
o>
=t

ole
T
i
i
]
i
i
i
|
i

s
&
&

®

@ i ©r oD
©

[mm]
Modell H1 H2 L1 TL w1 w2 | w3
MY1H16 39,2 | 33 0,5 5,6 18 16 10,4
MY1H200 45,7 | 395 | 3 6 18 16 10,4
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Serie MY1H

Befestigungselement

Befestigungselement A

MY-SCA

Befestigungselement B

MY-SCB

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

2x@G [ }
i )
) {
}=‘? L L ':i
2xOH L w
A [
I B D
I
2xd > <
) {
e 1
w
A Cc
n B D
[mm]
Modell  |Vewendoarer Zylinder | A B (& D E F G H J
MY-S108 MY1H10 53 | 616| 12 21 3 1,2 6,5 | 3,4 M4 x 0,7
MY-S1GQ MY1H16 71 | 816 15 26 49 | 3 6,5 | 3,4 M4 x 0,7
MY-S208 MY1H20 91 |103,6 | 25 38 64 | 4 8 4,5 M5 x 0,8
MY-S258 | MY1H25 | 105 [119 35 50 8 5 95|55 M6 x 1
MY-S32§ MY1H32 130 |148 45 64 | 11,7 | 6 11 6,6 M8 x 1,25
MY-S408 MY1H40 | 145 |167 55 80 |148 | 85 |14 9 M10 x 1,5

+ Eine Reihe von Befestigungselement besteht aus einem linken Trager und eine richtige Unterstiitzung.

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Durchbie-
gung des Zylinderrohrs abh&ngig von dessen
Eigengewicht und dem Werkstlickgewicht
auftreten. In diesem Fall sollte ein Befestigung-
selement in der Hubmitte eingesetzt werden.
Die Lénge (L) des Befestigungselements darf
die in der Grafik rechts gezeigten Werte nicht
Uberschreiten.

A\ Achtung

1.

Bei ungenauer Bemessung der Montage-

flachen des Zylinders kann die Verwendung
eines Befestigungselements zu einer
verminderten  Zylinderleistung  fuhren.
Achten Sie deshalb darauf, das Zylinderrohr
bei der Montage zu nivellieren. Bei Betrieb
mit Langhub unter Einwirkung von
Vibrationen und StéBen wird der Einsatz
eines Befestigungselements auch dann
empfohlen, wenn dessen Lange auBerhalb
des in der Grafik gezeigten Bereichs liegt.

. Die Befestigungselemente dienen nicht zur

Montage.
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setie MY1H T

Ausfiihrung mit Prazisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit

0 50, O 63

Der Einsatz von zwei
Linearfiihrungen ermdglicht
eine maximale Belastung

Kolbenstangenloser Zylinder von 320 kg. (0 63)

MY1BH

2 Linearfiihrungen

Vereinfachte Wartung durch eine revolutionédre T

Konstruktion, die einen Zylinderaustausch -~ 4.
ohne Beeintrachtigung der Fiihrungen S
oder des Werkstlicks ermdglicht.

SMC %
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serie MY1HT Vor Inbetriebnahme

Max. zulassiges Moment/Max. zulassige Last

Kolben-0 Max. zuldssiges Moment [Nm] Max. zuléssige Last [kg]
Modell [mm] M M2 Ms m1 m2 ms
50 140 180 140 200 140 200
MY1HT 63 240 300 240 320 220 320

Die obigen Werte sind die max. zulassigen Werte fir das Moment und die bewegte Masse. Beachten Sie die jeweiligen
Grafiken fur das max. zuldssige Moment und die max. zuléssige Last fiir spezifische Kolbengeschwindigkeiten.

Last [kg]

1
!
m3

Moment [Nm] m2

|:1<--7-T\M1=F1XL1 F2<--7T\M2=F2XL2

| [ -

Fs <T—---7——\M3 =FsxLs

L1
L2

L3

Berechnung des Belastungsgrads der Fiihrung
1. Max. zuléssige Last (1), statisches Moment (2), und dynamisches Moment (bei Aufprall am Anschlag)
(3) mussen fur die Auswahlberechnungen bestimmt werden.
+ Verwenden Sie zur Berechnung Va (Durchschnittsgeschwindigkeit) fr (1) und (2), und 'V (Aufprallgeschwindigkeit U
=1,4 Va) fir (3).
Ermitteln Sie m max fir (1) aus der Grafik der max. zuléssigen Last (m1, mz2, ms) und Mmax fur (2) und (3) aus der
Grafik des max. zuldssigen Moments (M1, Mz, Ms).

gu:“"t‘e der de 30, = Bewegte Masse [m] Statisches Moment [M] ™™ Dynamisches Moment [Mg] A"™2)
dee ra;ﬁﬂpl?:gra g = Max. 2uléssige Last [m max] Zuldssiges statisches Moment [Mimax] *  Zuléssiges dynamisches Moment [Memax] —

Anm. 1) Durch die Last usw. erzeugtes Moment im Ruhezustand des Zylinders.

Anm. 2) Durch die StoBbelastung am Hubende erzeugtes Moment (bei Aufprall am Anschlag).

Anm. 3) Abhéngig von der Werkstiickform kdnnen mehrere Momente auftreten. In diesem Fall entspricht die
Summe der Belastungsgrade (o) der Summe aller Momente.

2. Referenzformeln (Dynamisches Moment bei Aufprall)
Verwenden Sie folgende Formeln zur Berechnung des dynamischen Moments unter Beriicksichtigung
des Aufpralls am Anschlag.

m : Bewegte Masse [kg]

F : Kraft [N]

Fe : Aquivalente Last zum Aufprall (bei Aufprall am Anschlag) [N]
Va: Durchschnittsgeschwindigkeit [mm/s]

M : Statisches Moment [Nm]

'V: Aufprallgeschwindigkeit [mm/s]

Li: Abstand zum Last schwerpunkt [m]

Me: Dynamisches Moment [N-m]

O: Dampfungskoeffizient

Mit elastischer Dampfscheibe= 4/100

_ _ b (MY1B10, MY1H10)

L =14Va[mms] - Fe=—53 Mit pneumatischer Dampfung = 1/100
Anm. 5) Mit StoBdampfer = 1/100

-FE- L1=4,57 Va-m-L1 [Nm] g: Erdbeschleunigung (9,8 m/s?)

Anm. 4)
Va-g-m

1
ME =—
3

Anm. 4) 1,4vad ist ein dimensionsloser Koeffizient zur Berechnung der StoBkraft.
Anm. 5) Mittlerer Lastkoeffizient (= 5-): Dieser Koeffizient dient zur Ermittlung des Durchschnitts des

max. Lastmoments beim Aufprall auf den Anschlag unter Berticksichtigung der Kalkulation der
Lebensdauer.

3. Na@here Angaben zur Modellauswabhl finden Sie auf den Seiten 98 und 99. /

L,
1

Max. zuldssiges Moment

Wabhlen Sie ein Moment, das innerhalb des
in den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert der max.
zuladssigen Last manchmal Uberschritten
werden kann, auch wenn er innerhalb der in
den Grafiken gezeigten Grenzwerte liegt.
Uberpriifen Sie deshalb auch die zulassige
Last fur die gewéhlten Betriebsbedingun-
gen.

Max. zulassige Last

Waéhlen Sie eine Last, die innerhalb des in
den Grafiken gezeigten Betriebsbereichs
liegt. Beachten Sie, dass der Wert des max.
zulassigen Moments manchmal Uberschrit-
ten werden kann, auch wenn er innerhalb
der in den Grafiken gezeigten Grenzwerte
liegt. Uberprifen Sie deshalb auch das
zuldssige Moment fir die gewdhlten
Betriebsbedingungen.

oo
5
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Vor Inbetriebnahme Serie M Y1 H T

MY1HT/M1 MY1HT/M2 MY1HT/M3
1000 1000 1000
500 500 500
300 300 300
N
_ \\ _ \\MY1 HT63 _ \\
£ MY1HT63 £ N £ MY1HT63
z N z NEAN z N
€ 100 N \ € 100 AN € 100 N \
S AN S N S AN
g MY1HT50 < MY1HT50 IS MY1HT50 N
= = =
N N N
50 N 50 50 N
N N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400 500 1000 100 200 300 400500 1000
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]
MY1HT/m1 MY1HT/m:2 MY1HT/ms
1000 1000 1000
500 500 500
300 \ 300 300 \
5 NMY1HTE3 2 \\ 2 NMY1HTE3
o \ [N ™ \
2 N \\ 2 NMY1HT63 2 N \\
g N\ g \ N g N\
= 100 N = 100 AN N = 100 N
£ AN 2 NN 2 AN
j=2) N j=2) j=2) N
o) A\ ) \ [} N
3 MYTHT50 3 D 3 MYTHT50
m m m
50 50 N 50
MY1HT50 N
40 40 40
30 30 30
20 20 20
10 10 10
100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000 100 200 300 400500 1000
Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s] Kolbengeschwindigkeit [mm/s]
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Serie MYTHT
Modellauswahl

Wahlen Sie das fiir Ihre Anwendung am besten geeignete Modell der Serie MY1HT gemaB der folgenden Vorgehensweise.

Berechnung des Belastungsgrads der Fuhrung

1 Betriebsbedingung

pmmm———— Einbaurichtung  ----- .
Zylinder .................cooieii MY1HT50-600 2. Wandmontage
Mittlere Betriebsgeschwindigkeit Va ...... 700 mm/s @ 1. Horizontale Montage
Einbaurichtung........................ Vertikale Montage MY1HT50-600
DAMPIUNG---eeeeveesesenenniniinnianens Shock absorber -
(6 = 11100)
Wad: Werkstiick (500 g) \

We: MHL2-16D1 (795 g)

Wa: Verbindungsplatte
t=10 (880 g)

Siehe obige Seiten flr Berechnungsbeispiele zu jeder
Einbaurichtung.

2 Lastanbau

= X ==t Masse und Schwerpunkt jedes Werkstlicks
I‘J 1> @ Werk- Schwerpunkt
z stick-Nr. | Masse "y Achse [ Y-Achse | Z-Achse
— Wn a Xn Yn Zn
Wa 0,88 kg 65 mm 0 mm 5 mm
v 8 Wb 4,35 kg 150 mm Omm | 42,5mm
O §¢ We 0,795kg | 150 mm 111 mm 42,5 mm
=N Wd | 05kg 150mm | 210mm | 42,5mm
LX| n=a,b,cd

3 Berechnung des Gesamtschwerpunkts

m4=Xmn
=0,88 + 4,35 + 0,795 + 0,5 = 6,525 kg
X =%XZ(mnXXn)
= 6505 ;25 (0,88 x 65 + 4,35 x 150 + 0,795 x 150 + 0,5 x 150) = 138,5 mm
Y =———XxXZ(mnxyn)
= 6505 5125 (0,88x0+4,35x0+0,795x 111 + 0,5 x210) = 29,6 mm
Z =—p;— XZ(mnXzn)
=525 5125 (0,88 x5 +4,35x42,5 + 0,795 x 42,5 + 0,5 x 42,5) = 37,4 mm

4 Berechnung des Belastungsgrads fiir statische Last

m4: Masse
M4 ist die von der Schubkraft bewegbare Masse und entspricht in der Regel dem

0,3 bis 0,7-fachen der Schubkraft. (Variiert in Abhangigkeit von der Betriebsgeschwindigkeit.)

M:: Moment m.
M1 max (aus 1 der Grafik MYTMHT/M1) = 60 NM ....uiie e
Mi=msaxgxZ=6,525x9,8x37,4x1072=2,39 Nm
Belastungsgrad ou = M2/M2 max = 2,39/60 = 0,04

% SvC
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Modeliauswahi Serie MYTHT

Ms: Moment
Ms max (aus 2 der Grafik MYTHT/Ma) = B0 NM ...eovnininiiie e e
Ms=maxgxY =6,525x9,8x29,6x102=1,89 Nm
Belastungsgrad 0z = Ms/Ms max = 1,89/60 = 0,03 ‘%
M3

5 Berechnung des Belastungsgrads fiir dynamisches Moment

Aquivalente Last bei Aufprall FE
FE=£xDaxgxm=£x700x98x6525=6267N \
100 100 ’ ’ ’

M-E: Moment
M+E max (aus 3 der Grafik MY1HT/M1 in der 1.4va =980 mm/s) = 42,9 Nm ..................... FE

_ 1 1
M1E_—3 xFExZ_—3
Belastungsgrad oz = M1E/ME max = 7,82/42,9 = 0,18

X 626,7 x 37,4 x 10 = 7,82 Nm M1E

MsE: Moment
MsE max (aus 4 der Grafik MY1HT/Ms in der 1,40a =980 mm/s) =429 Nm .............cceeeninnennn.
MsE = %
Belastungsgrad 0 = Mse/MsE max = 6,19/42,9 = 0,14

xFExY=%x626,7x29,6x10'3=6,19 Nm

6 Summieren und Uberpriifen der Belastungsgrade der Fiihrung

do=01+02+03+04=0,39<1

Die obige Berechnung ergibt einen zuladssigen Wert; das ausgewahlte Modell ist verwendbar.
Wabhlen Sie einen separaten Sto3dampfer.

Ergibt die Summe der Belastungsgrade der Flihrung Zo. in der obigen Formel einen Wert gréBer 1, ziehen Sie eine

geringere Geschwindigkeit, einen groBeren Kolben-& oder eine andere Produktserie in Betracht.

Zulassiges Moment

MY1HT/m1 MY1HT/Ms
1000 1000
500 500
300 300
N N
£ \MY1H163 £ \I\IIY1H1 63
E 100 :,E, 100
§ My HTS(}\ é MY HTS(}\
iy 2)1]
50-------'--'1':‘(3) 50-------'--'1':‘(#)
40 I 40 f
30 ! 30 |
1 1
1 I
20 I 20 I
1 1
1 1
10 U 10 U
100 200 300 400500 1000| 100 200 300 400500 100¢
Kolbengeschwindigkeit mm/s Kolbengeschwindigkeit mm/s

O
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Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfuihrung mit hoher Steifigkeit / Linearfiihrung

Serie MYTHT

@ 50, 9 63

Bestellschliissel

Ausfuhrung mit

piemserall MY1HT |50 —-1400] L |-[Y7BW|| |-

Linearfithrung l lB i
.. . estelloptionen
Ausfiihrung mit hoher Siehe Seite 101 fiir
Steifigkeit/Linearfiihrung nahere Angaben.
(2 Linearfiihrungen)
Kolben-0 Anzahl
50 50 mm Signalgeber
63 63 mm — 2 St.
S 1 St.
Anschlussgewindeart e n ,n“ St.
Symbol | Ausfilhrung | Kolben-@
— Rc .
TN NPT |@ 50,063 * Signalgeber
TE G ’ — ohne Signalgeber (eingebauter Magnet) ]
* Siehe nachstehende Tabelle fir das
Verschlauchung ® verwendbare Signalgebermodell.
— Standardausfiihrung
G | Ausfilhrung mit axialem Luftanschluss eHubbegrenzungseinheit
L Ein StoBdampfer an jedem Hubende
Hub e H Zwei StoBdampfer an jedem Hubende
m Siehe ,Standardhiibe” LH | Ein StoBdampfer auf derlinken Seite, zwei StoBdampfer auf der rechten Seite
Bestellnummer Hubbegrenzungseinheit auf Seite 101. HL | Zwei StoBdémpfer auf der linken Seite, ein StoBdampfer auf der rechten Seite
Kolbon-O * Die Position links und rechts gelten, wenn das Etikett an der
o[m?:]- 50 63 Frontseite angebracht ist. Siehe nachstehende Abbildung
fur Details.
Ausfiihrung Einheit MYT-A50L MYT-A63L
Zwei StoBdampfer auf der linken Seite Ein StoBdampfer auf der rechten Seite

Bestellnummer Stiitzelement "
Kolben-@ 0 0 0 0 ° e /7 1t o A 0 0
Ausftihrung (o & 63 élfé e (‘ i 3

Stiitzelement A MY-S63A
i .ﬂ?
AN [} (]

Stutzelement B MY-S63B g
Anm.) Bei abgenommener Abdeckung oben

iy

°

Fr weitere Informationen zu Abmessungen usw. siehe Seite 106.
Ein Stiitzelement-Set enthélt jeweils ein Element fir die linke und fir die rechte Seite.

Lage des Etiketts
Verwendbare SignﬁlgEber/Siehe Seiten 107 bis 117 fur n&here Informationen zu Signalgebern.

Aus- Sonderunk Elektrischer %%” i}s:ér;‘slslsqser Lastspannung Signalgebermodell | Anschiusskabellange [m] | 0\ - sesice Last
fihrung onderfunktion Eingang | & DC AC senkracht | gerade 0,5 3 | 5 | drahteter | zulassige Las
& | (Ausgang) (= (L) | ()| Stecker
5 3-Draht (NPN) Y69A Y59A [ ] ® O O
2 5V,12V .
£ — 3-Draht (PNP) Y7PV_| V7P ® (@0 O |Couem
5 ) zweidraht 12V Y69B Y59B [ ] ® O O — )
@ Einge- | Relais
B DI . gossene | ja 3-Draht (NPN) | 24V 5V 12V —_ Y7NWV Y7NW [ ] ® O O Steveruna| SPS- ’
3 lagnoseanzeige Kabel 3-Draht (PNP) ‘ YZPWV | Y7PW | ©® (@O | O ’
S (2-farbig)
= sweidraht 12V Y7BWV | Y7BW [ ] ® O O _
S |wasserfest (2-farbige-Anzeige) — Y7BA®* — |elO O
3-Draht
52 Einge- | ja | (entsprichtNPN) | 5V — — Z76 ® (@|— | — |CSewewy —
S£ — gossene 100 V — Z73 e (@@ — — | Relai
3 Kabel | | zweidraht | 24V | 12V pe-
nein max. 100V — Z80 ) o | — —  |IC-Steverung| SPS-

=x \Wasserfeste Signalgeber kdnnen auf den o. g. Modellen montiert werden, in diesem Fall kann SMC jedoch die Wasserfestigkeit nicht garantieren.

Setzen Sie sich bei Verwendung wasserfester Modelle mit den o.g. Bestellnummer mit SMC in Verbindung. . Ejektronische Signalgeber mit der Markierung ,O” werden auf

« Symbole fur Anschlusskabelldnge: 0,5 m -+ — (Beispiel) Y7BW Bestellung gefertigt.
3m. L (Be?SP?GD Y7BWL » Zum Umriisten von Signalgebern sind gesonderte Signalgeberhalter
5m... Z (Beispiel) Y7BWZ (BMP1-032) erforderlich.

= Neben den 0.g. Signalgebern kénnen verschiedene andere verwendet werden. Weitere Einzelheiten finden Sie auf Seite 117.
= Signalgeber werden mitgeliefert (nicht montiert). (Siehe Seiten 115 bis 117 fur ndhere Angaben hinsichtlich Signalgebermontage usw.)

100 %svc



Kolbenstangenloser Bandzylinder
Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit / Linearfiihrung

Technische Daten

Serie MYTHT

Kolben-& [mm] 50 63
Medium Druckluft
Wirkungsweise doppeltwirkend
Betriebsdruckbereich 0,1 bis 0,8 MPa
Prifdruck 1,2 MPa
Umgebungs- und Medientemperatur 5 bis 60 °C

Kolbengeschwindigkeit

100 bis 1000 mm/s

Dampfung

StoBdampfer auf beiden Seiten (standard)

Schmierung

Symbol

lebensdauergeschmiert

Hubtoleranz

bis 2700*§%, 2701 bis 5000 *3°

AnschlussgroBe ‘ Anschluss seitlich

Rc 3/8

Anm.) Betreiben Sie den Zylinder mit einer Geschwindigkeit innerhalb des Bereichs der
Dampfungskapazitat. Siehe Seite 102.

Technische Daten Hubbegrenzungseinheit

verwendbarer Kolben-@ [mm] 50 63
L H L H
Einheitssymbol, Inhalt RB2015 und Einstellbolzen: RB2015 und Einstellbolzen: |RB2725 und Einstellbolzen:{ RB2725 und Einstellbolzen:
jeweils 1 Set jeweils 2 Sets jeweils 1 Set jeweils 2 Sets
Hub-Feineinstellbereich [mm] 0 bis -20 0 bis -25
Hub-Einstellbereich Siehe Seite 103 hinsichtlich der Einstellung.
« Der Hubeinstellbereich gilt fir eine Seite bei Montage auf einem Zylinder.
StoBdampfermodell RB2015 1 St. RB2015 2 St. RB2725 1 St. RB2725 2 St.
Max. Energieaufnahme [J] 58,8 88,2 Anm) 147 220,5°™)
Hubddmpfung [mm] 15 15 25 25
Max. Aufprallgeschwindigkeit [mm/s] 1000 1000
max. Schaltfrequenz [Zyklus/min] 25 25 10 10
ausgefahren 8,34 16,68 8,83 17,66
Federkraft [N] . J
eingefahren 20,50 41,00 20,01 40,02
Betriebstemperaturbereich [°C] 5 bis 60
Anm.) Die max. Energieaufnahme fiir 2 St. wird durch Multiplikation des Werts fir 1 St. mit 1,5 berechnet.
+ Die Lebensdauer des Sto3dampfers entspricht je nach Betriebsbedingungen nicht der Lebensdauer der MY 1HT-Zylinder.
Entnehmen Sie die Austauschintervalle den Produktspezifischen Sicherheitshinweisen der Serie RB.
Theoretische Leistung Standardhub
(N)
Kolgen §g2ﬁ2 Betriebsdruck [MPa] o maximal
- Kolben- Standardhub Zwischen- Langhub
[mm] {[mm}g| 0,2 0,3 |0,4|05|0,6(0,7|0,8 [mm] [mm] hub (-XB10) (-XB11) hersitflljlsarer
50 |1962 (392|588 | 784 | 981 [1177|1373 1569
63 |3115| 623|934 |1246 |1557 [1869 |2180 | 2492 200, 400, 600, Zwischenhiibe 201 bis 1999 mm
- - 50> 63 800, 1000, (1-mm-Schritte) — 5000
Anm.) Theoretische Zylinderkraft [N] = Druck [MP.
nm) Koﬁf’éﬁfiiﬁhi [rx,':\]z]er raft [N] = Druck (MPa] x 1500, 2000 Von Standardhiben abweichende Hibe

Anm.) Zylinder mit anderen Huiben als die Standardhubausfiihrung werden auf Anfrage gefertigt.

Bestellbeispiel

= Flgen Sie fir Zwischenhlbe das Symbol ,-XB10” an das Ende der Bestellnummer.

10 i Gewicht
Madtr | Bestelloptionen:
Technische Daten kgl
(Nahere Angaben finden Sie auf Gewicht des ) s
den Seiten 118 bis 120.] Kolben- | Gewicht | 24582liches |Geiictidr| Sttzelements (pro Set)| G€Wicht der Hubbegrenzungseinheit
- . Gewicht je  |beweglichen
Symbol Technische Daten [mm]  |BasishP | o5 o Hub | Tele Ausfiihrung Gewicht Gewicht | Gewicht
-XB10 | Zwischenhubausfiihrung Aund B Einheit L | Einheit LH| Einheit H
-XC67 NBR-Bescfhichtung im Staubschutzband 50 30,62 0,87 5,80 0,17 0,62 0,93 1,24
20- | Kupferfrei 63 |4169| 1,13 | 810 017 1,08 162 2,16
Berechnung: (Beispiel): MY1HT50-400L
 Basisgewicht +--eseeeeeee 30,62 kg o Zylinderhub:-+--+--- 400 Hub

* zusétzliches Gewicht - 0,87 kg/Hub 25 30,62 kg + 0,87 kg x 400/25 + 0,62 kg x 2= 45,8 kg

¢ Gewicht Einheit L

SVC

O

0,62 kg
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Serie MY1THT

Dampfungskapazitat

Auswahl der Dampfung

Dampfungskapazitdt der Hubeinstelleinheit

Anzugsmoment der Halteschrauben des Anschlagholzens

<Hubeinstelleinheit mit  integriertem MY1HT50  Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa Anzugsmoment der Halte-
StoBdampfer> " schrauben des Anschlagbolzens ginneit: Nm
L-Einheit E ?ggg Kolben-@ (mm) Anzugsmoment
Verwenden Sie diese Einheit, wenn eine - Hok 50 0.6
Dampfung auBerhalb des Dampfungsbereichs I 1000 — Iﬁli' ST :
der pneumatischen Dampfung erforderlich ist, g ‘Elﬁ,l?;;” 63 1.5
selbst wenn die Last und die Geschwindigkeit E 288 RN Berechnuna der Dimofunaseneraie fiir
innerhalb der Grenzwerte der pneumatischen 3 300 Hubein-stel?einheit mﬁintg rierte'?n
Dampfung liegen oder wenn der Zylinder in §a 200 StoBdimpfer 9
einem Last- und Geschwindigkeitsbereich g P STl Vo
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der E Horizontal
pneumatischen Dampfung und unterhalb der der < 1% 20 40 % 100 20 50 fnach unten)} (nach oben)
L-Einheit liegt. Bewegte Masse kg
H-Einhsit MY1HT63 o Apral
Verwenden Sie diese Einheit, wenn der Zylinder Horizontaler Aufprall: P = 0,5 MPa uipralls
in einem Last- und Geschwindigkeitsbereich £ 2000
betrieben wird, der Uber den Grenzwerten der E 1500
L-Einheit und unter denen der H-Einheit liegt. = 1000 L- Einhef{

-~ Kinetische

P b

g S0 energie Ez F-s—m-gs

% 200 Absorbierte

& Energie E Ei+Ee

2 10010 20 3040 50 100 200 300 5001000

Symbole

Bewegte Masse kg

"V: Schlittengeschwindigkeit [m/s]

m: Masse des aufprallenden Objekts [kg]

F: Zylinderschub [N]

g: Gravitationsbeschleunigung (9,8 m/s?)

S: Sto3dampferhub [m]

Anm.) Die Geschwindigkeit des Schlittens ist zum
Zeitpunkt des Aufpralls am StoBdampfer gemessen.

/\Produktspezifische Sicherheitshinweise

|

Montage |

| Betrieb

A\ Achtung

1. Achten Sie darauf, dass keine groBen StoBkrafte oder

tiberméBigen Momente auf den Schlitten wirken .

Der Schlitten wird von Prazisionsfihrungen gehaltenachten Sie
deshalb bei der Montage von Werkstiicken darauf, dass keine
starken StoBkrafte oder UbermaBigen Momente auf den Schlitten
wirken.

2. Richten Sie bei Anbau einer Last mit externem Fiihrungs-

mechanismus diese sorgfiltig aus.

Kolbenstangenlose Bandzylinder kénnen innerhalb des flr jede
Fuhrungsart zuléssigen Bereichs mit einer direkt angebauten Last
eingesetzt werden; jedoch ist bei Anbau einer Last mit externem
FUhrungsmechanismus eine sorgféltige Ausrichtung notwendig.
Da die Abweichung von der Mittelachse mit zunehmender
Hub-ldange groéBer wird, sollte eine Anbaumethode gewahlt
werden, die diese Schwankungen kompensieren kann
(Ausgleichselement).

3. Halten Sie ihre Hdnde und Finger nicht in das Gehéause,

wenn dieses aufgehangt ist.

Verwenden Sie Transportésen zur Aufhdngung, da das Gehéuse
schwer ist (Die Transportésen werden nicht mit dem Gehé&use geliefert).

|

Betrieb

A\ Achtung

1. Verstellen Sie nicht unbedacht die Einstellung der

Fuhrungseinstelleinheit.

Die Fihrung ist werkseitig voreingestellt und unter normalen
Betriebsbedingungen ist keine Neueinstellung erforderlich. Die
Einstellung der Fihrungseinstelleinheit sollte deshalb nicht
unbedacht veréandert werden.

102

O

A\ Achtung

2. Unterdruck fiihrt zu Druckluftleckagen.

Beachten Sie, dass unter Betriebsbedingungen, bei denen
aufgrund externer Krafte oder von Tragheitsmomenten
Unterdruck im Zylinder erzeugt wird, Druckluftieckagen durch
die Trennung des Dichtungsbandes auftreten kénnen.

] Signalgebermontage

A\ Achtung

1. Stecken Sie den Signalgeber in die Signalgeber-Montagenut
des Zylinders ein, schieben Sie ihn dann seitwarts in der unten
gezeigten Richtung und positionieren Sie ihn im
Signalgeberhalter so dass der Halter Gber dem Signalgeber
liegt.

2. Verwenden Sie zum Fixieren des Signalgebers einen
Feinschraubendreher und ziehen Sie ihn mit einem
Anzugsmoment von 0,05 bis 0,1 Nm fest. In der Regel erreicht
man dies, indem man um weitere 90 anzieht, sobald ein leichter
Widerstand spurbar ist.

Signalgeber

[Signalgeber-Montagenut| MB-32-36-L8509

SVC



Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit / Linearfiihrung Serie MY1 HT

| Hubeinstellung |

Anschlagbolzen

AAChtung A (Anschlagbolzenseite)\ B (StoBdampferseite)

1. Um den Anschlagbolzen innerhalb des Einstellbereichs A zu Innensechskant- )
justieren, stecken Sie, wie in Abbildung 1 ersichtlich, einen schiissel StoBdampfer
Sechskantschllissel von oben in die Innensechskantschraube, um Dreh ) Sechskantmutter /
diese ca. eine Umdrehung zu l6sen, und stellen Sie anschlie3end rehmomen / __ StoBdampferring
den Anschlagbolzen mit einem Feinschraubendreher ein. 1)~ Hatter fiir Einstellun -

2. Falls die unter 1 beschriebene Einstellung nicht ausreicht, kann der E ¥ < N | A
StoBdémpfer justiert werden. Entfernen Sie, wie in Abbildung 2 2 ] = ] =}
ersichtlich, die Abdeckungen und stellen Sie weiter ein, indem Sie D- S N Mi6x2
die Sechskantmutter |6sen. IN

3. In der Tabelle 1 sind mehrer Abmessungen dargestellt. Fihren Sie ) é} (g g 10 (Ringwette)
nie eine Einstellung durch, die Uber die Abmessungen der Tabelle o \
hinausgeht, da dies zu Unfallen oder Schaden fihren kann. i

Feinschraubendreher

Deckel oben

Innensechskant-

schraube AMAX BuAX

Tabelle 1 (mm) ¢
Kolben-0 (mm) 50 63 B — —
A bis A MAX. 6 bis 26 | 6 bis 31 ~ I | | il“:F /
B bis B MAX. 14 bis 54 | 14 bis 74
C 87 102 ,
Max. Einstellbereich 60 85 !
Seitliches
Gehause ‘
[ Innensechskantschraube ]
Abbildung 2. Montage und Demontage Abbildung 3. Detailausschnitt zur
des Deckels max. Hubeinstellung
] Vorgehensweise zur Montage und Demontage
Innensechskantschraube 1
Deckel oben
AAC htu ng (Anzugsdrehmoment 25 Nm)

V h i D t Halteblock
orgehensweise zur Demontage Innensechskantschraube 4

1. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 1 und (@50: Anzugsdrehmoment 5 Nm
anschlieBend die oberen Platten. @ 63: Anzugsdrehmoment 11 Nm)

2. Entfernen Sie den Deckel oben.

3. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 2 und
anschlieBend die Endabdeckung und die Kupplungen.

4. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 3. Innensechskantschraube 2

5. Entfernen Sie die Innensechskantschrauben 4 und (Anzugsdrehmoment 25 Nm)
anschlieBend die Stiitzelemente an der Endseite.

6. Entfernen Sie den Zylinder.

Obere Platte

Kupplung

=

Endabdeckung

Vorgehensweise zur Montage
1. Fuhren Sie den MY1BH-Zylinder ein.

2. Fixieren Sie die Stlitzelemente an der Endseite vorlaufig mit den Innensechskantschraube 3
Innensechskantschrauben 4. (Anzugsdrehmoment 3 Nm)

3. Dricken Sie die Stutzelemente und den Zylinder mit zwei

Innensechskantschrauben 3 an der L- oder R-Seite. 6. Befestigen Sie die Endabdeckung mit den Innensechskantschrauben
4. Ziehen Sie die Innensechskantschrauben 3 auf der anderen Seite 2 und vergewissern Sie sich, dass sich die Kupplung in der richtigen

fest, um das Spiel in axialer Richtung zu beseitigen. (Zu diesem Richtung befindet.

Zeitpunkt entsteht ein Freiraum zwischen dem Stlitzelement an der 7. getzen Sie den oberen Deckel auf das Gehéuse.

Endseite und der Endplatte; dies stellt aber kein Problem dar.)

5. Ziehen Sie die Innensechskantschrauben 4 wieder fest.

* Antriebszylinder (Serie MY1BH)

Da es sich bei dem MY1BH um einen Antriebszylinder fir die Serie MY1HT handelt, unterscheidet sich dessen Konstruktion von der der Serie MY 1B.
Setzen Sie die Serie MY 1B nicht als Antriebszylinder ein, da dies zu Schaden fihrt.

T MyHT [50] (][ 1-[300] [C]-{Z73] []
50 Q
e

Endplatte

8. Stecken Sie die Haltebldcke in den oberen Deckel und ziehen sie die
oberen Platten mit den Innensechskantschrauben 1 fest.

Bestellschliissel

T MY 1BH -!
Hub (mm)

Kolben-g Druckluftanschluss

Anschlussgewind

50 | 50mm | Symbol | Type | Kolben-@ — Standard

63 | 63mm | = Re G | zentraler Luftanschluss
TN NPT | @ 50,063
TF G

SvC 108
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Serie MY1THT

Konstruktion

Standardausfiihrung

@4 »

Anm.) Mit abgenommenem Deckel oben

@@\)@

/

\\

\ |
L [ —0—06—6—@&|
P ! i e @ @
Som ¢ o ———— b
B |
+ R
W S i
Qe e eh——— ®
i i - = @ @
£
Anm.) Mit abgenommenem Deckel oben
Stiickliste
Pos. Bezeichnung Material Bemerkung
1 Flihrungsrahmen Aluminium harteloxiert
2 Schlitten Aluminium harteloxiert
3 Seitliches Gehause Aluminium harteloxiert
4 Deckel oben Aluminium harteloxiert
5 Obere Platte Aluminium harteloxiert
6 Endplatte Aluminium harteloxiert
7 Grundplatte Aluminium harteloxiert
8 Endabdeckung Aluminium chromatiert
9 Kupplung Aluminium chromatiert
10 Halter fiir Einstellung Aluminium harteloxiert
11 Fiihrung —
12 Stossdampfer —
13 Anschlagbolzen Stahl vernickelt
14 | Dampfungsring Stahl vernickelt
15 | Stiitzelement an der Endseite Aluminium harteloxiert
16 | Block oben Aluminium chromatiert
17 | Block seitlich Aluminium chromatiert
18 Seitenplatte Spezialkunststoff
19 Kolbenstangenloser Zylinder — MY1BH
20 Anschlag Stahl vernickelt
104
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Kolbenstangenloser Bandzylinder .
Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit / Linearfiihrung ~ Serie MY1HT
Standardausfiihrung/Ausfiihrung mit axialem Luftanschluss @ 50, @ 63  Fur varianten des axialen Leitungsanschiusses siehe Seite 122.

MY1HT500/630 — [Hub |

Rc 3/8 Rc 3/8
(Anschluss) (konischer Innensechskantstopfen)

4

Rc 3/8
(Anschluss) (konischer Innensechskantstopfen)
MY1HTOG MY1HTOG
43
Einstellungs- R 3/8
vorrichtun
Einstellbolgen (konischer Innensechskantstopfen) Rc 3/8
Antriebszylinder ? (konischer Innensechskant-
[ (MY1BHO-0) vv stopfen)
; —
/ e 4
Al T Sl A
f AN
o 19
A @ | lo
= %19 lo m% Ty
2l |
Querschnitt Rc 3/8 - uy <(TT)>
T-Nut fiir Montage (Anschluss) 4 Z + Hub . Rc 3/8
()| |uu I o (Anschluss)
- | =
PL
2 x M12 x 1,75 Tiefe 30
hat | (Fur Ringschraube)
; | S x M12 x 1,75 Tiefe 30
‘ p—
13 =+
20

Verwendbare Mutter JIS B 1163:
Vierkantmutter M12

Abmessungen der T-Nut fiir die Montage ‘ 5——o—5-—B-—o] * ‘ Y
PG || QE + Hub _
[mm]
Modell A EY H HL L LL N NH | NW PA PB PE | PG
MY1HT500 | 207 | 975 | 145 23 | 210 | 102 30 143 | 254 90 | 200 - 15
MY1HT630 | 237 (1045 | 170 26 | 240 | 117 35 168 | 274 | 100 | 220 50 | 17,5

[mm]
Modell PL | QE RR S §Ss | TT UU | YH | YW | zZ
MY1HT500 | 180 | 384 |57 6 |10 1035 | 235 |1364 | 253 | 414

MY1HT63[] 200 439 71,5 10 13,5 |108 29 162,6 273 474

SvC 105
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Serie MY1THT

Befestigungselement

Befestigungselement A
MY-S63A

2x@175

Befestigungselement B
MY-S63B

2x M12 x 1,75

Dimensions

[mm]

Modell Verwendbarer Zylinder

A

B

MY-S634 MY1HT50

284

314

MY1HT63

304

334

= » Set beinhaltet zwei Elemente flr rechts und links.

Hinweise zur Verwendung des Befestigungselements

70

100

70

100

Bei Betrieb mit Langhub kann eine Durchbiegung
des Zylinderrohrs abhéngig von dessen Eigenge-
wicht und dem Werkstlickgewicht auftreten. In
diesem Fall sollte ein Befestigungselement in der
Hubmitte eingesetzt werden. Die Lénge (L) des
Befestigungselements darf die in der Grafik

rechts gezeigten Werte nicht Uberschreiten.

A\ Achtung

1. Bei ungenauer Bemessung der Montage-
flachen des Zylinders kann die Verwendung
eines Stltzelements zu einer verminderten
Zylinderleistung fiihren. Achten Sie deshalb
darauf, das Zylinderrohr bei der Montage zu
nivellieren. Bei Betrieb mit Langhub unter
Einwirkung von Vibrationen und StéBen
wird der Einsatz eines Befestigungsele-
ments auch dann empfohlen, wenn dessen
Lange auBerhalb des in der Grafik gezeig-
ten Bereichs liegt.

2. Die Befestigungselemente dienen nicht zur
Montage.

106
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Serie MY1

Technische Daten Signalgeber

verwendbare Signalgeber

Signalgebermodelle

Elektrischer Eingang

Signalgeber

D-A9[] eingegossene Kabel (axial)
Reed-Schalter D-A9LV eingegossene Kabel (senkrecht)
D-Z7(], Z80 eingegossene Kabel (axial)
D-M9[] eingegossene Kabel (axial)
D-M9CIV eingegossene Kabel (senkrecht)
D-M9CIW eingegossene Kabel (2-farbig Anzeige, axial)
D-M9CIWV eingegossene Kabel (2-farbig Anzeige, senkrecht)
ERE D-M9CJA eingegossene Kabel (wasserfest, 2-farbige Anzeige, integriert)
D-M9CIAV eingegossene Kabel (wasserfest, 2-farbige Anzeige, senkrecht)

D-Y59A, Y59B, Y7P

eingegossene Kabel (axial)

D-Y69A, Y69B, Y7PV

eingegossene Kabel (senkrecht)

D-Y7OOW

eingegossene Kabel (2-farbig Anzeige, axial)

D-Y7OOWV

eingegossene Kabel (2-farbig Anzeige, senkrecht)

O
2
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I D-A9

D-A90(V), D-A93(V), D-A96(V)

>

Verwendbare Signalgeber

Verwendbare
Zylinderserie

Reed-Schalter
/3-Draht, 2-Draht (Direktmontage)

Kolben-g (mm) |

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Grundausfiihrung)

[MY1M (Gleitfihrung)

I MY 1C (Rollenfiihrung)

[MY1H (Prizisionsfiihrung)

Signalgebergewicht

Einheit: g

Modell  |Anschlusskabellénge 0,5 m [Anschlusskabelldnge 3 m

D-A90, D-A90V (ohne Betriebsanzeige) D-A9/A9L IV ) 41
Signalgebermodell D-A! D-A90V H H
Elgktrigcher Eingang axiaglo vertikal Interner SChaItkrels Slgnalgeber
Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.
Spannungsversorgung max. 24 V5 max. 48 V 58 max.100 V5S D-A90(V)
Max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA NN AUS 0
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne i braun [rot]
Innerer Spannungsabfall max. 1V (inkl. Anschlusskabellange von 3 m) : ~

D-A93, A93V, D-A96, A96V (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-A93 D-A93V D-A96 D-A96V
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal
Anwendung Relais, SPS IC-Steuerung
Spannungsversorgung| 24VDC | 100VAC | 24VDC | 100VAC 4 bis 8V DC
it;:f"sbtf:;ch und 5bis40mA |5 bis 20mA |5 bis 40 mA | 5bis 20 mA 20 mA
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne

Innerer Spannungsabfall '21?,;_23;4\,\/&’3'%0,&?) max. 2,7V max. 0,8 V
Betriebsanzeige EIN: rote LED

¢ Anschlusskabel Olbestandiges Vinylkabel, @

2,7,05m

D-A90(V), D-A93(V) 0,18 mm? x 2-Draht (braun, blau [rot, schwarz])

D-A96(V)

« Isolationswiderstand
¢ Prifspannung

* Schaltzeit

* Stossfestigkeit

* Schutzklasse

1,2ms
300 m/s?

Abmessungen Signalgeber

0,15 mm? x 3-Draht (braun, schwarz, blau [rot, weil3, schwarz])
50 MQ oder mehr bei 500 V DC (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

1000 V AC uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéause)
* Umgebungstemperatur — -10 bis 60 °C

* Kriechstrom — Ohne
IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

e Zur Bestellung von 3 m Kabellange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu.  Beispiel: D-A90L

E—oAUS( )
+ blau [schwarz]

: Kontakt-

E% . schutz- E_OAUSH')
5 1 box : braun [rot]
Y . :
E PoDPit
: P CDP12 L aus(
[ Vo _____._v blau[schwarz]
D-A96(V)
- . DC(+)
LED ! braun [rot]
© (+)

Diodezur } AUS
Verhinderung: schwarz [weif3]
W '

DC-Spannungs-
Versorgung

on
Rickstrom }

D-A90, D-A93, D-A96
2 2,8

< 1 ]
s e )|
‘ ¢ |Betriebsbereich "
I~ 0
10 ~
\ Optimale Schaltposition
Betriebsanzeige
M25x4¢ Typ D-A90 ohne Betriebsanzeige
Schlitz-Montage- N
schraube N
{orr 3 = =-
Tt
22 500 (3000)
(24.5) ‘
Werte in () gelten fiir das Modell D-A93

D-A90V, D-A93V, D-A96V

BT
~ + o
O S— ]
‘ ¢ [ Betriebsbereich -
I - o]

\ Optimale Schaltposition

4,5

M2,5x4¢

Schlitz-Montage-

schraube

o4

500 (3000)

9,

10

22
2

6

i: % Betriebsanzeige

Typ D-A90V ohne Betriebsanzeige

O

blau [schwarz]

Kontaktschutzboxen/CD-P11, CD-P12

D-A9] und D-A9] -Signalgeber haben keinen
inneren Kontaktschutz-Schaltkreis.

1. Bei der Anwendung handelt es sich um eine
induktive Last.

2. Die Kabellange zur Last betragt min. 5 m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100 V AC.
In jedem der o.g. Félle sollte eine
Kontaktschutzbox vewendet werden.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Spannungsversorgung| 100 V AC 24V DC
Max. Strom 25 mA 50 mA

Signalgeberseite 0,5 m
Anwendungsseite 0,5 m
Innerer Schaltkreis Kontaktschutzbox

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

# Anschlusskabellange.........

CD-P11 o
o T —+——0 AUS braun [rot]
Funken- 1| spule!
16schung X : ~
O———+—————0 AUS blau [schwarz]

I -

CDP12  ~----
AUS(+)
braun [rot]

Zener-Diode

AUS(-)
blau [schwarz]




Reed-Schalter
D-Z7

Z80/3-Draht, 2-Draht (pirektmontage)

Verwendbare ‘

Kolben-o  (mm) |

Zylinderserie 16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1B (Grundausfiihrung)

[MY1M (Gleitfiihrung)

[MY1C (Rollenfiihrung)
MY1HT (Prazisionsfiihrung mit
hoher Steifigkeit)
Verwendbare Signalgeber Signalgebergewicht  Einneit:
Modell | Anschlusskabellange 0,5 m | Anschlusskabellange 3 m
D-Z70] (mit Betriebsanzeige) D-Z73 7 31
Signalgebermodell D-Z73 \ D-Z76 D-Z76 10 55
Elektrischer Eingang axial D-Z80 9 49
Relais, SPS X . .
Anwendung IC-Steuerung Interner Schaltkreis Signalgeber
Spannungsversorgung 24V DC 100 VAC 4bis 8 VDC Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( ) entsprechen
i denen vor der IEC-Standardisierung.
Strombereich und 5 bis 40 mA 5 bis 20 mA 20mA 9
max. Strom
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne :-----L-E-D-------:braun ol ISR
Innerer Spannungsabfall max. 2.4 V (bis 20 mA)/max. 3V (bis 40 mA) [ max. 0,8 V ] 9 +—0 1 Kontakt- 0 AUS (+)
\c H S
Betriebsanzeige EIN: rote LED 5 : Ef,';“‘z i braunrof
i . '3 Leppit o~
D-Z80 (ohne Betriebsanzeige) 8 D oopin |
7 : : LoAUS(-)
Signalgebermodell D-Z80 L daupcwazi. i blau[schwary]
Elektrischer Eingang axial
Anwendung Relais, SPS, IC-Steuerung, e 5 2 DC (¥)
Spannungsversorgung max. 24 Vg max. 48 V& max. 100 V58 5 —Q braun [rot] )
Max. Strom 50 mA 40 mA 20 mA g &
Kontaktschutz-Schaltkreis ohne %J Diode AUS g g
Innerer Spannungsabfall max. 1V (inkl. Anschlusskabellange von 3 m) 2 Z“rvem‘”de’“”g' schwarz [wei3] &g
o Kriechstrom — Ohne ' Rision___ =
* Schaltzeit — 12ms R 1 DC(-)
 Anschlusskabel ——— Olbesténdiges Vinylkabel, @ 3,4, blau [schwarz]
0,2 mm?, 2-Draht (braun, blau [rot, schwarz]), 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weiB3, schwarz]),
0,5m* D-Z73 nur @ 2,7, 0,18 mm, 2- Draht) i "-}-("t"k-t-" AUS ()
« Stossfestigkeit ———— 300 m/S? 2 it ™ braun [ro]
* Isolationswiderstand 50 MQ oder mehr bei 500 V DC (zwischen Anschlusskabel und Geh&use) 5 . ! box :
* Priifspannung 1500 V AC Uber 1 min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse) :‘_g ! H c
* Umgebungstemperatur — 10 bis 60 °C : 3 . ; co-pi AUS ()
¢ Schutzklasse ——————— IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920) T : . CD-P12_ ™ pjau [schwarz]
x Zur Bestellung von 3 m Kabellange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel: D-Z73L

Abmessungen Signalgeber

Kontaktschutzboxen/CD-P11, CD-P12

D-Z73

D-Z76, Z80

‘l:TJEEEEb }EEESED

Q

¢ Betriebsbereich (siehe unten stehende Tabelle) Betriebsbereich

12,5 _|Optimale Schaltposition

Signalgebermontageschraube
Schlitz-Montageschraube
(M2,5x 4 ¢)

30,5

23

oA %SMC-- H=——

Betriebsanzeige

6,2
By
|

[ (siehe unten stehende Tabelle)

12,5 Optimale Schaltposition

Signalgebermontageschraube

Schlitz-Montageschraube

(M2,5x 4 ¢) Betriebsanzeige

Typ D-Z80 ohne Betriebsanzeige
27,6 15

2,5
g

o] 1 e

Kolben-g Kolben-@ (mm)

Anm.) Der Betriebsbereich ist als Richtwert inkl. Hysterese
zu verstehen, es wird aber keine Gewahr Uber-

Betriebsbereich 180 200

nommen.

Betriebsbereich ¢ (mm) 15 15

In Abhéngigkeit der Betriebsumgebungen kénnen
grosse Schwankungen (bis zu 30 %) auftreten.

O
2

D-Z700 und D-Z80L1 -Signalgeber haben keinen
inneren Kontaktschutz-Schaltkreis.

1. Bei der Anwendung handelt es sich um eine
induktive Last.

2. Die Kabellange zur Last betragt min. 5 m.

3. Die Betriebsspannung betragt 100 V AC.
In jedem der o.g. Félle sollte eine
Kontakt-schutzbox verwendet werden.

Technische Daten Kontaktschutzbox

Bestell-Nr. CD-P11 CD-P12
Spannungsversorgung 100 V AC 24V DC
Max. Strom 25 mA 50 mA

Die Signalgebermodelle D-280 sind fiir max. 100 V AC. Da
keine besondere Spannung sperzifiziert ist, wéhlen Sie das
Modell entsprechend der Betriebsspannung.

Innerer Schaltkreis Kontaktschutzbox
Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )

CD-P11  o——+4"™—1——0 AUS braun [rot]
Funken- : is I ~
|6schung Y Spule
———————0 AUS blau [schwarZ]
CD-P12 - AUS(+)
) ! | braun [rot]
Zener-Diode : Spule |
AUS(-)
””” blau [schwarz]
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Elektronische S

D-M9/3-Draht, 2-

ighalgeber
Draht (Direktmontage)

D-M9N (V), D-M9P (V), D-M9B (V)

Verwendbare ‘

Kolben-@ (mm)

Zylinderserie

[MY1B (Grundausfiihrung)

MY 1C (Rollentiihrung)
[MY1H (Prizisionstiihrung)

5

Verwendbare Signalgeber

[MY1M (Geeitiihrung) |——
I_

10 16 20 25 32 40 50 63 80 100

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( ) ent-
sprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-M9(], D-M9[IV (mit Betriebsanzeige) D'Mgr‘f.(.\.’? .......................
Signalgebermodell | D-MON | D-M9NV | D-M9P | D-M9PV | D-M9B | D-M9BV § 0 b ot
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal @ :
Anschlussart 3-Draht 2-Draht Dolag AUS
Ausgangsart NPN PNP — £ % sohwarz [wele]
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24V DC Relais, SPS @

Versorgungsspannung 5, 12,24 V DC (4,5 bis 28 V DC) — :

Stromaufnahme max. 10 mA - e Elgu(fs)chwarz]
Spannungsversorgung max. 28 V DC —_ 24V DC (10 bis 28 V DC)

Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA

Innerer Spannungsabfall| max. 1,5 V (M08 kel 10mA max. 0,8 V max. 4 V Er(; u(;)[rot]
Kriechstrom Max. 100 pA bei 24 V DC Max. 0,—8 mA bei 24 V DQ

Betriebsanzeige EIN: rote LED

* Anschlusskabel Olbestandiges Vinylkabel, @ 2,7, 0,5 m

D-M9N(V), D-M9P(V) 0,15 mm?2x 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weif3, schwarz])

D-M98(V) 0,18 mm?x 2- Draht (braun, blau [rot, schwarz])
50 MQ oder mehr bei 500 V DC (zwischen Anschlusskabel und Gehause)
* Priifspannung 1000 V AC tber 1 min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

* Betriebsanzeige Leuchtet, wenn EIN
* Umgebungstemperatur —— -10 bis 60 °C

¢ Schaltzeit——— max. 1 ms

¢ Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

* Isolationswiderstand

 StoBfestigkeit — 1000 m/s?

DC ()

* Zur Bestellung von 3 m Kabelléange fligen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel: D-MONL E - 3 E Qszﬁrffr)ot]
. . DEEK
Signalgebergewicht LTS :
Modell D-M9N D-M9P D-M9B D-MONV D-M9PV D-M9BV | %
Anschlusskabelldnge 0,5 m 7 7 6 7 7 6 : —OAUS (-)
U T T Y D P B e blau [schwarz]
Anschlusskabelldnge 3 m 37 37 31 37 37 31
Abmessungen Signalgeber
D-M9N, D-M9P, D-M9B D-M9NV, D-M9PV, D-M9BV
~| © Q27
g o

@J
|

Optimale Schaltposition

Montageschraube M2,5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube

»Er Betriebsanzeige
*-@;-)—Eé . Q0 ( —
) %
< © I
o 22
110

O

Optimale Schaltposition

Montageschraube M2,5 x 4 ¢
Schlitz-Montageschraube

43
2 Betriebsanzeige
© o 20
< o




Elektronische Signalgeber mit 2-farbiger Anzeige
D-M9[ IW/3-Draht, 2-Draht

D-MONW(V), D-M9PW(V), D-MOBW(V) Verwendbare l Kolben-@ (mm) |

Zylinderserie 10 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[ MY 1B (Grundausfiihrung)

[MY1M (Gleitfiihrung) |
[MY1C (Rollenfinrung) |

IMY1 H (Prazisionsfiihrung) >_T |

Interner Schaltkreis Signalgeber

Verwendbare Signalgeber enisproohan denen vor der 1EC-Siandardisieruna
D-M9CW, D-M9CIWV (mit Betriebsanzeige) D-MSNW(V)
Signalgebermodell D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV A 3 oDC(+)
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal i braun rof]
Anschlussart 3-Draht 2-Draht L8 o AUS )
rleax 1 schwarz [weiB3]
Ausgangsart NPN [ PNP — 33 :
Anwendung IC- Steuerung, Relais, SPS 24V DC Relais, SPS A
Versorgungsspannung 5,12,24 V DC (4,5 bis 28 V DC) —
Stromaufnahme max. 10 mA — agu(gchwarz]
Spannungsversorgung max. 28 VDC — 24V DC (10 bis 28 V DC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA. 5 bis 40 mA
Innerer Spannungsabfall max M5 R bei 10 mA max. 0,8 V max. 4 V D-M9PW(V)
Kriechstrom max. 100 pA bei 24 V DC max. 0,8 mA bei 24 V DC S H )
Betriebsanzeige Sch_altposition_............:.: ............. Rote .!‘ED leuchtet : braun [rot]
Optimale Betriebsposition. .. Griine LED leuchtet ' .8 :
« Anschlusskabel — Olbestéindiges Vinylkabel, © 2,7, 0,5 m s Lo AUS
D-MONW(V), D-M9PW(V) 0,15 mm?x 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, wei3, schwarz]) : T (§ j : schwarz [weif3]
D-M98W(V) 0,18 mm?x 2- Draht (braun, blau [rot, schwarz]) ! !
« Isolationswiderstand ———— 50 MQ oder mehr bei 500 V DC (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse) : : DC ()
* Prifspannung ——— 1000 VAC uber 1 min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse) emeemmeoneneeeeooooo D by [schwarz]

* Umgebungstemperatur -10 bis 60 °C * Schaltzeit —— max. 1 ms ¢ StoBfestigkeit — 1000 m/s?
¢ Schutzklasse IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)
* Zur Bestellung von 3m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu. Beispiel: D-MINWL

D-M9BW(V)
g . AUS (+)
. . H ' braun [rot]
Signalgebergewicht Einheit: g i :
, O '

Modell D-MONW | D-MONWV | D-M9PW | D-M9PWV | D-M9BW | D-M9BWV % % S/ 1
Anschlusskabelldnge 0,5 m 7 7 7 7 7 7 Hts :
Anschlusskabelldnge 3 m 34 34 34 34 32 32 :

' 0 AUS ()

blau [schwarz]

Abmessungen Sig_jnalg_;eber

Betriebsanzeige/Anzeigeart

D-M9NW, D-M9PW, D-M9BW D-M9NWV, D-M9PWV, D-M9BWV
@27
~ o ON
N o o ® Betriebs- | T 7
| oo : | 1
T o o5 1 bereich | ; : OFF

% =" . l : Anzeige] |

= v rot jgrin; rot |

i — .

. ™ } 1 '
6 | Optimale Schaltposition ! e 4 \ Optimale Schaltposition
Montageschraube M2,5 x 4 ¢ 6 | Optimale Schaltposition
Schlitz-Montageschraube
Montageschraube
2 Betriebsanzeige M2,5x4¢
43 Schlitz-Montageschraube
-t - 5 ’%' ’ 2 Betriebsanzeige
< « - |
[N %BB@ .
20

4.6
2,8

Z; SNC 111



Wasserfest, 2-farbige Anzeige elektronischer Signalgeber
D-M9 (V) (Direktmontage)

D-M9NA(V), D-MOPA(V), D-M9BA(V)

Kolben-@ [mm] ‘
16 20 25 32 40 50 63 80 100

Verwendbare l
Zylinderserie

| MY1B (Basistyp)

B [MY1M (Gleitfiihrung) | I I I I
; 1: [ MY1C (Laufrolenfiihrung) |

p o I MY 1H (Prézisionsfiihrung) )_T

10

Technische Daten Signalgeber Interner Schaltkreis Signalgeber

D-M9NA(V)
D-M9CJA, D-MOTJAV (mit Betriebsanzeige) sps: speicherprogrammierbare Steuerung I DG (+)
Signalgeber-Bestellnummer.| D-MONA |D-M9NAV| D-M9PA |D-M9PAV | D-M9BA |D-M9BAV : _ braun
Elektrische Eingangsrichtung axial vertikal axial vertikal axial vertikal ' 4(:“3 » ' QCL:SV .
Verdrahtung 3-Draht 2-Draht 2§
©
Ausgangsart NPN [ PNP — T
zulassige Last IC-Steuerung, Relais, SPS Relais 24 V DC, SPS DC ()
Versorgungsspannung 5,12,24 V DC (4,5 bis 28 V) e blau
Stromaufnahme max. 10 mA — D-MQPA(V)
Lastspannung max.28 VDC | _ 24V DC (10 bis 28 V DC)
Betriebsstrom max. 40 mA 2,5 bis 40 mA 1 !
Interner Spannungsabfall max. 0,8 V bei 10 mA (max. 2 V bei 40 mA) max. 4 V k| :
(2} '
Kriechstrom max. 100 A bei 24 V DC max. 0,8 mA %g .
3= '
Betriebsanzeige ArbeitsposItion - wrerverierierinieees Rote LED leuchtet £ : schwarz
9 Optimaler Betriebsbereich --------- Grline LED leuchtet. : be )
® Anschlusskabel — Olbesténdiges Vinylkabel: @ 2,7 x 3,2 Ellipse B R R T
D-M9BA(V) 0,15 mm? x 2-adrig
D-MONA(V), D-M9PA(V) 0,15 mm2 x 3-adrig D-M9BA(V)
Gewicht Einheit: [g] g oAUS (4)
: i braun
s :
Signalgeber-Bestellnummer. D-M9NA(V) D-M9PA(V) D-M9BA(V) g 2 :
05 8 8 7 5= T
T H
Anschlusskabellange 1 14 14 13 |
[m] 3 M 41 38 A0
au
5 68 68 63
Betriebsanzeige / Anzeigeart
Abmessungen on
- . Betriebs- ! !
S bereich ! ! OFF
0 1 1
D-M9CJA N D-M9CJAV g | | : i
P 3 :Display: ! H
—fﬁ_} S — g I rot | grin | rot 1
= o) = S { .
6 _| empfindlichste Position g Optlmaler .
S] Betriebsbereich
D-M9NA, PA COM N 2
2,7
3|
3 %
—_— N & vy 4 f e
~ — — P © o
6 _| empfindlichste Position R d@,
D-M9BA 1 —

1 ™
6 _|empfindlichste Position /QJ

D-M9BAV, NAV, PAV COM

Montageschraube M2,5 x 4 ¢
Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe)

Betriebsanzeige
Montageschraube M2,5 x 4 ¢

| Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe)

Betriebsanzeige Montageschraube M2,5 x 4 ¢

Betriebsanzeige

"t 4= _ 8 Gewindestift mit Schlitz (Kegelkuppe) s
— 2 / e o ) [ e
3 e r A7/ ] T

500 (1000) (3000) (5000) “t o A ” R\ =/ <t 00‘4 - B\-1
D-M9BA, NA, PA COM D-MONAV, PAV COM D-M9BAV

112 SVC
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D-Y5943, D-Y693, D-Y7P(V)

Verwendbare |
Zylinderserie

Elektronische Signalgeber
D-Y5, Y6, Y7P(V)/3Draht, 2-Draht (pirektmontage)

Kolben-@ (mm) |

[ MY 1B (Grundausfiihrung)

16 20 25 32 40 50 63 80 100

[MY1M (Gleitfiihrung)

|
|
|
|
[MY1C (Rolienfahrung) }
|
|

| MY 1HT (prézisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)

Verwendbare Signalgeber

D-Y5, D-Y6, D-Y7P, D-Y7PV (mit Betriebsanzeige)

Signalgebermodell D-Y59A D-Y69A D-Y7P D-Y7PV D-Y59B D-Y69B
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal
Anschlussart 3- Draht 2-Draht
Ausgangsart NPN ‘ PNP —
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 VDC Relais, SPS
Versorgungsspannung 5,12,24 V DC (4,5 bis 28 V DC) —
Stromaufnahme max. 10 mA —
Spannungsversorgung max. 28 V DC — 24 VDC (10 bis 28 V DC)
Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA
Innerer Spannungsabfall (max. 0,8 \r/nbi?({o‘ln;i A\\/rbeitsstrom) max. 0.8 V max. 4 V
Kriechstrom max. 100 A bei 24 V DC Max. 0,8 mA bei 24 V DC
Betriebsanzeige EIN: rote LED

* Schaltzeit Max. 1 ms

 Anschlusskabel ———Qlbestandiges, flexibles Vinylkabel,

+ Zur Bestellung von 3 m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende der Bestell-Nr. hinzu.

 StoBfestigkeit

@ 3,4,0,15 mmz, 3- Draht (braun, schwarz, blau [rot, weiB, schwarz]), 2-Draht (braun, blau [rot, schwarz]) 0,5 m*

1000 m/S?

Beispiel) D-Y59AL

* Isolationswiderstand —— 50 MQ oder mehr bei 500 V DC (zwischen Anschlusskabel und Geh&use)
1000 V AC uber 1min. (zwischen Anschlusskabel und Gehéuse)

* Umgebungstemperatur — -10 bis 60 °C
IEC529 Standard IP67, wasserfest (JISC0920)

* Priifspannung

¢ Schutzklasse

Signalgebergewicht Einheit: g
Modell Anschlusskabelldnge 0,5 m| Anschlusskabelldnge 3 m
D-Y59A, Y69A, Y7P, Y7PV 10 53
D-Y59B, Y69B 9 50

Abmessung_jen Signalgeber

Interner Schaltkreis Signalgeber

Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )
entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-Y59A, D-Y69A

AUS
schwarz [weiB]

Schaltkreis

Haupt-

DC (-)
blau [schwarz]

D-Y7P(V)
’ —o DC (+)
: : braun [rot]
e i
= 2 '
L |as :
- L 5 AUS
H ! schwarz [weif3]

i

—o DC ()
blau [schwarz]

: 0 AUS (+)
' : braun [rot]
" 5
L@ :
H ax "
B o
| ] % :
: | Lo AUS ()

blau [schwarz]

D-Y59A, D-Y7P, D-Y59B

@} -

%

125 _‘Optimala Schaltposition

25

- / Betriebsanzeige
Eﬁ;
© —

Montageschraube M2.5 x 4 ¢

/ Schlitzschraube

29

D-Y69A, D-Y7PV, D-Y69B

Z;ﬁg 634

$3.4
Y

(Ts]
12.5 |Optimale Schaltposition
Montageschraube M2 x 4 ¢
/ Schlitzschraube
2.5 Vi Betriebsanzeige
— rd F
o
w
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Elektronische Signalgeber
D-Y7 W/3-Draht, 2-Draht (Direktmontage)

D-Y7NW(V), D-Y7PW(V), D-Y7BW(V) VR | Kolben-@ (mm) |

Zylinderserie 16 20 25 32 40 50 63 80 100
[MY1B (Grundaustiihrung)

[MY1C (Rolientiihrung)

|
[ MY 1M (Gleitfiihrung) !
|
|
]

|MY1 HT (Prézisionsfiihrung mit hoher Steifigkeit)

Interner Schaltkreis Signalgeber
Verwendbare Sig nalgeber Die Farben der Anschlusskabel innerhalb der ( )

entsprechen denen vor der IEC-Standardisierung.

D-Y7CJW, D-Y7[JWV (mit Betriebsanzeige) D-Y7NW(V)/3-Draht NPN-Ausgang
Signalgebermodell D-Y7ZNW | D-YZNWV | D-Y7PW | D-Y7PWV | D-Y7BW | D-Y7BWV o o : DC (+)
Elektrischer Eingang axial vertikal axial vertikal axial vertikal : ! braun [rot]
Anschlussart 3-Draht 2-Draht .8 A%S 5
Ausgangsart NPN [ PNP = 3% ;o sonwarzweld]
Anwendung IC-Steuerung, Relais, SPS 24 V DC Relais, SPS : * A
Versorgungsspannung 5,12,24 V DC (4,5 bis 28 V DC) — !
Stromaufnahme Max. 10mA o bDlgu(Is)chwarz]
Spannungsversorgung max. 28 V DC — 24V DC (10 bis 28 V DC)

Arbeitsstrom max. 40 mA max. 80 mA 5 bis 40 mA D-Y7PW(V)/3-Draht PNP-Ausgang
max. 1,5V PRRRRRREEEEE R L LSRR RE R H
Innerer Spannungsabfall (max. 0,8 V bei 10 mA Arbeitsstrom max. 0,8 V max. 4 : . E:;L};)[rot]
Kriechstrom max. 100 uA bei 24 V DC max. 0,8 mA bei 24 V DC : P
Betrieb . Schaltposition ..........cccocvvneeneee Rote LED leuchtet : ‘gé’ :
etriebsanzeige Optimale Betriebsposition.... Griine LED leuchtet ] g : :chjsvarz (weif]
« Schaltzeit — max. 1 ms * StoBfestigkeit —— 1000 m/s2 : i :
« Anschlusskabel — Olbestandiges, flexibles Vinylkabel * Isolationswiderstand — 50 MQ oder mehr bei 500 V DC H i oc
©3.4,0,15 mm?, 3-Draht (braun, schwarz,blau (zwischen Anschlusskabel und Gehause) R b CECEEEEEEEEEE blau(Is)chwarz]
[rot, weiB3, schwarz]), 2-Draht braun, blau * Priifspannung —— 1000 V AC tber 1 min.
[rot, schwarz]), 0,5 m" (zwisAchen Anschlusskabel und Gehéuse) D-Y7BW(V)/2-Draht
* Zur Bestellung von 3 m Kabellange fiigen Sie "L" am Ende der * Umgebungstemperatur —-10 bis 60 °C ( )
Bestell-Nr. hinzu. Bsispiel: D-Y7NWL * Schutzklasse ———————IEC529 Standard IP67, FTTTTTTTT s N
-Ninzu. - Beispiet: wasserfest (JISC0920) : ——-0 AUS (+)
H . braun [rot]
Signalgebergewicht Einheit: g H. 8 ] 5
5= S/ H
Modell Anschlusskabelldange 0,5 m| Anschlusskabellinge 3 m I £E 7 :
D-Y7NW, Y7PW, Y7BW 10 53 - :
D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV 9 50 —o AUS ()

blau [schwarz]

Abmessung_;en Signalgeber

D-Y7OW f D-Y7OWV

+ S
& - O——3 g
| s
o
12,5 Optimale Schaltposition # 8
Montageschraube M2,5 x 4 ¢ . § =
Schlitz-Montageschraube 034 =
25 i i -
) Betriebsanzeige )

S [T f
ot [0 mm s X ! =‘_‘_ =
© S LS | g ) mi D

29 (500) (3000) (5000)

12,5 Optimale Schaltposition

Montageschraube M2,5 x 4 ¢
25 Schlitz-Montageschraube
Betriebsanzeige

-EkEpi®l

6,2
i
&

27,3
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Serie MY'1

Signalgebermontage 1

korrekte Signalgeberposition (Erfassung des Hubendes)

MY1B (Basistyp)

3 10. @ 16. G 20 korrekte Signalgeberposition [mm]
’ ’ Signalgeber-| - p_pg] D-Y5901/Y7P
< T modelll  p-memv D-Y69C1/Y7PV
D-M9CIW D-A9] D-Y70O0W
@ D-M9CIWV D-A9C1V D-Y70OOWV
D-M9LIAV D-Z701/Z280
A B Kolben-@ A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 31,5 128,5 27,5 132,5 — —
© 50 bis @ 100 20 39 161 35 165 — —
50 — — — — 2725 | 1275
@ 63 3225 | 1375 — — 3175 | 1425
@ 4} 80 4895 | 2005 — — 4845 | 2055
Eﬁ.‘. % 100 5745 | 2255 — — 5695 | 2305
: U U Anm. 1) Ausfiihrung D-M9OOOkann nicht auf @ 50 montiert werden.

Anm. 2) Uberpriifen Sie vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers zunéchst die
Betriebsbedingungen.

MY1M (Ausfiihrung mit Gleitfihrung)

korrekte Signalgeberposition [mm]
@ 16, @ 20 ITeRT Sl NAgenere
gnalgeber. D-M9C]
modell D-Y5901/Y7P
D D-Y69CIY7PV
D-M9CIW D-A9C] D-Y7OOW
D-M9CIWV D-A9C1V
D-Y7OOWV
o D-Z701/Z80
D-M9LIAV
A Kolben-@ A B A B A B
16 74 86 70 90 — —
20 94 106 90 110 — —
@ 25 bis @ 63 25 1435 75,5 — — 1395 | 805
) 32 189,5 90,5 — — 184,5 95,5
o 4 0 40 2345 | 1055 | — — | 2205 | 1105
@® | @{{) 50 2835 | 1165 = = 2785 | 1215
© I EE © 63 3285 | 1315 — — 3235 | 1365
= Anm.) Vor der endgliltigen Einstellung des Signalgebers zunéchst die Betriebsbedingungen prifen.
A B

MY1C (mit Laufrollenfiihrung)

G 16. O 20 korrekte Signalgeberposition [mm]
’ Signalgeber- D-M9C]
| modell D-M9CIV D-Y59C1/Y7P
[ D-Y690/Y7PV
| D-M9CIW D-A9C] D-Y7OOW
Y e Rt D-Y7OWV
o ‘ 0 D-Z700/Z280
1 | D-M9JAV
A B Kolben-@& A B A B A B
16 74 86 70 20 — —
. 20 94 106 90 110 — —
@ 25 bis @ 63 25 102 118 - — 97 123
i ‘ 32 132 148 — — 127 153
S —‘ @ 1 @ | 5 40 1625 | 1755 — — 157,5 | 1825
]
® ‘?‘%\ . o 50 2835 | 116,5 = = 2785 | 1215
E@;]J | I © 63 3285 | 1315 - — 3235 | 1365

Anm.) Vor der endgiltigen Einstellung des Signalgebers zunachst die Betriebsbedingungen priifen.
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Serie MY'1

Signalgebermontage 2

korrekte Signalgeberposition (Erfassung des Hubendes)

MY1H (mit Linearfiihrung)
010,016,090 20

— ]

|

3
A B

MY1HT (Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit / Linearfiihrung)

@ 50, @ 63

— _

korrekte Signalgeberposition [mm]
Signalgeber- N
F g D-Y5901/Y7P
Lgtdsisly D-Y69/Y7PV
D-M9CIW D-A90] BITE
D-M9CIWV D-A90IV
D-Y7OWV
oA, D-Z701/280
D-M9IAV
Kolben-@ A B A B A B
10 24 86 20 90 — —
16 31,5 128,5 27,5 132,5 — —
20 39 161 35 165 — —

Anm.) Uberpriifen Sie vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers zunéchst die
Betriebsbedingungen.

Korrekte Signalgeber-

Einbaulage [mm]
Signalgeber- D-Y59C1/Y7P
modell| b ygor1/Y7PV
D-Y7OW
D-Y7OWV
D-Y7BA
D-Z701/Z80
Kolben-@ A B
50 290,5 123,5
63 3355 138,5

Anm.) Vor der endgiiltigen Einstellung des Signalgebers
zunéchst die Betriebsbedingungen in der
vorliegenden Konfiguration prifen.

Montage und Bewegen des Signalgebers (fiir MY1HT)

Fur die Montage eines Signalgebers nehmen Sie
zunachst den Signalgeberhalter in die Hand, und
drlicken ihn in eine Signalgeberbefestigungsnut.
AnschlieBend die korrekte Einbaulage priifen und
bei Bedarf korrigieren.

Setzen Sie anschlieBend den Signalgeber in die
Nut ein, und schieben Sie ihn in den Halter (siehe
Abbildung rechts).

Richten Sie ihn in der korrekten Einbauposition aus
und ziehen Sie mit Hilfe eines Feinschraubendrehers
die beiliegende Befestigungsschraube an.

O Wy

Korrekt Nicht korrekt
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Signalgeber

b
Signalgeberbefestigungsnut

\

Anm.) Verwenden Sie zum Anziehen der Signalgeber-
Befestigungsschraube einen Feinschraubendreher mit
einem Griffdurchmesser von ca. 5 bis 6 mm. Mit einem
Anzugsdrehmoment von 0,05 bis 0,1 N-m festziehen.

Als generelle Regel gilt, dass der Feinschraubendreher
ab dem Punkt, an dem ein Widerstand zu spiren ist,
noch 90.° weitergedreht werden muss.

Bestellnummer Signalgeberhalter

Zylinderserie

verwendbarer Kolben-& [mm]

50 \ 63

MY1HT

BMP1-032




Signalgebermontage Serie M Y1

Anm.) Es handelt sich bei diesen Angaben um Richtwerte einschlieBlich Hysterese, flr die keine Garantie tbernommen wird.

BetriebSbereiCh (Abweichung von ca. = 30 %). Je nach Umgebungsbedingungen kénnen die Werte betréchtlich variieren.
MY1B (Basistyp) mm MY1H (mit Linearflihrung) jmm
St o Kolben-@ SRR - Kolben-@
onaigebermotel ™40 [ 16 | 20 | 50 | 63 | 80 | 100 'gnalgebermocel 740 [ 16 | 20
D-A9C1/A9CIV 6 | 65|85| — | — | —|— D-A9C1/A9CIV 11 | 65 | 85
D-M9LC/M9LIV D-M9C/M9LIV
D-MOCIW/MOCIWV | 35 | 4 |55 | — | 12 | 12 |115 D-MOOW/MSIWV | 3 | 45 | 5
D-M9IA/M9IAV D-M9IA/M9IAV
D-Z701/Z80 — | = = 15115 115]115 D-Z701/Z80 — | = =
D-Y5901/Y690] D-Y5901/Y690]
D-Y7P/Y7PV — | — | — | 35| 35| 35|35 D-Y7P/Y7PV — | = =
D-Y7OW/Y7OWV D-Y7OW/Y7OWV
D-M900O0kann nicht auf @ 50 montiert werden.
MY1HT
MY 1M (Ausfiihrung mit Gleitfiihrung) [mm] (Ausfiihrung mit hoher
: Kolben-@ Steifigkeit / Linearfiihrung)
Signalgebermodell [mm]
e 116 [ 20 [ 25 [ 32 [ 40 [ 50 | 63 T
D-A9[/A9C1V 11 75| — | — | — | — | — Signalgebermodell 50 | 63
D-M9LC/M9LIV D-Z701/Z80 11| 11
D-M9COOW/M9IWV 75|75 85| 85| 95 7 6 D-Y5901/Y69C]
D-M9CIA/M9LIAV el
D-Z2701/Z80 — | — |12 |12 | 12 [115]|115 pD-yzowryzowy | S | °
D-Y591/Y6901 D-Y7BA
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55| 55
D-Y7OW/Y7OWV
MY1C (mit Laufrollenfiihrung) [mm
S o Kolben-@
1onaigebermotell ™16 [ 20 | 25 | 32 | 40 | 50 | 63
D-A9/A9CIV "7 —| =] = —=1]—=
D-M9LI/M9IV
D-M9CIW/M9CIWV 75|75 7 8 8,5 7 6
D-M9IA/M9IAV
D-Z701/Z80 —_ — 12 12 12 11,5 (11,5
D-Y59/Y690]
D-Y7P/Y7PV — — 5 5 5 55| 55
D-Y7OW/Y7OWV

Signalgeber-Montagewinkel: Bestellnummer.

Signalgebermodell

Kolben-@ [mm]

210,016, 0 20

9 50, @ 63

D-A9CI/A9CIV
D-M9CI/M9CIV
D-M9CIW/M9TIWV
D-M9CIA/MSTIAV

BMG2-012

Anm. 1) MY1B/MY1C/MY 1M, D-A9Ckann nicht auf @ 50 bis @ 100 der Serie MY1
montiert werden. D-M9OOO kann nicht auf @ 50 der Serie MY 1B montiert

werden.

@ 50, @ 63: MOLI(V)/MOLIW(V)/MILI(V)

BMG2-012

I"""'.'""""'"""""f'"""'.'"""""""'l
1 Neben den im ,BestellschlUssel“ angegebenen Modellen sind noch folgende Signalgeber verwendbar. I
1 Siehe Seiten 107 bis 117 fiir ndhere technischen Angaben. |
1 Signalgeberausfiihrung Bestellnummer. elektrischer Anschluss (Anschlussrichtung) Merkmale verwendbarer Kolben-@ 1
1 D-YB9A, Y69B, Y7PV _ _ _ 1
1 eingegossenes Kabel (vertikal) - - - - 1
. . D-Y7NWV, Y7PWV, Y7BWV Diagnoseanzeige (2-farbige Anzeige) .
1 elektronischer Signalgeber @ 25 bis @ 100 1
D-Y59A, Y59B, Y7P ) —

1 eingegossenes Kabel (gerade) - - - - 1
I D-Y7NW, Y7PW, Y7BW Diagnoseanzeige (2-farbige Anzeige) 1
1 = Elektronische Signalgeber sind auch mit vorverdrahtetem Stecker erhéltlich. Siehe Webseite auf www.smc.eu fiir ndhere Angaben. 1
L = Es sind auch elektronische Signalgeber fir die drucklos geschlossene Ausfiihrung (NC = b-Kontakt) erhéltlich (D-FOG/FOH/Y7G/Y7H).
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Serie MY1
Bestelloptionen

SMC informiert Sie Uber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

Einsatzmdglichkeiten der Bestelloptionen

Ge_winde- NBR-Staub- Sas:f?r;(;m'f);%e "Bohrungt?n
einsatz schutzband Ausfiihrung fir Passstifte
X168 XC67 XB22 XC56
MY1B |Grundausfithrung [ [ [J
MY1M |Ausfithrung mit Gleitfiihrung [ ® [J
MY1C |mit Laufrollenfiihrung [ [ [J [
MY1H |Ausfiihrung Prézisionsfiihrung (] [} [ ] (]
MY1HT| Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit/Prazisionsfiihrung ([ ]

ﬂ Einschraubgewinde -X168

Die Montagegewinde des Schlittens sind nunmehr als Einschraubgewinde
ausgelegt. Die GewindegrdBe entspricht der Standardausfiihrung.

MY1|B| [Kolben-gH Hub [HSignalgeber |Symbol~X168

Serie/Kolben-g 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Grundausfiihrung

M | Ausfiihrung mit Gleitflihrung
C | mit Laufrollenfiihrung

H | Ausfiihrung Prézisionsfiihrung [—¢

Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit/ (@)@
HT Ausfihrung Prézisionsfiihrung

Beispiel: MY1B40G-300L-273-X168

(®) auf Sonderbestellung erhaltlich.

E NBR-Beschichtung im Staubschutzband [E.(e1:74

Die standardmaBige Vinylchlorid-Auskleidung wird durch die NBR-Beschichtung
ersetzt. Die Olbesténdigkeit und Abziehfestigkeit wird verbessert.
Anm.) Wenden Sie sich bzgl. spezifischer Olbesténdigkeit an SMC.

MY1|B| [Kolben-gH Hub HsSignalgeber||Symbol-XC67

Serie/Kolben-g 10 16 20 25 32 40 50 63 80100
B | Grundausfiihrung

M | Ausfihrung mit Gleitfihrung
C | mit Laufrollenfihrung

H | Ausfihrung Prézisionsfihrung

HT Ausfiihrung mit hoher Steifigkeit/
Ausfiihrung Prézisionsfiihrung

Dariiber hinaus sind @ 10, @ 80 und @ 100
nur mit einem Staubschutzband aus
rostfreiem Stahl (ohne NBR-Beschichtung)
erhéltlich.

Beispiel: MY1B40G-300L-Z73-XC67
Nur zur Bestellung des Staubschutzbands (NBR-Blende)

MY [Kolben-6}-16 B N [ |- Hub |

NBR-Verkleidung im Oberflachenbehandlung der
Staubschutzband Innensechskantschraube mit
Staubschutzband
— | schwarz verzinkt und chromatiert
W | Vernickelt
Siehe ,Staubschutzband” in den

Beispiel- MY25-1 GBNW-300 Konstruktionszeichnungen jeder Serie flr
) Details.
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Serie MY1
Bestelloptionen

SMC informiert Sie Uber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

B StoBdampfer sanft diampfende Ausfiihrung Serie RJ

Symbol

Diagramm max. Aufprallgewicht (Diagramm StOBdémpfeﬂeiStung) + Die Werte im Diagramm fiir max. Aufprallmasse sind giitg fiir Raumtemperatur (20 bis 25 °C).

Stellen Sie sicher, dass sich die Aufprallmasse und die Aufprallgeschwindigkeit innerhalb des unten angegebenen Diagramms fiir Energieaufnahme befindet.
Siehe jeweilige Berechnung des Zylinders fiir Lastfaktoren und Flhrungslastfaktoren.

Beispiel: MY1B40G-300L-273-XB22

M Kollisionsart

Horizontaler Aufprall
Aufprall Druckluftzylinder (horizontal/aufwérts)

RJ0805 Energieaufnahme

'B| [Kolben-@|~| Hub |-[Signalgeber|[Symbol| -xB22

MY1 F

® Serie/Kolben-@

Grundausflihrung

Ausfuihrung mit Gleitfihrung

mit Laufrollenfiihrung

IO W

Ausfiihrung Prazisionsfiihrung

Aufprall Druckluftzylinder (abwaérts)

e

-

RJ0806H Energieaufnahme

§, 2,5 §, 4,0

S 20 > s AN

o) \ Aufprall horizontal o 30

S oder aufwérts S

T 15 p- Sl — « N _ Aufprall horizontal

5 \ 5 .~ ufprall horizonta

® Aufprall abwarts \ T 20 )\ oder aufwarts

£ 10 ] =3 Aufprall \\\

s "'~~._\ s 19 abwaérts .

[} ."~.. 7} Sao

8 ~~a % 1,0 ~‘~~~ S

= 05 = ~.\

) 2 o5 Satas

S o0 S o0 -

0,2 0,4 0,6 0,8 1 0 0,5 1 1,5
Aufprallgeschwindigkeit v [m/s] Aufprallgeschwindigkeit v [m/s]
RJ1007H Energieaufnahme RJ1412H Energieaufnahme

§ 12 § 18

- /\ - \

%) %] 16

5 10 S Aufprall horizontal

o) o 4 oder aufwirts N

° \ © N

CIC) 8 \ % 12 e ———————————————————— S

° Aufprall horizontal S o \

g | mmmmmmmmes > \( oder aufwérts g 10 R

= 6 ol = Aufprall abwérts So \

a Aufprall — T~ 5 8 *~es

S abwarts S 5 ~

© S © Sao

$ 4 ~.~~~\ 8 6 ~~.~
2 ~~“\ ° 4 3
= 2 S =

S RESS S

% ~= % 2

S CRE

0,5 1 1,5 0 0,5 1 1,5
Aufprallgeschwindigkeit v [m/s] Aufprallgeschwindigkeit v [m/s]

= Lesen Sie vor der Handhabung die ,produktspezifischen Sicherheitshinweise” im Katalog der Serie RJ durch.
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Serie MY1
Bestelloptionen

SMC informiert Sie Uber Details zu Abmessungen, technischen Daten und Lieferzeiten.

Symbol

ﬂ mit Bohrungen fiir Bolzen -XC56

Zylinder mit Bohrungen fiir Positionierpassstifte

MY1|H| |[Kolben-@|~| Hub |-|Signalgeber ||Symbol|-XC56

Serie/Kolben-@
H | Linearfilhrung
C | mit Laufrollenfiihrung

Beispiel: MY1H40G-300L-273-XC56

Abmessungen
Serie MY1C Serie MY1H
XGh7
Langlochtiefe XG - XA
x Langlochtiefe XG__ _XGH7
A :
o + -‘%C—* [ Fle-o oo
e | = . B, YT, e ——eF
° — ! o ‘Q— —T i I —Q'
<] LI ———— ]
© + —«é\ + 9 ] .
1 X — °
XA | \@XGH Tiele XG F" + 1 —=
Montageseite des Werkstiicks fiir den Schlitten g @ XGHr Tiefe XG
Montageseite des Werkstiicks fiir den Schlitter;( J
m N
o -
“® &% - -
5 1 — —3 P i : d — — ©
O ,E
w @ o
Efgﬂ Langloch- X & @¢_ X
@ XGH7 Tiefe XG tiefe XG ol XY ] ’N r ]
XE _|_ (XD + Hub) +0,3 ' ~ i i
O XGH7 Tiefe XG Langloch-
Montageseite des Zylinderrohrs XE (XD + Hub) +0,3 fiefeXG /|
Montageseite des Zylinderrohrs
[mm] [mm]
Kolben-@| XA XB XD XE XG XH XJ Kolben-@| XA | XB | XC | XD | XE | XF | XG | XH | XJ
16 40 40 80 40 4 5 9 10 25 | 33 | 35 | 70 | 20 | 215| 3 4 5
20 50 40 100 50 4 5 9 16 40 40 7,5 80 40 30 4 5 7
25 51 50 110 55 5 6 10 20 50 | 40 [14,5] 100 | 50 39 | 4 5 7
32 66 60 140 70 6 7 11
40 81 80 180 80 6 7 11
50 100 90 230 85 8 9 13
63 115 110 280 90 10 10 15
Symbol
E Magnet fiir 10 elektronischer Signalgeber Spezifikationen -X1810

Durch die Verwendung des Magneten fiir elektronische Signalgeber kann die Stabiltat des Schaltbetriebs gewéhrleistet werden.
+ Wenn Sie den Zylinder in Kombination mit einem elektronischen Signalgeber verwenden oder verwenden wollen, aber aktuell nur den Zylinder bestellen,
fugen Sie bitte die Endung ,-X1810“ an das Ende der Produkt-Nr. an.

MY1|B|10G—| Hub —X1810

lMagnet fir 310 elektronischer Signalgeber Spezifikationen

Ausfiihrung Hubbegrenzungseinheit
B |Grundausfiihrung
H |Linearflhrung

* Wenn in der Produktnummer ein Signalgeber enthalten ist, muss die Endung ,-X1810“ nicht an das Ende der Produktnummer angehéngt werden.
Beispiel) MY1B10G-300H-M9BL
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Serie MY'1

Produktspezifische Sicherheitshinweise

Vor Inbetriebnahme durchlesen.

Montage

A\ Achtung

1.

Achten Sie darauf, dass keine groBen
StoBkrafte oder lbermaBigen Momente auf
den Schlitten wirken

e Der Schlitten wird von Prézisions-fuhrungen (MY1C, MY1H) oder
Kunststofflihrungen gehalten; achten Sie deshalb bei der Montage von
Werkstlicken darauf, dass keine starken StoBkréafte oder ibermaBigen
Momente auf den Schlitten wirken.

Richten Sie bei Anbau einer Last mit
externem Fiihrungsmechanismus diese

sorgfaltig aus.

* Kolbenstangenlose Bandzylinder kdnneninnerhalb des flir jede
Fuhrungsart zuléssigen Bereichs mit einer direkt angebauten Last
eingesetzt werden;jedoch istbei Anbau einer Last mit externem
Flhrungsmechanismus eine sorgféltige Ausrichtung notwendig.

Da die Abweichung von der Mittelachse mit zunehmender Hublange
gréBer wird, sollte eine Anbaumethode gewahlt werden, die diese
Schwankungen komensieren kann (Ausgleichselement).

Verwenden Sie die speziellen Ausgleichselemente (S. 2-504 bis 2-506) , die
fur die Serie MY1B erhdltlich sind.

. Setzen Sie den Zylinder nicht in Umgebungen ein, in

denen er mit Kihimitteln, Schneid6l, Wasser,
Klebstoffen, Staub o0.A. in Kontakt kommt.
Vermeiden Sie auch den Betrieb mit Druckluft, die
Kondensat oder Fremdstoffe, usw. enthélt.

* Fremdstoffe oder Flussigkeiten im oder auBen am Zylinder

kénnen das Schmierfett auswaschen und somit zur
Abnutzung und Beschédigung des Staubschutzbands und
der Dichtungen filhren, wodurch die Gefahr von
Fehlfunktionen entsteht.
Wird der Zylinder in staubigen Umgebungen oder in
Bereichen, in denen er Wasser und Ol ausgesetzt ist,
betrieben, muss eine Schutzabdeckung angebracht werden,
um einen direkten Kontakt mit dem Zylinder zu unterbinden
oder der Zylinder muss so montiert werden, dass das
Staubschutzband nach unten zeigt; verwenden Sie
ausserdem gereinigte Druckluft fir den Zylinderbetrieb.

O

SVC

A\ Achtung

1. Verstellen Sie nicht unbedacht die Einstellung
der Fihrungseinstelleinheit.
 Die Fiihrung ist werkseitig voreingestellt und unter normalen

Betriebsbedingungen ist keine Neueinstellung erforderlich.
Verstellen Sie deshalb nicht unbedacht die Einstellung der
Flhrungseinstelleinheit. Bei anderen Serien als der Serie
MY1H dagegen ist eine Neueinstellung und der Austausch
der Fuhrungslager, usw. méglich. Siehe dazu den Abschnitt
zum Austausch der Fuhrungslager im Handbuch.

A\ Achtung

1.

Externe Druckluftverluste

e Beachten Sie, dass unter Betriebsbedingungen, bei denen aufgrund
externer Krafte oder von Tragheitsmomenten Unterdruck im Zylinder
erzeugt wird, Druckluftverluste durch die Trennung des
Dichtungsbandes auftreten kénnen.
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Serie MY'1
Produktspezifische Sicherheitshinweise

Vor Inbetriebnahme durchlesen.

/A Achtung

Anschlussvarianten

* Die Anschliisse am Zylinderdeckel kdnnen zur Anpassung an verschiedene Situationen frei gewahlt werden.

Verwendbarer Zylinder

Anschlussvarianten

MY1B10
MY1H10

Anm. 1) Diese Anschlusse sind nicht auf das
Modell MY1H10 anwendbar.

*******************************

O =

Bewegungsrichtung des Schlittens

mdsfool®™® [0

MY1B16 bis 100
MY1M16 bis 63
MY1C16 bis 63
MY1H16 bis 40

¢ Anschluss-
schlauch

Anm. 2) Siehe obige Abbildung fir Druckluftanschluss
von unten.

—————————————————————————

Bewegungsrichtung des Schlittens

MY1HT50, 63

7777777777777777777777777777777
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Bewegungsrichtung des Schlittens

122







/A Sicherheitshinweise

Diese Sicherheitshinweise sollen vor geféhrlichen Situationen und/oder Sachschaden
schiitzen. In den Hinweisen wird die Schwere der potentiellen Gefahren durch die

Gefahrenworte ,,Achtung®, ,,Warnung“ oder ,,Gefahr bezeichnet. Diese wichtigen
Sicherheitshinweise miissen zusammen mit internationalen Standards (ISO/IEC)*?) und
anderen Sicherheitsvorschriften beachtet werden.

. Achtung verweist auf eine Gefahr mit geringem Risiko, die
A AChtu I‘Ig = leichte bis mittelschwere Verletzungen zur Folge haben
/A Warnung:

kann, wenn sie nicht verhindert wird.
/A Gefahr :

Warnung verweist auf eine Gefahr mit mittlerem Risiko,

kann, wenn sie nicht verhindert wird.

Gefahr verweist auf eine Gefahr mit hohem Risiko, die
schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge hat, wenn sie
nicht verhindert wird.

i Ul g g

-
|
|
1

die schwere Verletzungen oder den Tod zur Folge haben 1
|
1
1

ol

#1) 1ISO 4414:  Fluidtechnik — Ausflihrungsrichtlinien Pneumatik
ISO 4413:  Fluidtechnik — Ausflhrungsrichtlinien Hydraulik
IEC 60204-1: Sicherheit von Maschinen — Elektrische Ausriistung von
Maschinen (Teil 1: Allgemeine Anforderungen)
ISO 10218-1: Industrieroboter - Sicherheitsanforderungen usw.

/AWarnung

. Verantwortlich fiir die Kompatibilitdt des Produktes ist die Person, die das

System erstellt oder dessen Spezifikation festlegt.

Da das hier aufgefiihrte Produkt unter verschiedenen Betriebsbedingungen eingesetzt wird,
darf die Entscheidung (iber dessen Eignung fiir einen bestimmten Anwendungsfall erst nach
genauer Analyse und/oder Tests erfolgen, mit denen die Erfillung der spezifischen
Anforderungen Uberprift wird. Die Erflllung der zu erwartenden Leistung sowie die
Gewabhrleistung der Sicherheit liegen in der Verantwortung der Person, die die
Systemkompatibilitat festgestellt hat. Diese Person muss anhand der neuesten
Kataloginformation standig die Eignung aller angegebenen Teile Uberprifen und dabei im Zuge
der Systemkonfiguration alle Méglichkeiten eines Geréateausfalls ausreichend berlicksichtigen.

. Maschinen und Anlagen diirfen nur von entsprechend geschultem Personal

betrieben werden.
Das hier angegebene Produkt kann bei unsachgemé&Ber Handhabung geféhrlich sein.
Montage-, Inbetriebnahme- und Reparaturarbeiten an Maschinen und Anlagen, einschlieBlich
der Produkte von SMC, diirfen nur von entsprechend geschultem und erfahrenem Personal
vorgenommen werden.

. Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen oder der Ausbau einzelner

Komponenten diirfen erst dann vorgenommen werden, wenn die Sicherheit

gewdhrleistet ist.

1. Inspektions- und Wartungsarbeiten an Maschinen und Anlagen diirfen erst dann ausgefiihrt
werden, wenn alle MaBnahmen Uberpriift wurden, die ein Herunterfallen oder
unvorhergesehene Bewegungen des angetriebenen Objekts verhindern.

. Soll das Produkt entfernt werden, iberpriifen Sie zunachst die Einhaltung der oben
genannten Sicherheitshinweise. Unterbrechen Sie dann die Druckluftversorgung aller
betreffenden Komponenten. Lesen Sie die produktspezifischen Sicherheitshinweise aller
relevanten Produkte sorgféltig.

3. Vor dem erneuten Start der Maschine bzw. Anlage sind MaBnahmen zu treffen, um

unvorhergesehene Bewegungen des Produktes oder Fehlfunktionen zu verhindern.

Bitte wenden Sie sich an SMC und treffen Sie geeignete

Sicherheitsvorkehrungen, wenn das Produkt unter einer der

folgenden Bedingungen eingesetzt werden soll:

1. Einsatz- bzw. Umgebungsbedingungen, die von den angegebenen technischen Daten
abweichen, oder Nutzung des Produktes im Freien oder unter direkter Sonneneinstrahlung.

2. Einbau innerhalb von Maschinen und Anlagen, die in Verbindung mit Kernenergie,
Eisenbahnen, Luft- und Raumfahrttechnik, Schiffen, Kraftfahrzeugen, militarischen
Einrichtungen, Verbrennungsanlagen, medizinischen Gerdten oder Freizeitgeraten
eingesetzt werden oder mit Lebensmitteln und Getranken, Notausschaltkreisen, Kupplungs-
und Bremsschaltkreisen in Stanz- und Pressanwendungen, Sicherheitsausriistungen oder
anderen Anwendungen in Kontakt kommen, die nicht fur die in diesem Katalog aufgeflihrten
technischen Daten geeignet sind.

n

/AWarnung

3. Anwendungen, bei denen die Méglichkeit von Schaden an Personen, Sachwerten
oder Tieren besteht und die eine besondere Sicherheitsanalyse verlangen.

4. Verwendung in Verriegelungssystemen, die ein doppeltes Verriegelungssystem mit
mechanischer Schutzfunktion zum Schutz vor Ausféllen und eine regelmaBige
Funktionsprifung erfordern.

A\ Achtung

1. Das Produkt wurde fiir die Verwendung in der Fertigungsindustrie
konzipiert.
Das hier beschriebene Produkt wurde fiir die friedliche Nutzung in Fertigungsunternehmen
entwickelt.
Wenn Sie das Produkt in anderen Wirtschaftszweigen verwenden méchten, missen Sie SMC
vorher informieren und bei Bedarf entsprechende technische Daten zur Verfiigung stellen.
Wenden Sie sich bei Fragen bitte an die nachstgelegene Vertriebsniederlassung.

Einhaltung von Vorschriften

Das Produkt unterliegt den folgenden Bestimmungen zur ,Einhaltung von
vV 0 r s c h r i f t e n “ .
Lesen Sie diese Punkte durch und erklaren Sie Ihr Einverstandnis, bevor Sie das Produkt
verwenden.

Einhaltung von Vorschriften

1. Die Verwendung von SMC-Produkten in Fertigungsmaschinen von Herstellern
von Massenvernichtungswaffen oder sonstigen Waffen ist strengstens untersagt.

2. Der Export von SMC-Produkten oder -Technologie von einem Land in ein anderes
hat nach den an der Transaktion beteiligten Lé&ndern geltenden
Sicherheitsvorschriften und -normen zu erfolgen. Vor dem internationalen
Versand eines jeglichen SMC-Produktes ist sicherzustellen, dass alle nationalen
Vorschriften in Bezug auf den Export bekannt sind und befolgt werden.

AAchtung

SMC-Produkte sind nicht fiir den Einsatz als Instrumente im gesetzlichen
Messwesen bestimmt.

Die von SMC gefertigten bzw. vertriebenen Messinstrumente wurden keinen Priifverfahren zur
Typengenehmigung unterzogen, die von den Messvorschriften der einzelnen Lander
vorgegeben werden.

Daher diirfen SMC-Produkte nicht fiir Arbeiten bzw. Zertifizierungen eingesetzt werden, die im
Rahmen der Messvorschriften der einzelnen Lander vorgegeben werden.
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SMC Corporation (Europe)
Austria @ +43 (0)2262622800  www.smc.at office@sme.at Lithuania @ +370 52308118 www.smlt.ft info@smclt.lt
Belgium @ +32 (0)33551464  www.smcpneumatics.be  info@smcpneumatics.be | Netherlands @& +31(0)205318888  www.smcpneumatics.nl info@smcpneumatics.nl
Bulgaria & +359 (0)2807670  www.smc.bg office @sme.bg Norway @ +47 67129020 WWW.SmC-norge.no post@smc-norge.no
Croatia @ +385 (0)13707288  www.smc.hr office@sme.hr Poland @ +48 222119600 Www.sme.pl office@sme.pl
Czech Republic @& +420 541424611 WWWw.Smc.cz office@smc.cz Portugal @ +351226166570  www.smc.eu postpt@sme.smees.es
Denmark @ +45 70252900 www.smedk.com smc@smedk.com Romania @ +40 213205111 WWw.smcromania.ro smcromania@smcromania.ro
Estonia @ +372 6510370 www.smepneumatics.ee  smc@smcpneumatics.ee | Russia @ +7 8127185445 www.sme-pneumatik.ru info@smc-pneumatik.ru
Finland @& +358 207513513 www.smcfi smcfi@sme.fi Slovakia @ +421(0)413213212  www.smc.sk office @smc.sk
France @ +33(0)164761000  www.smc-france.fr info@smc-france.fr Slovenia @& +386 (0)73885412  www.smc.si office@smc.si
Germany @ +49(0)61034020  www.smc.de info@smc.de Spain @ +34 902184100 WWW.Smc.eu post@smc.smces.es
Greece @+302102717265  www.smchellas.gr sales@smchellas.gr Sweden @ +46 (086031200  www.smc.nu post@sme.nu
Hungary @ +36 23513000 www.smc.hu office @sme.hu Switzerland @ +41(0)523963131  www.smc.ch info@smc.ch
Ireland @ +353 (0)14039000  www.smcpneumatics.ie  sales@smcpneumatics.ie | Turkey @+902124890440  www.smcpnomatik.com.tr  info@smcpnomatik.com.tr
Italy & +39 0292711 www.smeitalia.it mailbox @smcitalia.it UK @ +44 (0)845 1215122 www.smepneumatics.co.uk sales@smcpneumatics.co.uk
Latvia @ +371 67817700 www.smelv.lv info@smclv.lv
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